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Dozujacy przenosnik wibracyjny z funkcjg pracy
rewersyjnej, charakteryzuje sie tym, ze mase
eliminatora (5) stanowi rama okalajgca
elektrowibrator (4) w taki sposob, ze w rzucie na
pionowg, wzdluzng ptaszczyzne symetrii rynny
(1) sSrodek cigzkosci masy eliminatora (5),
pokrywa sie z osig obrotu watu elektrowibratora
(4), a ponadto rynna (1) posiada zamocowana
do niej na sztywno mase dodatkowg (7), ktora
spetnia warunek taki, iz w rzucie na pionowa,
wzdtuzng ptaszczyzne symetrii rynny (1),
geometryczny Srodek ciezkosci konstrukciji
rynny (1) wraz z masg dodatkowg (7) pokrywa
sie z osig obrotu watu elektrowibratora (4).
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DOZUJACY PRZENOSNIK WIBRACYINY Z FUNKCJA PRACY REWERSYJNEJ

Przedmiotem wynalazku jest dozujacy przenosnik wibracyjny
z funkcjg pracy rewersyjnej do transportu nadawy sypkiej lub matych
elementéw, majacy zastosowanie wszedzie tam, gdzie niezbedne jest
precyzyjne dozowanie materiatu transportowanego, zwtaszcza

w przemysle przetworczym, szklarskim, spozywczym, tytoniowym, itp.

Znane s rewersyjne  przenosniki  wibracyjne, wyposazone
w podwieszone do rynny dwa wibratory, ktérych silniki elektryczne
napedzajg waty z zamocowang na nich niewywazong masg, wymuszajaca
drgania ukierunkowane prostopadle do pionowej ptaszczyzny
prowadzonej przez o$ wzdtuzng rynny. Rynna otwarta na obu koncach
jest sprezyscie podparta na sztywnej podstawie w zasadniczo poziomym
potozeniu. W zaleznosci od zadanego kierunku transportowania materiatu
alternatywnie wtaczany jest jeden albo drugi wibrator. Takie rozwigzanie
opisuje przyktadowo amerykanski opis patentowy US5178259A.
Z innego amerykanskiego opisu patentowego US5713457A znany jest,
rewersyjny przenosnik posiadajagcy jeden wibrator podwieszony
centralnie do rynny w poblizu srodka ciezkosci przenosnika. Wibrator
wyposazony jest w silnik o zmiennym kierunku obrotéw. Na obu koncach
rynny zamocowane s3 identyczne eliminatory drgan powodujace
sptaszczenie elipsy drgan masy gtéwnej przenosnika przy czestosci
wymuszen drgan wibratora zblizonej do czesto$ci drgan wtasnych
eliminatorow. Kazdy eliminator ztozony jest z masy pomocniczej
podwieszonej pionowo do rynny na sprezynie. W rozwigzaniach tego typu
zmiana kierunku transportowania dokonywana przez zmiane kierunku
obrotéw silnika - co wymaga przejscia kolejno przez wybieg maszyny,
a nastepnie przez rezonans przejsciowy - stanowiac czas nieprodukcyjny

przenosnika.
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Z polskiego opisu patentowego PL225660B1 znany jest przenosnik
wibracyjny o sterowanej predkosci transportowania posiadajgcy
mozliwos¢ pracy rewersyjnej, zawierajacy otwarta na obu koncach rynne,
sprezyscie podparta na sztywnej podstawie w zasadniczo poziomym
potozeniu, wyposazony w naped wibracyjny podwieszony centralnie
dorynny w poblizu srodka ciezkosci przenosnika, a ktérego silnik
elektryczny napedza wat o osi prostopadtej do pionowej ptaszczyzny
prowadzonej przez o$ wzdtuzna rynny, oraz na ktorym zamocowana jest
hiewywazona masa wymuszajgca drgania, ponadto z rynng przenosnika
potaczone sg dwa lub wiecej eliminatory drgan Frahma, z ktérych kazdy
ztozony jest z podwieszonej do rynny na sprezynie masy pomocniczej.
Eliminatory drgan maja réowne czestosci drgan wtasnych i parami sa
symetrycznie rozstawione po obu stronach osi watu, a ich masy
pomocnicze prowadzone sg wzdtuz rownolegtych do siebie kierunkow

odchylonych od poziomu o kat, requlowany w zakresie 180° od poziomu.

Z polskiego zgtoszenia patentowego P.435830 znany jest przenosnik
wibracyjny, zawierajacy otwarta co najmniej na jednym koncu rynne
w zasadniczo poziomym potozeniu, sprezyscie podparta na sztywnej
podstawie za pomoca sprezyn srubowych, a takze eliminator dynamiczny
Frahma, ktory stanowi masa eliminatora, zawieszona sprezyscie
na konstrukcji rynny, za pomoca uktadu listew resorujacych, nachylonych
wzgledem poziomu pod takim samym katem, przy czym srodek ciezkosci
masy eliminatora pokrywa sie w rzucie poziomym ze srodkiem ciezkosci
rynny, a ponadto zawierajgcy naped wibracyjny zamocowany do rynny,
potagczony za posrednictwem znanych srodkéw przeniesienia napedu
z silnikiem elektrycznym wyposazonym w regulator predkosci obrotowej,
ktory stanowi falownik. Naped wibracyjny stanowi jeden

bezwtadnosciowy elektrowibrator o osi watu prostopadtej do pionowej

3/13



PL 441218 A1

ptaszczyzny poprowadzonej przez os wzdtuzng rynny i przechodzacej

przez srodek ciezkosci rynny.

Dzieki konstrukcji przenosnika wedtug wynalazku poprawiona jest
dynamika pracy, pozwalajagca na mniejsze zuzycie jego elementow

oraz na bardziej precyzyjne zatrzymanie i dozowanie

Istota dozujgcego przenosnika wibracyjnego z funkcjg pracy rewersyjnej,
zawierajgcego otwarta co najmniej na jednym koncu rynne w zasadniczo
poziomym potozeniu, podpartg na sztywnej podstawie za pomoca
elementow sprezystych, atakze eliminator dynamiczny Frahma, kioéry
stanowi masa eliminatora, zawieszona na konstrukcji rynny za pomoca
sprezystego zawieszenia kierunkowego, a ponadto zawierajgcego naped
wibracyjny, zamocowany do rynny, potagczony za posrednictwem znanych
srodkow przeniesienia napedu z silnikiem elekirycznym wyposazonym
w regulator predkosci obrotowej, zas naped wibracyjny stanowi jeden
bezwtadno$ciowy elektrowibrator o osi watu prostopadtej do pionowej
ptaszczyzny poprowadzonej przez os wzdtuzng rynny, polega na tym,
ze mase eliminatora stanowi rama okalajagca elektrowibrator w taki
sposdb, ze w rzucie na pionowa, wzdtuzna ptaszczyzne symetrii rynny,
srodek ciezkosci masy eliminatora pokrywa sie z osig obrotu watu
elektrowibratora, ktéry usytuowany jest w przestrzeni wewnatrz tej
ramy, a ponadto rynna posiada zamocowang do niej na sztywno mase
dodatkowg, ktdrej konstrukcja spetnia warunek taki, iz w rzucie
na pionowa, wzdtuzng ptaszczyzne symetrii rynny, geometryczny srodek
ciezkosci konstrukcji rynny wraz z masa dodatkowa pokrywa sie z osia

obrotu watu elektrowibratora.

Korzystnym jest, gdy sprezyste zawieszenie kierunkowe stanowi uktad
listew resorujacych, nachylonych wzgledem poziomu pod takim samym

katem.
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Zwtaszcza korzystnym jest, gdy kat nachylenia listew resorujgcych

wynosi 45°.
Korzystnym jest, gdy elementy sprezyste stanowia sprezyny srubowe.

Rowniez korzystnym jest, gdy regulator predkosci obrotowej silnika

napedzajgcego elektrowibrator stanowi falownik.

Ponadto korzystnym jest, gdy mase dodatkowa rynny stanowig dwie ramy
lub kratownice zamocowane do rynny, symetrycznie po obu jej stronach,
a zwtaszcza korzystnym jest, gdy ramy lub kratownice, stanowigce mase

dodatkowg, potaczone s co najmniej jedng belka usztywniajaca.

Przenosnik wedtug wynalazku zostat uwidoczniony na rysunku,
na ktorym fig. 1 przedstawia widok perspektywiczny catego przenosnika,
fig. 2 - widok fragmentu przenosnika w powiekszeniu, w widoku z boku,
fig. 3 przedstawia widok perspektywiczny przenosnika od przodu, a fig. 4

przedstawia przyktadowa charakterystyke pracy przenosnika.

Dozujgcy przenosnik wibracyjny (fig. 1, fig. 2) w przyktadzie
wykonania posiada jednostronnie otwarta, pozioma rynne 1, ktora jest
sprezyscie podparta na sztywnej podstawie 2 za pomocy elementdéw
sprezystych 3, ktére stanowig sprezyny srubowe usytuowane
symetrycznie wzgledem rynny 1 w poblizu jej koAcéw. Do rynny 1
zamocowany jest naped wibracyjny, ktéry stanowi jeden
elektrowibrator 4 bezwtadnosciowy o osi watu prostopadtej do pionowej
ptaszczyzny poprowadzonej przez os wzdtuzng rynny 1, wyposazony
w napedzajacy silnik elektryczny, potaczony 2z nieuwidocznionym
na rysunku regulatorem predkosci obrotowej, ktory stanowi falownik.
Przenosnik wyposazony jest w eliminator dynamiczny Frahma, ktory
stanowi masa eliminatora 5 o ksztatcie ptaskiej ramy, zawieszona

sprezyscie na konstrukcji rynny 1 w pozycji poziomej za pomoca uktadu
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listew resorujacych, stanowigcych sprezyste zawieszenie kierunkowe 6,
nachylonych do poziomu pod jednakowym  katem  B=45°.
Listwy resorujgce przymocowane s3a obustronnie poprzez uktad srub
do przytwierdzonych blach mocujacych od spodu rynny 1 z jednej strony
i wewnatrz ramy masy eliminatora 5 z drugiej. W rzucie na pionows,
wzdtuzng ptaszczyzne symetrii rynny 1, srodek ciezkosci masy
eliminatora 5 pokrywa sie z osig obrotu watu elektrowibratora 4.
Elektrowibrator 4 usytuowany jest w przestrzeni wewnatrz ramy
stanowigcej mase eliminatora 5 i jest przymocowany dorynny 1
za pomocy zestawu $rub. Rynna 1 posiada zamocowang do niej
na sztywno mase dodatkowg 7, ktdra spetnia warunek taki, iz w rzucie
na pionowa, wzdtuzng ptaszczyzne symetrii rynny 1, geometryczny
srodek ciezkosci konstrukeji rynny 1 wraz z masg dodatkowa 7 pokrywa
sie z osig obrotu watu elektrowibratora 4. Mase dodatkowa 7 stanowia
dwie ptaskie, prostokatne ramy, zamocowane do rynny 1 symetrycznie
po obu jej stronach i potagczone u dotu pozioma belkg (fig.3). Masa
dodatkowa 7 posiada takg sama swobode ruchu jak rynna 1, do ktdrej jest

sztywno przymocowana.

Zastosowana konstrukcja pozwala na zachowanie srodka ciezkosci masy
eliminatora 5 w osi obrotu masy niewywazonej elektrowibratora 4.
Zadaniem masy eliminatora 5 jest eliminacja drgan rynny 1 na kierunku
ruchu tej masy, przy odpowiednim wysterowaniu czestosci
wymuszajgcej elektrowibratora 4 zgodnie z zasada eliminatora Frahma.
Przy takiej czestosci w uzyskuje sie maksymalng mozliwg predkosc
transportowania w punkcie pracy C, adrgania rynny 1 majg postac
eliptyczng. W celu szybkiego zatrzymania transportu mozna
albo sterowac predkoscia obrotowa masy niewywazonej
elektrowibratora 4, albo catkowicie wytaczy¢ jego naped, co spowoduje

dodatkowo, ze podczas zmniejszania czestosci w wymuszania
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od teoretycznego punktu pracy C, przenosnik samoistnie odsunie nadawe
od krawedzi rynny 1. Przy precyzyjnym dozowaniu takie zachowanie
uktadu daje pewnos¢, ze dodatkowa iniepozadana czesé¢ materiatu
nie zostanie zsypana z rynny 1. Dzieje sie tak dlatego, ze zgodnie
z wykresem sredniej predkosci transportowania v w funkcji czestosci
wymuszenia « (fig.4) obnizajgca sie predkosé¢ wirowania
elektrowibratora przechodzi przez strefe AB, gdzie nastepuje transport
rewersyjny (v<0), a nastepnie przez strefe 0A, gdzie nastepuje catkowite

zatrzymanie transportu (v=0).
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Zastrzezenia patentowe

1. Dozujacy przenosnik wibracyjny z funkcja pracy rewersyjnej,

zawierajacy otwarta co najmniej na jednym koncu rynne w zasadniczo
poziomym potozeniu, podpartg na sztywnej podstawie za pomoca
elementow sprezystych, a takze eliminator dynamiczny Frahma, ktory
stanowi masa eliminatora, zawieszona na konstrukcji rynny za pomoca
sprezystego zawieszenia kierunkowego, a ponadto zawierajgcy naped
wibracyjny zamocowany do rynny, potaczony za posrednictwem
znanych srodkéw przeniesienia napedu z silnikiem elektrycznym
wyposazonym w regulator predkosci obrotowej, zas naped wibracyjny
stanowi jeden bezwtadnosciowy elektrowibrator o osi watu
prostopadtej do pionowej ptaszczyzny poprowadzonej przez o$
wzdtuzng rynny, znamienny tym, ze mase eliminatora (5) stanowi rama
okalajgca elektrowibrator (4) w taki sposdb, ze w rzucie na pionowsa,
wzdtuzng ptaszczyzne symetrii rynny (1), srodek ciezkosci masy
eliminatora (5) pokrywa sie z osig obrotu watu elektrowibratora (4),
ktéry usytuowany jest w przestrzeni wewnatrz tej ramy, a ponadto
rynna (1) posiada zamocowang do niej na sztywno mase dodatkowg (7),
ktdra spetnia warunek taki, iz wrzucie na pionowa, wzdtuzna
ptaszczyzne symetrii rynny (1), geometryczny s$rodek ciezkosci
konstrukcji rynny (1) wraz z masg dodatkowa (7) pokrywa sie z osia
obrotu watu elektrowibratora (4).

Dozujgcy przenos$nik wibracyjny, wedtug zastrz. 1, znamienny tym,
ze sprezyste zawieszenie kierunkowe (6) stanowi uktad listew
resorujgcych, nachylonych wzgledem poziomu pod takim samym
katem (B).

Dozujacy przenosnik wibracyjny, wedtug zastrz. 2, znamienny tym,

ze kat (B) wynosi 45’
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4. Dozujgcy przenosnik wibracyjny, wedtug zastrz. 1, znamienny tym,
ze elementy sprezyste (3) stanowia sprezyny srubowe.

5. Dozujacy przenosnik wibracyjny, wedtug zastrz. 1, znamienny tym,
ze regulator predkosci obrotowej silnika napedzajgcego
elektrowibrator (4) stanowi falownik.

6. Dozujacy przenosnik wibracyjny, wedtug zastrz. 1, znamienny tym,
ze mase dodatkowa (7) stanowig dwie ramy lub kratownice,
zamocowane do rynny (1) symetrycznie po obu jej stronach.

7. Dozujacy przenosnik wibracyjny, wedtug zastrz. 6, znamienny tym,
ze ramy lub kratownice stanowigce mase dodatkowa (7) potaczone sa

co najmniej jedng belky usztywniajaca.
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Fig. 1
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Fig. 3
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Oznaczenia na rysunku:
1-rynna

2 - podstawa

3 - element sprezysty

4 - elektrowibrator

% - masa eliminatora

6 - zawieszenie kierunkowe

7 - masa dodatkowa
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