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Mechanizm chwytny do obiektéw znajdujacych sie w stanie niewazkosci

Skrot opisu:

przedmiotem zgtoszenia jest mechanizm chwy-
tny do obiektow znajdujgcych sie w stanie
niewazkosci, posiadajgcy przynajmniej dwa
ramiona chwytne zamocowane na ramie,
bedacej czescig korpusu mechanizmu, oraz
przynajmniej jeden ruchomy element czynny
potaczony fizycznie z ramionami. Mechanizm
charakteryzuje sie tym, ze korpus (1) me-
chanizmu sktada sie z ramy mechanizmu (2)
i ramy dolnej (3), ktére przytwierdzone sg na
state do pretéw mocujgcych korpusu (4). Przy
czym prety mocujgce korpusu sg prostopadte do
powierzchni ramy (2) i ramy dolnej (3). Do ramy
dolnej (3) przymocowane sg uchylnie ramiona
mechanizmu (5), ktérych linie wychylenia
posiadajg punkt wspélny w srodku ramy dolnej
(3). Ramiona (5) skfadaja sie z tulei (6) w ktérych
znajdujg sie ruchome tloki (7) zakonczone
koncowkami chwytnymi (8). Ttoki (7) potgczone
sg za pomocg stalowych linek (9), z pretami (10)
elementu czynnego (11), ktéry jest osadzony
ruchomo w obrebie korpusu (1) w przestrzeni
powyzej ramy dolnej (3) i ponizej ramy
mechanizmu (2). Element czynny (11) stanowi
pojedynczg rame elementu czynnego (12),
wyposazong w prety (10) biegngce w kierunku
prostopadiym do powierzchni ramy
mechanizmu (2). Element czynny (11) jest
réowniez ruchomy w kierunku prostopadtym do
powierzchni ramy mechanizmu (2), przy czym
prety (10) elementu czynnego, potgczone sg z
ramg elementu czynnego (12) za pomoca
uchylnych sprezyn (13).
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Mechanizm chwytny do obiektdw znajdujacych sie w stanie

niewazkosci

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm chwytny do obiektow

znajdujacych sie w stanie niewazkosci.

Znane jest z amerykanskiego opisu patentowego US8979034B2
urzadzenie do przechwytywania obiektow, skladajace sie z
wysiegnika posiadajacego jeden koniec zamocowany w statej
strukturze oraz drugi , wolny koniec z umieszczong na nim gtowicq
chwytng wyposazona w urzadzenie chwytne. W skiad urzadzenia
wchodzi takze aparat kontrolny sterujqcy pretem i regulujacy
odlegtos¢ gtowicy chwytnej od obiektu chwytanego oraz

aktywujaca urzadzenie chwytne.

Znany jest z chinskiego opisu patentowego CN107530887B
chwytak robotyczny ztozony z szeregu pretowych ogniw
potaczonych za pomoca ruchomych ztgczy. W skitad urzadzenia
wchodzi ogniwo bazowe, na ktéorym ruchomo zamontowane sg
przednie i tylne ogniwa potgczone z ogniwem bazowym za pomoca,
pierwszego zestawu ruchomych zfgczy, ktére za pomoca drugiego
zestawu ruchomych ztqczy potaczone sq z ogniwami chwytnymi.

Znany jest z amerykanskiego opisu patentowego US10195746B2
chwytak wyposazony w dwa lub wiecej ramion zamocowanych na
podstawie. Kazde z ramion posiada wiecej niz jeden przegub jako
element swojej konstrukcji, ponadto kazde z ramion jest ruchome
w kierunku przynajmniej jednego innego ramienia, zarowno do

wewnatrz uktadu ramion, jak i na zewnatrz niego.
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Znany jest z amerykanskiego opisu patentowego US10576626B2
robotyczny system chwytakéw ztozony z jednego lub wiecej
elementow chwytnych oraz jednego Ilub wiecej systemow
dotykowych, przy czym jeden lub wiecej czujnikéw dotykowych
skonfigurowane sg tak by dokonywac¢ pomiarow ksztattu obiektu
utrzymywanego przez jeden =z chwytakow. Urzadzenia
przetwarzajace dane generujg model numeryczny powierzchni
obiektu trzymanego na podstawie jednego lub wiecej czujnikéw
dotykowych. Urzadzenia przetwarzajqce dane skonfigurowane sg
tak, ze mogq dostosowywac potozenie obiektu trzymanego przez
jeden lub wiecej chwytakéw przez kontrolowanie jednego Iub
wiecej chwytakdw w oparciu o0 model numeryczny przynajmniej

czesci powierzchni obiektu trzymanego.

Znany jest z hiszpanskiego opisu patentowego EES2708987T3
chwytak sktadajacy sie z uchwytu przez ktéry przechodzi ruchomy
pret, oraz z dwdch ramion zamocowanych na koncu uchwytu.
Jedno z ramion jest trwale zamocowane w uchwycie podczas gdy
drugie jest zamocowane ruchomo, uchylnie wzgledem pierwszego.
Ruchome ramie posiada metalowe przedtuzenie ktére styka sie z
pretem. Przesuniecie preta wewnatrz uchwytu w kierunku ramion
powoduje odchylenie uchylnego ramienia i rozwarcie chwytaka,
natomiast cofniecie preta, skutkuje ponownym zwarciem ramion

chwytaka.

Celem wynalazku, jest opracowanie mechanizmu do
chwytaka, ktory pozwoli w prosty i wydajny sposéb na
przechwytywanie duzych obiektéw w warunkach mikrograwitacji.
Ma by¢ to mozliwe dzieki tapom rozmieszczonym po okregu, ktére
przy pomocy wspdlnego wymuszenia opadajg na obiekt, a po

napotkaniu oporu schodzg sie do Srodka wywotujac tarcie miedzy
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tapami a obiektem, ktére ma pozwoli¢ na uchwycenie obiektu.
Kluczowym jest, ze tapy moga opadac na obiekt niezaleznie od
siebie, pomimo wspdlnego wymuszenia, to znaczy, ze kazda z fap
moze zatrzymac sie na obiekcie w innym momencie niz reszta i z
ta sama efektywnoscig co inne rozpocza¢ ruch odpowiadajacy za
wywotanie tarcia. Dzieki temu tapy sa w stanie chwytac obiekt o
nierownej powierzchni, zaréwno ze wzgledu na rézng wysokosc
danych obszaréw jak i katy nachylen powierzchni. Istotne w
mechanizmie sa haczyki, ktére pozwalajg fapa na pewny chwyt

niezaleznie od struktury powierzchni.

Istota mechanizmu chwytnego do obiektéw znajdujacych sie w
stanie niewazkosci jest to, ze korpus mechanizmu sktada sie z
ramy mechanizmu i ramy dolnej , ktére przytwierdzone sa na state
do pretow mocujacych korpusu. Prety mocujgce korpusu sg
prostopadte do powierzchni ramy mechanizmu i ramy dolnej. Do
ramy dolnej przymocowane s uchylnie ramiona mechanizmu,
ktérych linie wychylenia posiadajg punkt wspolny w srodku ramy
dolnej. Przy czym ramiona skfadajq sie z tulei w ktorych znajdujq
sie ruchome ttoki zakonczone koncowkami chwytnymi. Ttoki
potaczone sg za pomocq stalowych linek z pretami elementu
czynnego, ktéry jest osadzony ruchomo w obrebie korpusu w
przestrzeni powyzej ramy dolnej i ponizej ramy mechanizmu.
Element czynny stanowi pojedynczg rame elementu czynnego,
wyposazong W prety biegngce w kierunku prostopadtym do
powierzchni ramy mechanizmu. Sam element czynny jest rowniez
ruchomy w kierunku prostopadtym do powierzchni ramy
mechanizmu. Prety elementu czynnego, potaczone sq z ramgq
elementu czynnego za pomocqg uchylnych sprezyn. Sprezyny

umieszczone sa w tulei ramion mechanizmu. Koncowki chwytne
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maja postac ptyt stanowigcych korpusy, w ktorych prostopadle do
tych powierzchni umieszczone sq szpikulce, wystajace poza
powierzchnie koncowek chwytnych. Szpikulce przymocowane sg
do sprezyn, zamocowanych w korpusie koncéwki, rownolegtych
do jej powierzchni, oraz do odksztatcalnego elementu
metalowego, potaczonego z korpusem koncowka,
umozliwiajgcego przesuniecie wysunietego konca szpikulca
ponizej powierzchni koncowki, pod wptywem nacisku na koniec

szpikulca.

Przedmiot wynalazku uwidoczniono na rysunku na ktérym fig. 1
przedstawia budowe korpusu urzadzenia wraz komponentami
umieszczonymi na ramie, fig. 2 przedstawia budowe koncowki
chwytnej, natomiast fig 3 ilustruje catos¢ urzadzenia mechanizmu

chwytnego do obiektow znajdujacych sie w stanie niewazkosci.
Przyktad wykonania:

Mechanizm chwytny do obiektéw znajdujacych sie w stanie
niewazkosci, posiada trzy ramiona chwytne zamocowane na ramie
dolnej 3 ,bedacej czescia korpusu mechanizmu 1, oraz
przynajmniej jeden ruchomy element czynny 11 potgczony
fizycznie z ramionami, charakteryzuje sie tym, ze korpus 1
mechanizmu sktada sie z okragtej ramy mechanizmu 2 i okragtej
ramy dolnej 3, stanowigcych koliste (pierscieniowe) konstrukcje,
ktére przytwierdzone sg na stale do pretdéw mocujacych korpusu
4, stanowigcych metalowe stupki taczace ramy 2 i 3. Przy czym
prety mocujace korpusu 4 sg prostopadte do powierzchni ramy
mechanizmu 2 i ramy dolnej 3. Do ramy dolnej 3 przymocowane
sq uchylnie ramiona mechanizmu 5, ktorych linie wychylenia

posiadajg punkt wspélny w srodku ramy dolnej 3. Ramiona 5
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sktadajg sie z tulei 6 w ktérych znajdujg sie ruchome ttoki 7
zakonczone koncéwkami chwytnymi 8. Natomiast ttoki 7
potaczone sg za pomoca stalowych linek 9, z pretami 10 elementu
czynnego 11, ktory jest osadzony ruchomo w obrebie korpusu 1
w przestrzeni powyzej ramy dolnej 3 i ponizej ramy mechanizmu
2. Element czynny 11 stanowi pojedyncza rame elementu
czynnego 12, wyposazong w prety 10 biegnace w kierunku
prostopadtym do powierzchni ramy mechanizmu 2. Element
czynny 11 jest rowniez ruchomy w kierunku prostopadtym do
powierzchni ramy mechanizmu 2, przy czym prety 10 elementu
czynnego, pofaczone sa z ramg elementu czynnego 12 za pomocyg
uchylnych sprezyn 13. Sprezyny 14 umieszczone s w tulei 6

ramion 5 mechanizmu.

Koncéwki chwytne 8 majg posta¢ plyt stanowigcych korpusy 15,
w ktorych prostopadle do tych powierzchni umieszczone sa
szpikulce 17, wystajace poza powierzchnie koncowek chwytnych
8. Szpikulce 17 przymocowane sa do sprezyn 18 i 19
zamocowanych w korpusie 15 koncowki 8, rownolegtych do jej
powierzchni, oraz do odksztatcalnego elementu metalowego 16,
pofaczonego z korpusem 15 koncéwka 8, umozliwiajacego
przesuniecie wysunietego konca szpikulca 17 ponizej powierzchni
koncowki 8, pod wptywem nacisku na koniec szpikulca 17.
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Wykaz oznaczen

1 korpus mechanizmu

2 rama mechanizmu

3 rama

4 prety mocujacych korpusu
5 ramiona mechanizmu

6 tuleja

7 ttoki

8 koncowki chwytne

9 stalowe linki

10 prety elementu czynnego
11 element czynny

12 rama elementu czynnego
13 Uchylne sprezyny

14 Sprezyny Tulei

15 korpus koncowki

16 element metalowy

17 szpikulec

18 sprezyna

19 sprezyna
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Zastrzezenia patentowe
1.

Mechanizm chwytny do obiektéw znajdujacych sie w stanie
niewazkosci, posiadajacy przynajmniej dwa ramiona chwytne
zamocowane na ramie ,bedacej czescig korpusu mechanizmu,
oraz przynajmniej jeden ruchomy element czynny potaczony
fizycznie z ramionami, znamienny tym, Zze Kkorpus (1)
mechanizmu sktada sie z ramy mechanizmu (2) i ramy dolnej (3),
ktére przytwierdzone sa na stale do pretobw mocujacych
korpusu(4), przy czym prety mocujace korpusu (4) sg prostopadte
do powierzchni ramy mechanizmu (2) i ramy dolnej (3), natomiast
do ramy dolnej (3) przymocowane sg uchylnie ramiona
mechanizmu (5), ktérych linie wychylenia posiadaja punkt
wspolny w srodku ramy dolnej (3), przy czym ramiona (5)
sktadajg sie z tulei (6) w ktorych znajdujg sie ruchome ttoki (7)
zakonczone koncowkami chwytnymi (8), natomiast ttoki (7)
pofaczone sg za pomocq stalowych linek (9), z pretami (10)
elementu czynnego (11), ktéry jest osadzony ruchomo w obrebie
korpusu (1) w przestrzeni powyzej ramy dolnej (3) i ponizej ramy
mechanizmu (2), przy czym element czynny (11) stanowi
pojedynczg rame elementu czynnego (12), wyposazong w prety
(10) biegnace w kierunku prostopadtym do powierzchni ramy
mechanizmu (2), a sam element czynny (11) jest rowniez
ruchomy w kierunku prostopadtym do powierzchni ramy
mechanizmu (2), przy czym prety (10) elementu czynnego,
potaczone sa z ramg elementu czynnego (12) za pomocag

uchylnych sprezyn (13).
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2.

Mechanizm chwytny do obiektéw znajdujacych sie w stanie
niewazkosci wedtug zastrzezenia 1. znamienny tym, ze sprezyny

(14) umieszczone sg w tulei (6) ramion (5) mechanizmu.

3.

Mechanizm chwytny do obiektéw znajdujacych sie w stanie
niewazkosci wedfug zastrzezenia 1. znamienny tym, ze koAcoéwki
chwytne (8) maja posta¢ piyt stanowigcych korpusy (15), w
ktérych prostopadle do tych powierzchni umieszczone sg szpikulce
(17), wystajace poza powierzchnie koncéwek chwytnych (8) przy
czym szpikulce (17) przymocowane sa do sprezyn(18),(19)
zamocowanych w korpusie (15) koncowki (8), rownolegtych do jej
powierzchni, oraz do odksztatcalnego elementu metalowego (16),
potaczonego z korpusem (15) koncéwka (8), umozliwiajacego
przesuniecie wysunietego konca szpikulca (17) ponizej
powierzchni koncéwki (8), pod wptywem nacisku na koniec
szpikulca (17).
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Fig.2
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Fig. 3
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