PL 439989 A1

(19)

(12)

) S

PATENTOWY

' RZECZYPOSPOLITE)J
POLSKIEJ

a0 PL 439989 A1

Opis zgtoszeniowy wynalazku

(z daty zgtoszenia)

(21) Numer zgtoszenia: 439989 (51) MKP:
(22) Data zgtoszenia: 2021.12.23 G16Y 40/10  (2020.01)
(43) Data publikacji o zgtoszeniu: 2023.06.26 BUP 26/2023 HO4w 4/029  (2018.01)
HO04W 4/80 (2018.01)
HO04W 4/38 (2018.01)
(71) Zgtaszajgcy: (72) Twoérca(-y):
AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA TOMASZ KORBIEL, tyczanka, PL
IM. STANISLAWA STASZICA W KRAKOWIE, RAFAL RUMIN, Krakéw, PL
Krakoéw, PL MATEUSZ BRODOWICZ, Lednica Gérna, PL
TOMASZ GORYCZKA, Wista, PL
(74) Petnomocnik:
Matgorzata Geissler, Krakéw, PL
(54) Tytuk:
System pozycjonowania obiektow w przestrzeniach zamknietych
(567) Skrét opisu:

System pozycjonowania obiektéw w przestrze-
niach zamknietych, oparty o znang komunikacje
bezprzewodowg bluetooth, zawierajgcy
nadajnik potgczony z obiektem oraz stacje
bazowe i jednostke przetwarzania danych,
charakteryzuje sie tym, ze na pozycjonowanym
obiekcie (2.0) umieszczony jest trwale
elektroniczny tag BLE (1.0) monitorujgcy ten
obiekt i komunikujgcy sie, za pomocg potgczen
radiowych (8.0), dwukierunkowo ze stacjami
bazowymi (3.0) usytuowanymi w przestrzeni
przemieszczania sie obiektu (2.0), za$ stacje
bazowe (3.0) potagczone sg dwukierunkowo, za
pomocg potgczenia cyfrowego (7.0), z jednostkg
przetwarzania danych (4.0). Ma ona potgczenie
ze stacjg operatorskg (5.0) oraz systemem
bazodanowym (6.0). Tag BLE (1.0) ma
wbudowang jednostke obstugi komunikacji BLE
z monitorowanym obiektem (2.0) oraz
wbudowany modut antenowy. System moze
mie¢ wbudowane Zrédio zasilania wraz
z uktadami nadzoru. Ponadto moze miec
wbudowane czujniki i/lub interfejsy czujnikow
wielkosci fizycznych, a takze czujniki i/lub
interfejsy czujnikow podstawowych parametrow
zyciowych. Ponadto moze mie¢ wbudowany
interfejs uzytkownika i co najmniej jeden modut
komunikac;ji cyfrowej.
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System pozycjonowania obiektéw w przestrzeniach zamknietych

Przedmiotem wynalazku jest system pozycjonowania obiektow
w przestrzeniach zamknietych. Wynalazek przeznaczony jest do identyfikacji
potozenia zardwno 0séb, jak i przemieszczanych przedmiotéw oraz urzadzen.
Wyposazenie wielu obiektéw w znacznikami Bluetooth Love Energy, tagi BLE,
umozliwi stworzenie sieci §ledzacej obiekty w okreslonej zamknietej przestrzeni
takiej jak magazyny, budynki, hale produkcyjne, wyrobiska gornicze.
W obszarach niebezpiecznych daje mozliwoS¢ wskazania aktualnych miejsc
przebywania os6b oraz ich liczby. Innym przeznaczeniem sg hale magazynowe
obsfugiwane przez specjalistyczne pojazdy transportu bliskiego, zaréwno ze
wzgledu na bezpieczenstwo ruchu jak i pod katem gospodarki materiatowe].
Rozwigzanie odnosi sie gidwnie do przestrzeni zamknigtych, w szczegdinosci
pozbawionych dostepu do Globainego Systemu Pozycjonowania. Elementami
systemu sg w wiekszosci znane, dostepne na rynku moduty elektroniczne,
stosujgce zaawansowang technologie i dedykowane oprogramowanie. System
jest rozwigzaniem dostosowanym do standardow wskazywanych przez Komisje
Europejskg i speiniania aktualne wymogow i normy ISO, w szczegéinosci
dotyczgce logistyki oraz zarzgdzania.

Znane sa powszechnie sposoby pozycjonowania obiektéw stosowane
w geodezji. Metoda triangulacyjna znalazla zastosowanie w wynalazku, jednak
zmienito sie medium w postaci fal radiowych. Okreslajac katy kierunkowe
mozna wskaza¢ wspélrzedne obserwowanego obiektu. W wynalazku
stosowane s metody polegajace na pomiarze czasu przeilotu fali radiowej
pomigdzy punktami, pomiar utraty mocy w funkcji odlegtosci pomigdzy punktami
oraz pomiar kierunku odbioru fali radiowej. Na tej podstawie metodami
triangulacyjnymi wyznaczane sg wspotrzedne obiektow.

Znane jest z  dokumentu SG10201910189XA rozwigzanie
US202020141735A1. W nim opisany jest wewnetrzny system nawigacji zawiera

on. urzadzenie nawigacyjne uzytkownika, pierwsza sie¢, druga sie¢, siec
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bliskiego zasiegu i serwer zawierajgcy pamieé sprzezong z procesorem.
Procesor jest skonfigurowany do wykonywania zaprogramowanych instrukcji
przechowywanych w pamieci dla odbierania danych RSS! i metadanych pietra
z urzadzenia nawigacyjnego uzytkownika. Urzadzenie nawigacyjne uzytkownika
jest skonfigurowane do odbierania danych RSSI z podzbioru sygnalizatoréw
zestawu sygnalizatoréw, przy czym zestawy sygnalizatorow sa zainstalowane
wzdiuz tréjwymiarowego obszaru w obiekcie. Odbieranie danych
przyspieszenia z akcelerometru urzadzenia nawigacyjnego uzytkownika
okreslanie wspétrzednych lokalizacji urzadzenia nawigacyjnego uzytkownika
w trojwymiarowym obszarze przez przetwarzanie odebranych danych RSSI
i metadanych podlogi w oparciu o dane przyspieszenia, oraz przesylanie
wspolrzednych lokalizacji do urzadzenia nawigacyjnego uzytkownika po
odebraniu wspoirzednych lokalizacji jest skonfigurowane do generowania
instrukcji nawigacyjnych, aby pomdéc uzytkownikowi urzgdzenia nawigacyjnego
uzytkownika w dotarciu do lokalizacji docelowej w obszarze tréjwymiarowym.
W tym rozwigzaniu, w podobny sposob do naszego wynalazku, wykorzystano
komponenty, jednak do przesylu danych zostat wykorzystany sposéb RSSI, co
znacznie odréznia idee dziatania. Rowniez zastrz. 2.2 wskazuje na
rozmieszczenie urzgdzen wzdtuz linii, poniewaz, w naszym przypadku,
wykorzystujemy inne mechanizmy identyfikacji potoZzenia, nie ma takiej
potrzeby.

W opisie EP1705459A2 przedstawiono system dostarczania informacii
nawigacyjnych dla oséb wewnatrz i na zewngtrz budynkéw za pomocg
komponentéw sprzetowych i oprogramowania. System obejmuje infrastrukture
do dostarczania sygnatéw informacyjnych nawigacyjnych oraz przenosne
urzgdzenie nawigacyjne, ktdre obejmujg jeden Ilub wiele odbiornikow
nawigacyjnych oraz zrodlo kierunku wskazujgce aktualng orientacje urzadzenia
nawigacyjnego i urzadzenie wySwietlajgce do wySwietlania informaciji
nawigacyjnych. Charakteryzuje si¢ tym, ze odbiornik lub odbiorniki nawigaciji
przenoSnege urzadzenia nawigacyjnege do odbioru sygnatow nawigacji
satelitarnej i/lub sygnatow LORAN-C i/lub wewnetrznych sygnatéw UWB ( Ultra-
Wideband”) i/lub wewnetrznych sygnatow WLAN ilub wewnetrznych sygnatoéw
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Bluetooth iflub lub sygnaly podczerwieni ilub sygnaly ultradzwiekowe lub
wewnetrzne sygnaty Zigbee iflub sygnaty transpondera RFID lub podobne
sygnaty radiowe sa skonfigurowane do wysytania opcjonalnych wewnetrznych
sygnatdbw nawigacyjnych w odpowiednim budynku i ewentualnie w wewnetrznej
infrastrukturze sktadajacej sie z LORAN. Stacje radiowe C, UWB, WLAN lub
Bluetooth lub Bake, transpondery RFID, Zrédta sygnatu do lokalizacji
w podczerwieni lub ultradzwiekowej iflub tym podobne, co najmniej jedno Zrédio
kierunkowe jest skonfigurowane w celu okreslenia lokalizacji w przestrzeni
urzadzenia nawigacyjnego, aby jednostka sterujaca obliczata informacje
o trasie, na podstawie startu, wskazala miejsce docelowe, na podstawie
odebranych informacji o sygnale nawigacyjnym. Informacje kierunkowe sa
pokazywane na urzgdzeniu wyswietlajacym. W powyzszych dokumentach
ujawniono system nawigacji wewnetrznej, ktory funkcjonalnie dziata w podobny
sposob, jak nasz wynalazek, i nie posiada mozliwosci przesylania danych
pomiarowych z monitorowanego obiektu.

W dokumencie W0O2015007189A1 ujawniono systemy i metody sterowania
nawigacja w pomieszczeniach za pomocg urzadzen oSwietleniowych LED.
Wewnetrzny system sterowania nawigacja zawiera co najmniej dwa urzadzenia
oSwietleniowe LED, z ktérych kazde zawiera modul Wi-Fi jako bezprzewodowy
wezel dostepowy do odbierania sygnatu Wi-Fi | przesylania odebranego
sygnatu Wi-Fi do sgsiedniego wezla, tak ze wezly w obrebie Wi-Fi maja dostep
do Internetu lub sieci LAN. Serwer lokalizacji jest skonfigurowany do
przechowywania informacji o lokalizacji modulu Wi-Fi kazdego urzadzenia
oswietleniowego LED z unikalnym adresem MAC. Co najmniej dwa urzgdzenia
oswietleniowe LED i serwer lokalizacji sa skonfigurowane do komunikacji
z inteligentnym terminalem w celu obliczenia pozyciji i kierunku ruchu,

Natomiast w dokumencie W02014153430A1 ujawniono sposéb nawigacji
w pomieszczeniach. Dwie lub wiece] kamer rejestruje obrazy pierwszego
zestawu plamek utworzonych przez jedng lub wiecej wigzek laserowych oraz
obrazy drugiego zestawu plamek wykonanych przez jedna lub wiece] wigzek
laserowych.
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Najczesciej stosowana technika polega na tym, ze to obiekt identyfikuje
swoje potozenie, natomiast w przypadku przedmiotowego wynalazku to

przestrzen identyfikuje poloZzenie obiektu.

System pozycjonowania obiektdow w przestrzeniach zamknigtych, oparty
o znang komunikacje bezprzewodowa Bluetooth Love Energy, zawieraja
nadajnik potaczony z obiektem oraz stacje bazowe i jednostke przetwarzania
danych. Charakteryzuje sie tym, Zze na pozycjonowanym obiekcie umieszczony
jest trwale elektroniczny tag BLE monitorujgcy ten obiekt i za pomoca potaczen
radiowych komunikujacy sie dwukierunkowo z co najmniej jedng stacjg bazowa,
usytuowang w przestrzeni przemieszczania sig¢ pozycjonowanego obiekiu.
Stacije bazowe potaczone s3, za pomocy polaczenia cyfrowego,
dwukierunkowo z jednostkg przetwarzania danych, ktéra ma potgczenie ze
stacja operatorskg oraz systemem bazodanowym. Tag BLE ma wbudowang
jednostke obstugi komunikacji BLE z monitorowanym obiekiem oraz
wbudowany modut antenowy.

Korzystnym jest, jesli tag BLE ma wbudowane zrodto zasilania wraz
z ukiadami nadzoru.

Korzystnym jest rowniez, jesli tag BLE ma wbudowane czujniki wielkosci
fizycznych.

Korzystnym jest takze, jesli tag BLE ma wbudowane czujniki i/lub interfejsy
czujnikdw podstawowych parametrow zyciowych

Korzystnie czujnikiem wielkosci fizycznych jest czujnik temperatury.

Korzystnie czujnikiem wielkosci fizycznych jest czujnik drgan

Korzystnie czujnikiem wielkosci fizycznych jest czujnik wilgotnosci.

Réwniez korzystnym jest, Ze tag BLE ma wbudowany interfejs uzytkownika.

A takze korzystnym jest, ze tag BLE ma wbudowany co najmniej jeden

modut komunikacji cyfrowej.
Dziatanie systemu pozycjonowania, wediug wynalazku, oparte jest o znang

technologie Bluetooth Love Energy, BLE, w wersji 4.3 lub wyzszej. Specjalna
konstrukcja taga BLE zawiera w swojej obudowie ukitad radiowej obstugi
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pofgczenie bezprzewodowego oraz interfejs komunikacji dwustronne;j,
pozwalajagcy na wymiane danych z monitorowanym urzgdzeniem. Sposéb
komunikacji umozliwia dwukierunkowe przesytanie informacji, oraz pomiar
kierunku docierania fali radiowej, jej moc oraz opoznienie w trakcie transmisji.
Informacje dotyczace parametrow fransmisji stacje bazowe przesylajg do
jednostki przetwarzania danych. Na podstawie parametrow otrzymanych
z przynajmniej jednej ze stacji bazowych zaimplementowane algorytimy
w jednostce  przetwarzania danych  obliczaja wzgledne  potozenie
monitorowanego obiektu. Pozyskane informacje z wigksze] ilosci stacji
bazowych poprawiajg dokiadno$é oraz ciggito$¢ obserwacji. Stacje bazowe
wysytaja i odbierajg dane z tagéw BLE wykorzystujac komunikacje w pasmach
ISM. Tagi BLE, przekazuja do jednostki przetwarzania danych rowniez
informacje dotyczgce samego obiektu | stanu otoczenia w jakim w okreslonym
momencie znajduje sie obiekt. Tag BLE moze mie¢ wbudowany interfejs
pozwalajacy rowniez na podiaczenie réznego rodzaju czujnikow wielkoSci
fizycznych. Umozliwia to realizacje pomiarow takich jak, temperatura,
wilgotnosé, poziom drgan czy tez natezenie $wiatta. Stosujac czujniki
monitorujgce istotne parametry funkcji zyciowych ludzi lub zwierzat mozna
odpowiednie dane przekazywa¢ poprzez stacije bazowe 1 jednostke
przetwarzania danych do konsoli operatorskiej. Realizacja gtéwnej funkcij
systemu, polegajgcej na pozycjonowaniu obiektdw w przestrzeniach
zamknietych oparta jest o parametry uzyskane poprzez kontrolowane warunki
komunikacji radiowej pomiedzy tagiem BLE a stacjami bazowymi. Kontrolowane
parametry to czas w jakim fala radiowa pokonuje odlegtos¢ pomiedzy tagiem
a stacjag bazowa, stratg mocy sygnatu radiowego na tej odlegtosci oraz kierunek
docierania fali radiowej. Parametry te sa przesyfane do jednostki przetwarzania
danych, w ktore] dedykowane algorytmy estymuja potozenie obiektu
w monitorowanej przestrzeni. Dane o potoZzeniu sg nastepnie przetwarzane
i w postaci agregowane] wysylane do systemu bazodanowego lub do konsoli
operatorskiej. System bazodanowy odpowiedzialny jest za chronologiczne
gromadzenie danych z wszystkich obstugiwanych tagéw BLE. Konsola

operatorska odpowiedzialna jest za wizualizacje danych, w postaci na przykiad
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symbolicznej mapy monitorowanej przestrzeni z zaznaczonymi $ledzonymi
obiektami. Dodatkowo mozliwe jest estymowanie parametrow widrnych takich
jak predko$¢ obiektu, przebyta droga czy odleglos¢ od innych obiektéw lub
punktéw referencyjnych. System jest autonomiczny, nie ma potrzeby
korzystania z udostepnianych przez zewnetrznych operatoréw systemow, takich
jak miedzy innymi GPS, GSM.

System, w przyktadach wykonania, pokazano na rysunku, na ktérym fig. 1
jest schematem blokowym catego systemu, fig.2 schematem blokowym
taga BLE w przykiadzie 1, a fig. 3 schematem blokowym taga BLE
w przyktadzie 2.

Przyktad 1.

Przyklad jest rozwigzaniem podstawowym, w ktérym realizowane jest
pozycjonowanie obiektu. Jako przykiad obiektu 2.0 przyjeto wozek widtowy
poruszajacy sie w zamknietej hali magazynowej. Na kazdym obiekcie 2.0
umieszczony jest trwale elektroniczny tag BLE 1.0, w wersji 4.3, monitorujgcy
ten obiekt i za pomoca potaczen radiowych 8.0 komunikujacy sie
dwukierunkowo z czterema stacjami bazowymi 3.0 usytuowanymi w przestrzeni
przemieszczania sie wozkdw Stacje bazowe 3.0 polaczone sg dwukierunkowo,
za pomoca potfaczenia cyfrowego 7.0, z jednostkg przetwarzania danych 4.0,
ktéra ma potaczenie dwukierunkowe ze stacjg operatorska 5.0 oraz systemem
bazodanowym 6.0. Kazdy tag BLE 1.0 ma wbudowana jednostke obstugi
komunikacji BLE 1.1 z monitorowanym obiektem (1.0) oraz wbudowany modut
antenowy (1.2).

Przyktad 2.

Przyktad ten jest rozwigzaniem systemu wyposazonego w dodatkowe
elementy. Sa nimi: zrédio zasilania 1.3 wraz z ukiadami nadzoru, wbudowane
czujniki oraz interfejsy czujnikOw wielkosci fizycznych 1.4 | czujnik temperatury,
czujnik drgan i czujnik wilgotnoéci. Ponadto tag BLE 1.0, zamontowany na
pojezdzie, ma wbudowany interfejs uzytkownika 1.5 wraz z ekranem
i dedykowang klawiaturg. Tag BLE 1.0 ma réwniez wbudowany znany modut
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komunikacji cyfrowej 1.6, w tym przyktadzie UART. Moze to by¢ takze 12C,
GPIO, ODB lub inny. Szczegdinym wyposazeniem sg czujniki i interfejsy
czuinikow wspomagajace cziowieka, umozliwiajgce przesylanie informacji na
temat jego podstawowych parametrow zyciowych, jakimi jest temperatura,
czestotliwo$¢ oddechow nasycenie oksyhemoglobiny, EKG, EEG, aktywnos¢
migsniowa.

W przedstawionych powyzej przyktadach zastosowania wynalazku, jaka
jest pozycjonowanie wozkéw widtowych, tag BLE 1.0 zainstalowany w wdzku
widtowym podigczony jest do jego systemu diagnostycznego OBD. System ten
do taga BLE 1.0 wysyla informacje o ilosci energii w akumulatorach, warunkach
pracy silnikoéw, obcigzeniu uktaddéw podnosnikowych, parametrow roboczych
uktadéw hamulcowego, kierowniczego oraz hydrauliki. Dodatkowo operator
wozka wyposazony jest w monitor dotykowy, na ktérym wyswietlane sag
informacje przesylane od stacji operatorskiej 5.0. Dyspozytor w stacji
operatorskiej 5.0 otrzymuje informacje na temat warunkdéw pracy wozka, jego
potozenia wraz z informacja o wykonywanych czynnosciach. Dedykowane
oprogramowanie na podstawie zbiorczych danych wyznacza drogi przebyte
przez wozek, jego wykorzystanie w procesach logistycznych, raport postojow
planowych oraz nieplanowych. Majac informacje z wielu wobzkoéw oraz
realizowanych prac w monitorowanej przestrzeni, system wspomagania
logistycznego ERP pozwala na optymalne dysponowanie floty wozkow.

Innym przyktadem zastosowania wynalazku sg dedykowane pojemniki
magazynowe. W magazynach oraz halach produkcyjnych stosowane sg
specjalne pojemniki, miedzy innymi utrzymujace wymagane warunki takie jak
temperatura, wilgotnos¢. Pojemniki te sg przemieszczane w sposob
autonomiczny lub reczny po hali produkcyjnej lub magazynie. ldentyfikacja
polozenia takich obiektébw pozwala na szybkie ich odnajdywanie. Centralne
monitorowanie zadanych warunkéw zapewnia utrzymanie tych warunkow oraz
szybkg reakcje w przypadkach awaryjnych.

Kolejnym przykiadem zastosowania wynalazku jest wyposazenie personelu

magazynow w tagi BLE. Tag umieszczony zostaje w odziezy ochronnej lub
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heimie ochronnym, oraz wprowadzona dodatkowa komunikacja glosowa ze
stacjgq operatorska. Dyspozytor znajac polozenie pracownika pozwala na
wydawanie polecen, co znacznie usprawnia prace, jak rowniez podnosi jej
efektywnosé. Waznym aspektem jest rébwniez bezpieczenstwo. W przypadku
zagrozenia, sfuzby ratunkowe znajac polozenie i stan zdrowia pracownikow,
mogg kontrolowac proces ewakuacji lub bezzwlocznie udziela¢ wsparcia lub

pomocy.

Jednostka przetwarzania danych 4.0 na podstawie otrzymanych informaciji
dotyczacych kata padania sygnatow radiowych, ich mocy oraz opéznienia, przy
znanym potozZeniu stacji bazowych 3.0 estymuje potozenie monitorowanego
obiektu 2.0 w przestrzeni zamknietej. Dodatkowo wylicza inne estymaty takie
jak predkos¢, kierunek, przebyla droge. Na podstawie danych
z monitorowanego obiektu 2.0, informacje o pofoZzeniu sa uzupetniane o dane
procesowe. Dane w postaci agregowanej przesylane sg do systemow
bazodanowych 6.0 oraz przekazywane do stacji operatorskiej 5.0. Stacja
operatorska umozliwia wizualizacje tych danych oraz komunikacje dwustronng
z monitorowanym obiektem. W zaleznosci od implementacji systemu
pozycjonowania obiektow w przestrzeniach zamknietych, interfejsy uzytkownika

1.5 moga sie znacznie roéznic.
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Zastrzeienia patentowe

. System pozycjonowania obiektow w przestrzeniach zamknietych, oparty
o znana komunikacje bezprzewodowa bluetooth, zawierajgcy nadajnik
potaczony z obiektem oraz stacje bazowe i jednostke przetwarzania
danych, znamienny tym, ze na pozycjonowanym obiekcie (2.0)
umieszczony jest trwale elektroniczny tag BLE (1.0) monitorujacy ten
obiekt i komunikujgcy sie, za pomoca potaczen radiowych (8.0),
dwukierunkowo ze stacjami bazowymi (3.0) usytuowanymi w przestrzeni
przemieszczania sie obiektu {2.0), za$ stacje bazowe (3.0) potaczone s3
dwukierunkowo, za pomocg potaczenia cyfrowego (7.0), z jednostka
przetwarzania danych {4.0), majacg potgczenie ze stacja operatorskg
{5.0) oraz systemem bazodanowym (6.0), natomiast tag BLE (1.0) ma
wbudowang jednostke obsilugi komunikacji BLE (1.1) z monitorowanym
obiektem {2.0) oraz wbudowany modut antenowy (1.2).

. System wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze tag BLE (1.0) ma
wbudowane zrédlo zasilania (1.3) wraz z uktadami nadzoru.

. System wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze tag BLE (1.0) ma
wbudowane czujniki iflub interfejsy czujnikow wielkosci fizycznych (1.4).
. System wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze tag BLE (1.0) ma
wbudowane czujniki i/lub interfejsy czujnikow podstawowych parametrow
Zzyciowych

. System wedtug zastrz. 3, znamienny tym, ze czujnikiem wielkosci
fizycznych {1.4) jest czujnik temperatury.

. System wedlug zastrz. 3, znamienny tym, Ze czujnikiem wielkoSci
fizycznych {1.4) jest czujnik drgan.

. System wedtug zastrz. 3, znamienny tym, Zze czujnikiem wielkosci
fizycznych (1.4) jest czujnik wilgotnosci.
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. System wediug zastrz. 1, znamienny tym, ze tag BLE (1.0) ma
wbudowany interfejs uzytkownika (1.5).

. System wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze tag BLE (1.0) ma
wbudowany co najmniej jeden modut komunikacji cyfrowej (1.6).
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B. URZAD PATENTOWY o Nepodeglosi185/152
AV RZECZYPOSPOLITEJ POLSKIE) tel: (+48) 22 579 05 55 | fx: (+48) 22 579 00 01

e-mail: kontakt@uprp.gov.pl | www.uprp.gov.pl

SPRAWOZDANIE O STANIE TECHNIKI ZGLOSZENIA NR P.439989

Klasyfikacja zgtoszenia: G16Y40/10 (2020.01); HO4W4/029 (2018.01); H0O4W4/80 (2018.01);
HO04W4/38 (2018.01)

Poszukiwania prowadzone w klasach: G16Y,H04W

Bazy komputerowe, w ktérych prowadzono poszukiwania: Epoquenet, Eapacenet, bazy UPRP

Kategoria : I Odniesienie
dokumentu Dokumenty - z podang identyfikacjq do ZaStra.
Y GB2512543 (Cambridge Silicon Radio Ltd, GB) 01.10.2014 1
A CN101719304 (Jian Yang, CN) 02.06.2010 1

[ ] Dalszy ciag wykazu dokumentéw na nastepnej stronie

A - dokument okreslajacy ogdlny stan techniki, ktéry nie jest uwazany za posiadajacy szczegdlne znaczenie,

E - dokument stanowigcy wczesniejsze zgloszenie lub patent, ale opublikowany w lub po dacie zgltoszenia,

L - dokument, ktéry moze poddawac w watpliwos$¢ zastrzegane pierwszenstwo(-wa), lub przytoczony w celu ustalenia daty publikacji
innego cytowanego dokumentu lub z innego szczegdlnego powodu,

0 - dokument odnoszgcy sie do ujawnienia ustnego przez zastosowanie, wystawienie lub ujawnienie w inny sposéb,

P - dokument opublikowany przed datg zgtoszenia, ale pdZniej niz zastrzegana data pierwszenstwa,

T - dokument pdzniejszy, opublikowany po dacie zgtoszenia lub w dacie pierwszenstwa

i niebedacy w konflikcie ze zgtoszeniem, ale cytowany w celu zrozumienia zasad lub teorii lezacych u podstaw wynalazku,

X - dokument o szczegblnym znaczeniu; zastrzegany wynalazek nie moze by¢ uwazany za nowy lub nie moze by¢ uwazany za
posiadajacy poziom wynalazczy, jezeli ten dokument brany jest pod uwage samodzielnie,

Y - dokument o szczegblnym znaczeniu; zastrzegany wynalazek nie moze by¢ uwazany za posiadajacy poziom wynalazczy, jezeli ten
dokument zostanie potaczony z jednym lub kilkoma tego typu dokumentami, a takie potgczenie bedzie oczywiste dla znawcy,

& - dokument nalezacy do tej samej rodziny patentowej.

Sprawozdanie wykonal/-a: Ireneusz Stomka, ekspertl data 19.09.2022r. podpis

/-Dokument podpisany elektronicznie-/

Uwagi do zgtoszenia

Sprawozdanie zostato wykonane w oparciu 0 wersje zastrzezen patentowych z 23.12.2021 r.
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