28 BIULETYN URZEDU

PATENTOWEGO Nr 11/2021

Al (21) 431865 (22) 2019 11 21

(51) B60K 17/02(2006.01)
F16H 61/04 (2006.01)
F16D 48/02 (2006.01)

(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA
IM. STANISEAWA STASZICA W KRAKOWIE, Krakdw
(72) BERA PIOTR

(54) Sposob sterowania automatyczng stopniowg
skrzynia biegéw dla samochodu osobowego

(57) Sposdb sterowania automatyczng stopniowa skrzynig bie-
géw dla samochodu osobowego, polegajacy na zmianie bie-
gu z nizszego na wyzszy obejmujacy przesuniecie jednej z tulei
przesuwnych (25, 30, 35) két zebatych zdawczych skrzyni biegow,
co skutkuje zmiang potfaczonych z watem sprzegtowym (14) kot
zdawczych kot zebatych (24, 27, 29, 32, 34) przenoszacych moment
obrotowy na odbiorcze kota zgbate (26, 28, 31, 33, 36) a dalej na wat
wyjsciowy skrzyni biegéw (22).

(1 zastrzezenie)
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Al (21) 431866 (22) 2019 11 21

(51) B60K 17/02(2006.01)
F16H 61/04 (2006.01)
F16D 48/02 (2006.01)

(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA
IM. STANISLAWA STASZICA W KRAKOWIE, Krakdw
(72) BERA PIOTR

(54) Sposob sterowania automatyczng stopniowa
skrzynia biegéw dla samochodu osobowego

(57) Sposob sterowania automatyczng stopniowq skrzynig
biegéw dla samochodu osobowego, polegajacy na zmianie
biegu z wyzszego na nizszy obejmujacy przesuniecia tulei prze-
suwnych (25, 30, 35) kot zebatych zdawczych skrzyni biegow,
co skutkuje zmiang potaczonych z watem sprzegtowym (14) kot
zdawczych kot zebatych (24, 27, 29, 32, 34) przenoszacych mo-
ment obrotowy na odbiorcze kota zebate (26, 28, 31, 33, 36) a da-
lej na wat wyjsciowy skrzyni biegéw (22), charakteryzuje sie tym
ze najpierw zmienia sie wychylenie tarczy (44), powodujac wzrost
cisnienia w przewodzie (69). Nastepnie dokonuje sie rozlaczenia
sprzegta ciernego przez odchylenie tarczy sprzegta ciernego (11)
za pomocg ttoka (19). Potem za pomocg silnika (52) realizuje sie
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zmniejszenie wychylenia tarczy wychylnej (44), zwieksza sie pred-
kos¢ obrotowg watu (1) silnika, nastepnie po wyréwnaniu pred-
kosci obrotowej silnika (1) z tarcza sprzegta ciernego (11), przesu-
wa sie tuleje przesuwna (25, 30, 35), wiasciwa dla danej zmiany
biegu. Przez to taczy sie wat sprzegtowy (14) z wtasciwym kotem
zebatym zdawczym (24, 27, 29, 32, 34) wiasciwego biegu, po czym
zatacza sie sprzegto jednotarczowe (11) i dezaktywuje sie ukfad
pompa hydrauliczna - silnik hydrauliczny.

(1 zastrzezenie)

Al (21) 431836 (22) 201911 18
(51) B60R 16/03(2006.01)

(71) SIEC BADAWCZA tUKASIEWICZ - INSTYTUT
TELE- | RADIOTECHNICZNY, Warszawa
(72) KARDYS WITOLD

(54) Ukfad do automatycznego wiaczania odbiornikow
pradu w pojazdach

(57) Uktad do automatycznego wigczania odbiornikow pradu
w pojazdach ztozony z klucza, detektora, akumulatora oraz alterna-
tora charakteryzuje sie tym, ze alternator (ALT) pofaczony jest zaci-
skiem dodatnim z weztem zasilania (VIN) oraz dodatnim zaciskiem
akumulatora (BAT), wejsciem detektora (DET) oraz jednym zaci-
skiem klucza (K) a zaciskiem ujemnym z weztem masy (GND) oraz
z ujemnym zaciskiem akumulatora (BAT) i masa detektora (DET)
przy czym drugi zacisk klucza (K) jest dotaczony do zacisku wyjécia
zasilania (VOUT) a detektor (DET) steruje kluczem (K) w taki sposdb,
Ze gdy napiecie instalacji elektrycznej jest na poziomie spoczynko-
wym to klucz (K) jest otwarty a gdy napiecie instalacji elektrycznej
jest na poziomie fadowania to klucz (K) jest zwarty.

(1 zastrzezenie)
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Al (21) 431835 (22) 201911 18

(51) B62D 61/10(2006.01)
B62D 61/12(2006.01)

(71)  INTMAT STRUCTURES SPOtKA Z OGRANICZONA
ODPOWIEDZIALNOSCIA, Gliwice

(72) DUDEK OLAF; MALIK MATEUSZ; tUGOWSKI DOMINIK;
NAJEWSKI ADAM; MUSIOt MATEUSZ; DUDA RYSZARD;
ZI0LO GRZEGORZ

(54) Mechanizm unoszenia két napedowych w robotach
mobilnych z uktadem zawieszenia opartym o wozki
wahliwe oraz sposéb dziatania mechanizmu
unoszenia két napedowych

(57) Mechanizm unoszenia két napedowych (3) w robotach
mobilnych z uktadem zawieszenia opartym o wézki wahliwe (1)
oraz sposob dziatania mechanizmu unoszenia kot napedowych
charakteryzujacy sie tym, ze $ruba pociggowa obracana jest
za pomoca narzedzia wzgledem kadtuba pojazdu, w ktérym za-
mocowana jest na state nakretka wspotpracujaca ze $rubg, gdzie
obracana sruba pociggowa przemieszcza sie liniowo wzgledem
kadtuba, a na jej koricu zamocowany jest przegub obrotowy
przenoszacy na zamontowane do niego z drugiej strony ciegno
tylko ruch liniowy, gdzie ciegno, ktére kierunkowane jest przez
prowadnik i na drugim koncu zamocowane jest do czesci wozka
wahliwego z kotem napedowym unosi fragment wozka wahliwe-
go z kotem napedowym ku gérze, jednoczesnie wypychajac za-
montowane na drugim koricu koto jezdne w dot, gdyz o$ obrotu
wozka wahliwego wzgledem kadtuba pojazdu, do ktérego wozek



