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ukfad sterujacy (6), a takze kontroler tadowania akumulatora (5)
oraz stabilizator zasilania (8).
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Al (21) 431751  (22) 201911 08

(51) GO1B 7/06 (2006.01)
GOIN 27/72 (2006.01)

(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA

IM. STANISLAWA STASZICA W KRAKOWIE, Krakéw
(72) KWASNIEWSKI JERZY: ROSKOSZ MACIEJ;

MOLSKI SZYMON; MAZUREK PAWEL

(54) Urzadzenie do pomiaru grubosci obrzeza tasmy
z linkami stalowymi

(57) Urzadzenie do pomiaru grubosci obrzeza tasmy z linkami sta-
lowymi za pomoca czujnika magnetometrycznego usytuowanego
na obrzezu tasmy dla ktérej obwodd magnetyczny tworzg nabie-
gunniki, magnesy trwate i zwora magnetyczna charakteryzuje sie
tym, ze obwdd magnetyczny dla tasmy (1) z osadzonymi w niej sta-
lowymi linkami (2) tworzg nabiegunniki (3) w rozstawie (h), na kto-
rych osadzone sg magnesy trwate (4) pofaczone zworg magnetycz-
na (5) wyposazone dodatkowo w uchwyt (6), ktdry jest mocowany
sztywno w miejscu (9) do nabiegunnikéw (3) przy czym uchwyt (6)
obejmuje obrzeze na ktorym zamocowany jest w czotowe] ptasz-
czyznie tasmy (1) czujnik magnetometryczny (7), podajacy sygnat
do rejestratora (8). Obwdd magnetyczny tasmy (1) jest niezalezny
od odlegtosci od brzegu (s) przy ustawieniu czota nabiegunni-
ka (3) w ptaszczyZznie bocznej tasmy (1) oraz przy zachowaniu od-
legtosci (h) miedzy nabiegunnikami (3). Uchwyt (6) dostosowuje sie
do rozstawu (h) pomiedzy nabiegunnikami (3) na tasmie (1).

(3 zastrzezenia)

Al (21) 431806 (22) 2019 11 14
(51) GO1M 7/08 (2006.01)

(71)  POLITECHNIKA WROCLAWSKA, Wroctaw;
KIRCHHOFF POLSKA SPOEKA Z OGRANICZONA
ODPOWIEDZIALNOSCIA, Mielec

(72) KACZYNSKI PAWEL; JASKIEWICZ KAROL;
GRONOSTAJSKI ZBIGNIEW; POLAK SLAWOMIR;
KRAWCZYK JAKUB; SKWARSKI MATEUSZ;
CHORZEPA Wt ADYSt AW: SLIZ KRZYSZTOF;
UZAR SLAWOMIR

(54) Stanowisko do badania obrazen gtowy
podczas uderzenia w stupek dachowy pojazdu
samochodowego

(57) Przedmiotem jest stanowisko do badania obrazen gtowy
podczas uderzenia w stupek dachowy pojazdu samochodowego,
w ktérym impaktor gtowy (1) umieszczony jest bezposrednio nad
zamocowanym nieruchomo stupkiem dachowym (2) i przemiesz-
cza sie swobodnie po zwolnieniu blokady (3) w kierunku stupka
dachowego (2) charakteryzuje sie tym, ze impaktor gtowy (1) wraz
Zzamocowanym w nim systemem pomiarowym osadzony jest po-
przez lekki wcisk w elementy podpierajaco pozycjonujace (4) klatki
bezpieczenstwa (5), ktéra porusza sie suwliwie wzdtuz prowad-
nic (6) za pomoca elementéw prowadzacych (7), zas wyciecia (8)
klatki bezpieczenstwa (5) umozliwiajg przemieszczenie sie klatki (5)
ponizej gérnej powierzchni stupka dachowego (2) bez ich wzajem-
nego kontaktu tak, ze mozliwe jest zetkniecie sie impaktora (1) oraz
stupka (2) oraz pochtoniecie energii spadajacej klatki (5) poprzez
znajdujace sie pod nig elementy energochtonne (9), przy czym stu-
pek dachowy (2) zamocowany jest do podstawy (10) za pomoca
skrecanych opraw (11) oraz tap montazowych (12).

(13 zastrzezen)

Al (21) 431752 (22) 201911 08

(51) GO1M 17/02(2006.01)
GOTN 27/92 (2006.01)
GOTN 33/2045 (2019.01)
GOTR 33/12(2006.01)

(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA

IM. STANISLAWA STASZICA W KRAKOWIE, Krakow
(72) KWASNIEWSKI JERZY; WITOS MIROSt AW;

MOLSKI SZYMON; ROSKOSZ MACIEJ

(54) Urzadzenie do identyfikacji stanu technicznego
kordu stalowego opon samochodowych

(57) Urzadzenie do identyfikacji stanu technicznego kordu stalo-
wego opon samochodowych wyposazone w ukfad jezdny z rol-
kami toczacymi sie po badanej powierzchni, listwy pomiarowej
z magnetometrami tréjosiowymi oraz bloku rejestracji uszkodzen
charakteryzuje sie tym, ze urzadzenie wyposazone jest w dwie li-
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stwy pomiarowe (2) z czujnikami magnetometrycznymi (6) z kté-
rych jedna pasywnego uktadu pomiarowego usytuowana jest
stykowo lub bezstykowo od wnetrza opony gdzie umieszczona
jest w szczelnej obudowie (4) potaczonej z mechanizmem (5) ukfa-
du jezdnego (1) poruszajacego sie po wewnetrznej powierzchni
kordu (7) opony zas druga listwa pomiarowa (2) usytuowana jest
bezstykowo na zewnatrz badanej opony i jest przemieszczana
mechanizmem po ukfadzie prowadzenia, ktéry jest potaczony
sztywno z baza, wyposazona w mechanizm obrotowy podtrzymu-
jacy badang opone. Mechanizm (5) uktadu jezdnego (1) reguluje
odlegto$¢ h listwy pomiarowej (2) z czujnikami magnetometrycz-
nymi (6) od wewnetrznej powierzchni kordu (7) stalowego i gumy
opony. Obraz rozktadu pola magnetycznego z badanej powierzch-
ni zewnetrznej lub wewnetrznej przedstawiony jest w postaci ma-
cierzy obrazujacej stan techniczny kordu (7) stalowego. Potozenie
zewnetrznej i wewnetrznej listwy pomiarowej (2) pasywnego ukta-
du pomiarowego dopasowywane jest do srednicy badanej opony.

(4 zastrzezenia)
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sq dofaczone do drugiego wyprowadzenia wyjscia (WY). Obudo-
wa przetwornika (OS) zawiera szczeline, w ktdrg wprowadzony jest
przewdd z pradem mierzonym (PM), wytwarzajacy pole magne-
tyczne (PMM). Grupy cewek pomiarowych (CP1 i CP2) sg umiesz-
czone rownolegle do siebie i symetrycznie po obu stronach srodka
szczeliny w obudowie przetwornika (OS). Grupy cewek korekcyj-
nych (CK1, CK2, CK3 i CK4) s3 umieszczone po obu stronach grup
cewek pomiarowych (CP1 i CP2) pod takim katem, aby znajdowa-
ty sie stycznie do linii pola magnetycznego (PMM) wytwarzanego
przez przewdd z pradem mierzonym (PM) i prostopadle do linii
pola magnetycznego (PMZ) wytwarzanego przez przewdd z pra-
dem zaktécajacym (PZ). Grupy cewek korekcyjnych (CK1, CK2, CK3
i CK4) maja przeciwny kierunek zwojow w stosunku do kierunku
zwojow w grupach cewek pomiarowych (CP1 i CP2).

(1 zastrzezenie)
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AT (21) 431309 (22) 201911 08

(51) GOTN 27/327(2006.01)
GOTN 33/74(2006.01)

1) POLITECHNIKA WROCLAWSKA, Wroctaw
72) DRZOZGA KAMILA; CABAJ JOANNA

Elektroda zmodyfikowana polimerowym
sorbentem wytworzonym z polianiliny do detekgji
B-17 estradiolu

(57) Wynalazek dotyczy elektrody zmodyfikowanej polimero-
wym sorbentem wytworzonym z polianiliny do detekcji 5-17 es-
tradiolu, ktéra charakteryzuje sie tym, Zze zawiera elektrode wyko-
nang z wegla szklistego, pokryta cienkg warstwa polimerowego
sorbentu wytworzonego z polianiliny zawierajacego specyficzne
miejsca wigzace (3-17 estradiol. Polimerowy sorbent ma niskie kosz-
ty przygotowania, proces wytwarzania jest prosty i przyjazny dla
srodowiska, a uzyskany materiat moze skutecznie rozpoznawac
B-17 estradiol w szerokim zakresie stezen.
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(12 zastrzezen)

AT (21) 431759 (22) 201911 12
(51) GO1R 15/18(2006.01)

(71) SIEC BADAWCZA LUKASIEWICZ - INSTYTUT TELE-
I RADIOTECHNICZNY, Warszawa
(72) KOWALSKI GRZEGORZ

(54) Ukfad szczelinowego przetwornika pradu
na napiecie

(57) Uktad szczelinowego przetwornika pradu na napiecie po-
siada jedno z wyprowadzen wyjscia (WY) dotaczone jest do gru-
py pofaczonych szeregowo cewek korekcyjnych (CK1), ktére
s dofaczone do grupy potaczonych szeregowo cewek pomiaro-
wych (CP1), dotgczonych do grupy potaczonych szeregowo cewek
korekcyjnych (CK2), ktéra jest dotgczona do przewodu powrotne-
go (PP). Przewdd powrotny (PP) obiega dookota obudowe prze-
twornika (OS), dotaczonego do grupy potaczonych szeregowo
cewek korekcyjnych (CK3), ktére sg dotaczone do grupy potaczo-
nych szeregowo cewek pomiarowych (CP2), dalej dotaczonych
do grupy potaczonych szeregowo cewek korekcyjnych (CK4), ktore

AT (21) 431721 (22) 2019 11 05

(51) GO1R 31/08(2020.01)
HO2H 3/093 (2006.01)

(71)  PGE DYSTRYBUCJA SPOLKA AKCYINA, Lublin;
MINDMADE SPOtKA Z OGRANICZONA
ODPOWIEDZIALNOSCIA, Warszawa;

APATOR ELKOMTECH SPOLKA AKCYINA, t6dz

(72) MROCZEK BARTtOMIEJ; BORKOWSKI TOMASZ;
STEPNIEWICZ PIOTR; BORKOWSKI MAREK

(54) Sposéb i system dla sieci energetycznej sredniego
napiecia SN do lokalizacji i redukgji skutkdw awarii

(57) Sposéb lokalizacji i redukcji skutkéw awarii w sieci energe-
tycznej sredniego napiecia SN zasilanej ze Zrédta zasilania, tworza-
cej system posiadajacy stupy energetyczne i punkty roztgcznikowe
wyposazone w facznik z napedem do roztaczania/zataczania prze-
ptywu pradu oraz urzadzenia telemechaniki, wskaznik przeptywu
pradu zwarciowego, urzadzenia tacznosci i inne, polega na tym,
ze kazdemu sterownikowi telemechaniki (S) wyposazonemu
we wskaznik przeptywu pradu zwarciowego oraz kazdemu urza-
dzeniu facznosci (R) przypisuje sie dane o jego lokalizacji w sie-
ci SN wzgledem pozostatych sterownikow telemechaniki (S, + S )
oraz urzadzen tacznosci (R, + R.) i tak zaprogramowane urzadze-
nia (S, =S, R, + R)) montuije sie w odpowiednich punktach rozigcz-
nikowych (P, + P,). Po wykryciu przez wskazniki przeptywu pradu
zwarciowego i po wykonaniu etapu samoczynnego powtoérnego
zatgczenia SPZ, kazdy sterownik telemechaniki (S) komunikuje sie
z odpowiednimi dwoma bezposrednio poprzedzajacymi sterow-
nikami telemechaniki poprzez przypisane im urzadzenia tacznosci
i przekazuje informacje o tresci: ,awaria za mng". Po ustaleniu od-
cinka (10) sieci SN pomiedzy punktami roztacznikowymi poczatko-
wym (P,) i nastepujacym (P, ), dla ktdrych informacja ze sterow-
nika telemechaniki poczatkowego (S,) ma tres¢: ,awaria za mng"
i jednoczesnie ten sam sterownik telemechaniki poczatkowy (S,)
nie otrzymuje od sterownika telemechaniki nastepujacego (S,,;)
komunikatu o tresci: ,awaria za mng’, nastepuje odtgczenie zasila-
nia poprzez tacznik w punkcie roztacznikowym poczatkowym (Pk)
do ostatniego punktu roztgcznikowego (P.). Do komunikacji po-
migdzy sterownikami telemechaniki (S, + S) stosuje sig techno-
logie transmisji danych LoRa, korzystnie z wykorzystaniem re-



