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pozycjonujacy (24) jest potaczony z elementem faczeniowym (23),
ktéry potaczony jest z elementem no$nym ptatkow 1 rezonato-
ra (12), ktéry potaczony jest z elementem 5 obudowy rezonato-
ra (26b), natomiast na elemencie nosnym ptatkéw 1 rezonatora (12)
zamontowano ptatki 1 rezonatora (10), natomiast ptatki 2 rezonato-
ra (9) umieszczone sg na elemencie nosnym pfatkéw 2 rezonato-
ra (11), ktéry zamontowany jest do pierscienia montazowego (27),
ktéry za pomoca tozyska 1 (13) i fozyska 2 (14) zamontowany jest
do elementu 3 obudowy rezonatora (26), dodatkowo pierscien
montazowy (27) jest obracany za pomoca paska (19) oraz kota na-
pedowego (18), zamontowanego na wale napedowym (5), ktéry
zamontowany jest z jednej strony do fozyska 3 (20) umieszczone-
go w elemencie 5 obudowy rezonatora (26b), natomiast z drugiej
strony za pomocg sprzegta 2 (3) do silnika uktadu strojenia wraz
z watem (2) zamontowanego z elementem 1 obudowy rezonato-
ra (25), natomiast ekran (8) zamocowany jest na elemencie 3 obu-
dowy rezonatora (26), elemencie 4 obudowy rezonatora (26a) oraz
elemencie 5 obudowy rezonatora (26b), natomiast sygnat wielkiej
czestotliwosci doprowadzono do rezonatora poprzez wejscie/wyj-
$cie linii transmisyjnej (15) umieszczonej w elemencie 2 obudowy
rezonatora (17), ktére za pomoca przewodu (16) podtgczono do pe-
tli dopasowuijacej (21).

(5 zastrzezen)
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Al (21) 431367 (22) 20191003

(51) A61B5/103(2006.01)
A61B 5/107(2006.01)
GO1B 5/02 (2006.01)
GO1B 5/20(2006.01)

(71) KLUSZCZYNSKA EWA OSRODEK REHABILITACI
LECZNICZEJ TRONINY, Troniny
(72) KLUSZCZYNSKI MAREK STANISEAW

(54) Urzadzenie elektroniczne do pomiaréw katowych
i liniowych krzywizn kregostupa oraz do oceny
ruchomosci w stawach konczyn

(57) Urzadzenie elektroniczne do pomiaréw katowych i liniowych
krzywizn kregostupa oraz do oceny ruchomosci w stawach kon-
czyn skfadajace sie ze stelaza, obudowy goérnej i obudowy dolnej,
pakietu gtownego, pakietu ztacz charakteryzuje sie tym, ze wypo-
sazone jest w rolke oraz rolke czujnika z pakietem czujnika obrotu
do pomiaréw liniowych oraz czujnik nacisku dotaczany osobno
i potaczony z przyrzadem poprzez kabel do gniazda mini Jack,
oraz posiada wbudowany system bluetooth LE do komunikacji
z komputerem PC. Rolka, rolka czujnika wyposazone sg w telesko-
py zegarkowe. Oryginalny ksztatt obudowy gornej (6) i obudowy
dolnej (7) umozliwia dokonanie pomiaréw budowy ciata katowych
i liniowych. Urzadzenie posiada system diagnostyczny, ktéry stano-
wi specjalistyczne oprogramowanie. Urzadzenie moze pracowac
jako samodzielne urzadzenie (tryb OFF-LINE) lub pod kontrolg apli-
kacji komputerowej (tryb ON-LINE).

(5 zastrzezen)
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AT (21) 431290 (22) 201909 27
) A61D 7/00(2006.01)

) UNIWERSYTET PRZYRODNICZY W LUBLINIE, Lublin
2) ZIETEKJERZY; ADASZEK tUKASZ;
WINIARCZYK STANISELAW; GUZ LESZEK

(54) Bezpieczna metoda podawania substancji slimakom
w formie iniekcji dozylnych
(57) Bezpieczna metoda podawania substandji slimakom w for-
mie iniekgji dozylnych, w ktorej usuwa sie czes$¢ skorupy, charak-
teryzuje sie tym, ze miejscem naktucia jest miejsce nad gtéwnym
naczyniem w ptucu skérnym zwierzecia.
(1 zastrzezenie)

AT (21) 431377 (22) 20191004

) A61F 2/14(2006.01)

) OLBRZYMEK JAKUB, £6dZ; OLBRZYMEK DOMINIK, £6d?Z
2) OLBRZYMEK JAKUB; OLBRZYMEK DOMINIK
)

54) Keratoproteza

57) Przedmiotem zgtoszenia jest keratoproteza, ktéra charaktery-
zuje sie tym, ze soczewka (1) osadzana jest w pierscieniu (2), w ktéry
wkrecana jest na gwint samohamowny (3), przy czym pierscien (2)
z soczewka (1) umieszczany jest na twardowce (4); przy czym gwint
samohamowny (3) umozliwia stabilne umieszczenie protezy
na wiasciwym miejscu w oku pacjenta, przy czym w koncowej
fazie dokrecania soczewki (1) nastepuje ,zaklikniecie” soczewki (1),
a dzieki temu nie ma niebezpieczenstwa samoistnego poluzowa-
nia gwintu i odkrecenia, a jednoczesnie zaklikniecie potwierdza
zakoriczenie procesu wkrecania.
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(2 zastrzezenia)

Al (21) 431381 (22) 20191004

(51) A61F 5/00(2006.01)
A61H 1/00(2006.01)
A61H 1/02 (2006.01)
A63B 23/00(2006.01)
A63B 23/02 (2006.01)
A63B 23/025 (2006.01)
A63B 23/035(2006.01)
A63B 24/00 (2006.01)

(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA
IM. STANISLAWA STASZICA W KRAKOWIE, Krakow
(72) KWASNIEWSKI JERZY; MOLSKI SZYMON

(54) Urzadzenie do rehabilitacji kregostupa i sposéb
rehabilitacji kregostupa z wykorzystaniem
urzadzenia do rehabilitacji kregostupa

(57) Przedmiotem zgloszenia jest urzadzenie do rehabilitacji

kregostupa i sposéb rehabilitacji kregostupa z wykorzystaniem

urzadzenia do rehabilitacji kregostupa. Urzadzenie do rehabilitadji
kregostupa pacjenta skfadajace sie z ramy nosnej, poprzeczek sta-
tych, poprzeczek ruchomych oraz trzymacza i uktadow sitownikow
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podtrzymujacych gtowe, ramiona, biodra, kolana i stopy pacjenta
charakteryzuje sie tym, ze wyposazone jest w sitowniki liniowe (8)
zamontowane do trzymacza (7) podtrzymujacych gtowe i ramio-
na pacjenta przy czym trzymacz (7) posiada usytuowany poziomo
mechanizm napedowy (9) zamontowany na poprzeczce statej (6)
ramy nosnej (1) oraz w dolnej czesci mocowany jest obrotowo (10)
do poprzeczki statej (6).

(7 zastrzezery)
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Realizacja ruchu bocznego tulowia

Data wprowadzenia zmiany zastrzezer:: 2021 02 08

AT (21) 431251 (22) 201909 23

1

(51) A61G 5/00(2006.01)
A61G 5/02(2006.01)
A61G 5/10(2006.01)

(71) OKB SPOtKA Z OGRANICZONA
ODPOWIEDZIALNOSCIA, Bukowiec
(72)  JANKOWSKI MARCIN; GOLINSKI DAMIAN

(54) Fotel na kotach do transportu oséb chorych
w pozycji siedzgcej i uktad mocowania fotela
w ambulansie

(57) Przedmiotem wynalazku jest fotel na kofach, przeznaczony
do przemieszczania w pozydji siedzacej chorych lub innych oséb
z dysfunkcja narzadow ruchu, niemogacych samodzielnie sie po-
ruszac, stuzacy doich przenoszenia i transportu w tej pozycji w am-
bulansie oraz uktad mocowania tego fotela w ambulansie. Fotel
skiada sie z pionowej tylnej ramy (1), do ktorej z przodu przymoco-
wane jest poziome siedzisko (2). Rama (1) posiada u dotu dwie tylne
noézki (3) z tylnymi kotami jezdnymi (4). Do ramy (1), poprzez pozio-
me poprzeczki (5) przymocowane s3 przednie nozki (6) z przedni-
mi kotami (7). Pionowa rama (1) ma z tytu w gérnej czesci przymo-
cowane tylne raczki (8) a z przodu, przymocowane do przednich
nozek (6) — przednie raczki (9). Uprzaz do zabezpieczania transpor-
towanej osoby stanowia czteropunktowe pasy bezpieczenstwa,
gdzie dwa pionowe pasy (10) sa przymocowane do gornej po-
przeczki pionowej ramy (1). Pionowe pasy (10) s u dotu potaczone
ze sobg poziomym odcinkiem piersiowym (11). Pasy poziome (12)
sg przymocowane do ramy (1) ponizej punktéw mocowania sie-
dziska (2) w ramie (1), a konce poziomych paséw (12) sg potagczone
z pionowymi pasami (10) w punktach taczenia pionowych pa-
sow (10) z odcinkiem piersiowym (11). Odcinek piersiowy (11) ma
posrodku klamre spinajacg (13). Fotel ma kota (4 i 7) przystosowa-
ne do blokowania go w platformie dokujgcej (14), zamocowanej
w ambulansie, bowiem wszystkie kota jezdne (4 i 7) maja obwodo-
we rowki a w platformie (14) sg zamocowane przesuwne poziome
bolce do wsuwania w obwodowe rowki w kotach jezdnych (41 7).
Platforma (14) i kofa jezdne (4 i 7) tworzg uktad mocowania fotela
w ambulansie.

(4 zastrzezenia)

AT (21) 431245 (22) 201909 23

(51) A61K 35/76(2015.01)
A61P 11/16 (2006.01)
C12N 7/00(2006.01)

(71)  UNIWERSYTET PRZYRODNICZY W LUBLINIE, Lublin
(72) URBAN-CHMIEL RENATA; WERNICKI ANDRZEJ;
DEC MARTA; PUCHALSKI ANDRZEJ; NOWACZEK ANNA;
MAREK AGNIESZKA; PYZIK EWELINA;
STEPIEN-PYSNIAK DAGMARA

(54) Sposodb otrzymywania kompozycji w postaci
zawiesiny do leczenia syndromu oddechowego
z udziatem Mannheimia haemolytica u bydta

(57) Przedmiotem wynalazku jest sposdb otrzymywania kom-
pozycji w postaci zawiesiny do leczenia syndromu oddechowego
7 udziatem szczepéw Mannheimia haemolytica u bydfa charak-
teryzujacy sie tym, ze z bakteriofagéw swoistych dla szczepow
Mannheimia haemolytica otrzymuije sie zawiesine, ktérg nastepnie
zageszcza sie i zawiesza sie w izotonicznym roztworze wody mor-
skiej przygotowanym do zawiesiny metoda kolejnych rozcienczen
do uzyskania rozcienczenia wynoszacego od 10 do 107 PFU/mL,
po czym otrzymang zawiesine rozciencza sie w izotonicznym roz-
tworze soli morskiej stosujac rozcieczenie 1:5 - 1 cze$¢ zawiesiny
fagowej, 4 czedci izotonicznego roztworu soli morskiej. Kompozy-
Cja moze mie¢ postac aerozolu.

(3 zastrzezenia)

AT (21) 431264 (22) 201909 25

(51) A61K 36/23(2006.01)
A61K 36/28(2006.01)
C11B9/02(2006.01)

(71)  ZACHODNIOPOMORSKI UNIWERSYTET
TECHNOLOGICZNY W SZCZECINIE, Szczecin

(72) DZIECIOt MALGORZATA,
KOWALEWSKA MONIKA JADWIGA; WODNICKA ALICJA

(54) Sposob otrzymywania olejku eterycznego
z surowcow roslinnych metoda hydrodestylacji
z chemiczng modyfikacjg

(57) Przedmiotem zgtoszenia jest sposéb otrzymywania olejku
eterycznego z surowcdw roslinnych, metoda hydrodestylacji z che-
miczng modyfikacjg a nastepnie oddzieleniu olejku eterycznego
znad roztworu wodnego, charakteryzuje sie tym, ze w procesie hy-
drodestyladji stosuje sie 5% wodny roztwdér substancji chemicznej
modyfikujacej pH tego roztworu, w postaci kwasu, zasady lub soli
o charakterze kwasowym lub zasadowym. Jako substancje modyfi-
kujace pH stosuje sie kwas cytrynowy, kwas askorbinowy, wodoro-
tlenek sodu lub cytrynian sodu. Surowiec roslinny stosuje sie w ilosci
od 4 g do 10 g w odniesieniu do 100 cm? objetosci zastosowanego
roztworu wodnego substancji modyfikujgcych. Jako surowiec ro-
$linny stosuje sie wysuszony owoc kminu rzymskiego lub wysuszo-
ne ziele wrotyczu pospolitego. Korzystnie proces hydrodestylacji
7 chemiczng modyfikacjg prowadzi sie w czasie 1 - 3 godzin.

(5 zastrzezen)




