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otworu (3a) płyty (3), natomiast okrągły wypust (5b) osłony dol-
nej (5) ma średnicę D1 mniejszą od średnicy D otworu (3a) płyty (3). 
Na łączniku (4) znajdują się nacięcia (4a) w kształcie trapezu w ilo-
ści trzech do  dwudziestu czterech, korzystnie czterech. Wypeł-
niacz (2) jest wykonany z materiału o module Younga E w zakresie 
od 0,0001 do 2 GPa, zaś łącznik (4) jest wykonany z materiału o mo-
dule Younga E w zakresie od 1,5 do 220 GPa.

(4 zastrzeżenia)

A1	 (21)	 432096	 (22)	 2019 12 05

(51)	 A44B 17/00 (2006.01) 
	 A41H 37/04 (2006.01)

(71)	 POLITECHNIKA LUBELSKA, Lublin
(72)	 KUCZMASZEWSKI JÓZEF; PIEŚKO PAWEŁ;  

ZAGÓRSKI IRENEUSZ; LELEŃ MICHAŁ; WARDA TOMASZ; 
ZAWADA-MICHAŁOWSKA MAGDALENA

(54)	P ołączenie zatrzaskowe
(57)	 Celem zgłoszenia jest uzyskanie połączenia zatrzaskowego 
dla konstrukcji cienkościennych, polegającego na  wykorzystaniu 
odpowiednio ukształtowanych i  wzajemnie dopasowanych ele-
mentów łączonych. Połączenie zatrzaskowe charakteryzuje  się 
tym, że składa się z elementu (1) posiadającej w swojej środkowej 
części pierwszy występ (1a) w kształcie płyty. Symetrycznie po każ-
dej stronie pierwszego występu (1a) znajduje się drugi występ (1b) 
w kształcie płyty, który w górnej części od strony listwy (1) zawiera 
pierwszy rowek (1c). W dolnej części drugiego występu (1b) znaj-
duje  się faza (1d). Druga część połączenia zatrzaskowego skła-
da  się z  płyty (2), która w  środkowej części na  pierwszej głównej 
ścianie posiada pierwsze zagłębienie (2a). Na drugiej głównej ścia-
nie symetrycznie po  każdej stronie pierwszego zagłębienia (2a) 
znajduje  się drugie zagłębienie (2b) posiadające drugi rowek (2c) 
i  fazę (2d). Korzystnie kształt przekroju poprzecznego drugiego 
występu (1b) jest identyczny jak kształt przekroju poprzecznego 
drugiego zagłębienia (2b). Wskazane jest gdy elementy połączenia 
są wykonane z materiału o zakresie współczynnika sprężystości E 
od 60 do 220 GPa.

(3 zastrzeżenia)

A1	 (21)	 432097	 (22)	 2019 12 05

(51)	 A44B 17/00 (2006.01) 
	 A41H 37/04 (2006.01)

(71)	 POLITECHNIKA LUBELSKA, Lublin
(72)	 KUCZMASZEWSKI JÓZEF; PIEŚKO PAWEŁ;  

ZAGÓRSKI IRENEUSZ; LELEŃ MICHAŁ; WARDA TOMASZ;  
ZAWADA-MICHAŁOWSKA MAGDALENA

(54)	P ołączenie zatrzaskowe tulejowe
(57)	 Celem zgłoszenia jest uzyskanie połączenia zatrzaskowego 
dla konstrukcji cienkościennych, polegającego na  wykorzystaniu 
odpowiednio ukształtowanych i  wzajemnie dopasowanych ele-
mentów łączonych. Połączenie zatrzaskowe tulejowe charakte-
ryzuje się tym, że składa się z pierwszej części (1) w postaci płyty, 
do której dolnej powierzchni zamocowane są stopniowane wystę-
py (1a) o przekroju w kształcie wycinka koła o pierwszym promie-
niu R1 rozmieszczone stycznie do  obwodu okręgu o  średnicy d. 
W  dolnej części każdy stopniowany występ (1a) ma wysokość h1 
i posiada przekrój w kształcie wycinka koła o drugim promieniu R2 

większym od  pierwszego promienia R1. Połączenie zatrzaskowe 
składa  się również z  drugiej części (2) w  postaci płyty, do  której 
górnej powierzchni zamocowana jest tuleja (2a), która zawiera 
otwór (2b) o  trzecim promieniu R3 mniejszym od  drugiego pro-
mienia R2 i  nieznacznie większym od  pierwszego promienia R1 
występu (1a), w  dolnej części tulei (2a) znajduje  się symetrycznie 
po każdej jej stronie przelotowy rowek (2c) o wysokości h2. Na ob-
wodzie okręgu znajduje  się od  trzech do  sześciu stopniowanych 
występów (1a). Elementy połączenia są wykonane z materiału o za-
kresie współczynnika sprężystości E od 60 do 220 GPa.

(3 zastrzeżenia)

A1	 (21)	 427785	 (22)	 2018 11 15

(51)	 A47B 13/00 (2006.01)

(71)	 BŁASZAK ROMAN, Poznań
(72)	 BŁASZAK ROMAN

(54)	 Stelaż stołu biurowego
(57)	 Przedmiotem wynalazku jest stelaż podpłytowy stołu biuro-
wego pokazany na rysunku. Cechą charakterystyczną i znamienną 
nowej konstrukcji jest rezygnacja, w stelażu, z ramy górnej, na rzecz 
jednoramiennej listwy o  suwliwej zmianie długości, łączącej dwa 
przeciwległe zespoły nóg (ramiaki). Konstrukcja stelaża umożli-
wia m.in. zmianę długości suwliwego łącznika środkowego, gdzie 
wykorzystywana jest kostka rozprężna. Listwa suwliwa składa  się 
z  trzech elementów rurowych o  przekroju zbliżonym do  prosto-
kąta, z  których środkowy posiada mniejsze wymiary od  dwóch 
pozostałych, dzięki czemu może poruszać się suwliwie wewnątrz 
nich - w celu ustalenia oczekiwanej pozycji wykorzystuje się kostki 
rozprężne. Cechą stelaża nowej konstrukcji jest możliwa rezygnacja 
z  zastosowania kostek rozprężnych, przy łączeniu listwy suwliwej 
z zespołami nóg na rzecz wczepu.

(5 zastrzeżeń)

A1	 (21)	 427707	 (22)	 2018 11 08

(51)	 A61B 5/00 (2006.01) 
	 A61F 2/24 (2006.01)

(71)	 AKADEMIA GÓRNICZO-HUTNICZA  
IM. STANISŁAWA STASZICA W KRAKOWIE, Kraków

(72)	 GRABOWSKI KRZYSZTOF; UHL TADEUSZ;  
WOJAKOWSKI WOJCIECH; JADCZYK TOMASZ
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(54)	Z astawka serca
(57)	 Przedmiotem zgłoszenia jest zastawka serca, która umożliwia 
zdalne dokonywanie analizy krzepliwości krwi pacjenta. W kołnierzu 
usztywniającym (2) podstawy (1) zastawki serca zamocowana jest 
spiralna antena (5), a do jej wypustów (3, 3’, 3”) poprzez wsporniki 
usztywniające (4) zamocowane są moduł komunikacji i zasilania (7), 
oscylator piezoelektryczny (8) i  czujnik do  pomiaru lepkości (10).

(1 zastrzeżenie)

A1	 (21)	 427697	 (22)	 2018 11 08

(51)	 A61B 5/053 (2006.01)

(71)	 UNIWERSYTET W BIAŁYMSTOKU, Białystok
(72)	 SZYMAŃSKI KRZYSZTOF R.; WALCZYK CEZARY J.

(54)	 Sposób rekonstrukcji obrazu w elektrycznej 
tomografii impedancyjnej

(57)	 Sposób rekonstrukcji obrazu w elektrycznej tomografii impe-
dancyjnej do wyznaczania niejednorodności materiału, w którym 
to  sposobie: na  brzegu badanego obszaru materiału rozmiesz-
cza  się kontakty (1): poprzez które wymusza  się przepływ prądu: 
i odczytuje się z nich napięcia poprzez układ przewodów (2) pod-
łączonych pomiędzy kontaktami a  układem akwizycji danych (4); 
charakteryzujący się tym, że: określa się odwzorowanie konforem-
ne reprezentujące przekształcenie dysku do  kształtu badanego 
obszaru: znajduje  się wiele położeń dziur w  badanym obszarze; 
wyznacza się promienie dziur w zadanych położeniach, przetwa-
rzając odczytane z kontaktów (1) napięcia przy wykorzystaniu teorii 
przepływów w układach wielospójnych, za pomocą procesora (5) 
przyłączonego do układu akwizycji danych (4); i obrazuje  się wy-
znaczone promienie dziur za pomocą układu wizualizacji (6), po-
przez transformację położeń i promieni dziur do badanego obszaru 
przy użyciu odwzorowania konforemnego.

(3 zastrzeżenia)

A1	 (21)	 427680	 (22)	 2018 11 07

(51)	 A61B 5/0245 (2006.01) 
	 A61B 5/0255 (2006.01) 
	 A61B 5/0402 (2006.01) 
	 A61B 5/0432 (2006.01) 
	 A61B 5/0452 (2006.01) 
	 H04W 4/00 (2018.01) 
	 H04W 4/38 (2018.01)

(71)	 UNIWERSYTET TECHNOLOGICZNO-PRZYRODNICZY 
IM. JANA I JĘDRZEJA ŚNIADECKICH W BYDGOSZCZY, 
Bydgoszcz

(72)	 ŚMIGIEL SANDRA; LEDZIŃSKI DAMIAN;  
ANDRYSIAK TOMASZ

(54)	M obilny rejestrator EKG oparty na LoRa
(57)	 Przedmiotem zgłoszenia jest mobilny rejestrator do  mo-
nitorowania czynności elektrycznej serca oparty na  technologii 
komunikacyjnej LoRa, urządzenie do odbierania danych i ich prze-
twarzania wraz z  algorytmami kompresji danych i  algorytmami 
decyzyjnymi. Mobilny rejestrator EKG oparty na  LoRa, składa  się 
z  modułu rejestrującego zapis czynności elektrycznej mięśnia 
sercowego z  wykorzystaniem odprowadzeń w  postaci elektrod, 
obejmujący wzmocnienie i proces wstępnej filtracji sygnału, oraz 
modułu przetwarzania z procesorem z wejściem ADC celem ana-
lizy i kompresji pobranego sygnału, modułu pamięci, do akwizycji 
danych, oraz modułu zasilania, przy czym moduł przetwarzania 
ma dodatkowo moduł komunikacyjny LoRa, do transmisji danych 
na odległość oraz opcjonalnie moduł GPS do lokalizacji użytkow-
nika. Zgłoszenie obejmuje też sposób monitorowania czynności 
elektrycznej serca za pomocą ww. mobilnego rejestratora EKG.

(4 zastrzeżenia)

A1	 (21)	 427778	 (22)	 2018 11 15

(51)	 A61B 5/0488 (2006.01) 
	 A61B 5/22 (2006.01)

(71)	 AKADEMIA GÓRNICZO-HUTNICZA  
IM. STANISŁAWA STASZICA W KRAKOWIE, Kraków

(72)	 BARAŃSKI ROBERT

(54)	 Sposób estymacji siły zacisku dłoni
(57)	 Sposób służy do wyznaczania siły zacisku dłoni. W szczegól-
ności dotyczy siły zacisku podczas określania ekspozycji człowie-
ka na  drgania przenoszone podczas pracy narzędziami ręcznymi 
i  oceny stopnia wpływu drgań na  organizm człowieka. Sposób 
wykorzystuje znane badanie EMG, w którym w fazie kalibracji rów-
nocześnie mierzy się siłę zacisku dłoni, za pomocą znanego mier-
nika siły, zaciskanego w badanej dłoni, oraz przeprowadza się po-
miar elektromiograficzny tej samej ręki. Charakteryzuje się on tym, 
że  w  fazie kalibracji sygnały pomiarowe przesyła  się poprzez od-
powiednie przetworniki do  układu mikroprocesorowego, w  któ-
rym dobiera się liniową lub nieliniową funkcję przejścia, pomiędzy 
sygnałami z pomiaru EMG ręki, a siłą zacisku dłoni. W fazie właści-
wego pomiaru, na  podstawie wyznaczonych parametrów funkcji 
przejścia, oraz na bieżąco odbieranych i przetwarzanych sygnałów 
EMG estymuje się siłę zacisku dłoni na dowolnym przedmiocie. Wa-
runki pomiaru muszą być tożsame z warunkami kalibracji. W trakcie 
pomiaru EMG na przedramię w obszarze aktywności mięśni nakle-
ja  się co najmniej jedną parę elektrod pomiarowych, pierwszą (J) 
i drugą (K) oraz w miejscu pasywnym, słabo umięśnionym, nakle-
ja  się jedną elektrodę referencyjną (L). Różnicę między sygnałami 
elektrod pomiarowych wzmacnia się i wynikowy sygnał różnicowy 
przesyła się do przetwornika analogowo - cyfrowego (AC), zaś sy-
gnał z elektrody referencyjnej (L) jest punktem odniesienia dla tego 
przetwornika (AC), natomiast sygnał wynikowy zapisuje się w urzą-
dzeniu mikroprocesorowym.

(4 zastrzeżenia)

A1	 (21)	 427656	 (22)	 2018 11 05

(51)	 A61B 17/58 (2006.01) 
	 A61B 17/80 (2006.01)


