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Al (21) 426418 (22) 2018 07 24

(51) B65D 65/42(2006.01)
C09D 5/00 (2006.01)
C0o9D 7/48 (2018.01)

(71) TOKAJUK ARKADIUSZ ARKADIUSZ TOKAJUK
- PRZEDSIEBIORSTWO PRODUKCYJINO UStUGOWE
OPTIMA SPOYKA CYWILNA, Hajndwka;
TOKAJUK ADAM ADAM TOKAJUK -
PRZEDSIEBIORSTWO PRODUKCYINO USLUGOWE
OPTIMA SPOtKA CYWILNA, Hajndwka

(72) TOKAJUK ADAM; HAMERLINSKI JACEK;
NICINSKI KAROL; STANKIEWICZ BARBARA

(54) Tektura falista z nadrukiem

(57) Przedmiotem zgtoszenia jest tektura falista z nadrukiem cha-
rakteryzujaca sie tym, ze warstwa nadruku jest pokryta warstwa
lakieru UV-ochronnego, w ilosci od 6 do 10 g/m?, ktérego baze
stanowi wodny lakier dyspersyjny na bazie polimerow akrylo-
wych lub lakier rozpuszczalnikowy na bazie zywic poliamidowych
i/lub nitrocelulozowych, zawierajacego od 4 do 8% wag. stabi-
lizatora UV opartego o roztwdr rozgatezionej aminy (HALS) oraz
od 0,15 do 0,25% wag. kwasu L-askorbinowego; a ponadto w wy-
branych obszarach tektura pokryta jest ponadto warstwa lakieru
antyposlizgowego, w iloci od 8 do 12 g/m? ktérego baze stanowi
wodny lakier dyspersyjny na bazie polimeréw akrylowych lub lakier
rozpuszczalnikowy na bazie zywic poliamidowych, zawierajgcego
od 5 do 35% wag. lateksu butadienowo-styrenowego.

(1 zastrzezenie)

Al (21) 426361 (22) 201807 18

(51) B65F 1/12(2006.01)
B65F 3/04 (2006.01)

1) WITKOWSKI PAWEL EUROTECH, Baczyna
(72) WITKOWSKI PAWEL

(54) Dzwig dla podziemnego systemu sktadowania
odpaddéw

(57) Wynalazek przedstawiony na rysunku skfada sie z nieru-
chomej ramy zewnetrznej (1), podnoszonej i opuszczanej ramy
wewnetrznej (2). Ramy potaczone sa uktadem prowadnicowym
(3). Rama wewnetrzna posiada podest dolny (4) przystosowany
do utrzymania pojemnikéw na $mieci (5). Na gdrnej czesci ramy
wewnetrznej (2) zainstalowany jest podest gérmy (6) z wrzutnia-
mi (7). Ruch pionowy ramy wewnetrznej realizowany jest bez-
posrednio za pomocg hydraulicznych sitownikéw liniowych (8).
Uktad zasilania i sterowania, przytacza energetyczne zainstalowa-
ne sg pod gérnym podestem. Konstrukcja samonosna dzwigu dla
podziemnego systemu sktadowania odpadéw pozycjonowana jest
wewnatrz zbiornika podziemnego za pomocg elementéw ustaw-
czych, nie wymaga mocowania do zbiornika upraszczajac jego
instalacje. Multiplikacja systemow zasilania, czyli mozliwos¢ uzycia
czterech niezaleznych Zrédet energii do zasilania podno$nikéw
zwieksza niezawodnos¢ catego systemu w przypadku awarii ze-
wnetrznej infrastruktury zasilajacej i pozwala przeprowadzi¢ proces
podniesienia, opréznienia oraz opuszczenia do zbiornika podziem-
nego pojemnikdw na smieci.

(9 zastrzezen)

Al (21) 426354 (22) 201807 17

(51) B65G 43/00(2006.01)
E21F 17/18(2006.01)

(71) RPJ-COAL SPOEKA Z OGRANICZONA
ODPOWIEDZIALNOSCIA, Zbrostawice

(72) SZELAG RAFAL; MAJEWSKI PRZEMYSEAW,;
PUCEK ADRIAN

(54) Sposéb i uktad monitorowania pracy i stanu tasmy
przenosnika tasmowego

(57) Przedmiotem zgtoszenia jest sposob i uktad monitorowania
pracy i stanu tasmy przenosnika tasmowego dla dowolnych odcin-
kow pomiarowych tasmy przenosnika tasmowego. Sposéb moni-
torowania pracy i stanu tasmy przenosnika tasmowego polegajacy
na tym, ze poprzez wykorzystanie zainstalowanych przed i za do-
wolnym odcinkiem pomiarowym w tasmie przenosnika co naj-
mniej po jednym znaczniku, w bazie danych uktadu komputero-
wego rejestruje sie przejscie danego znacznika przez strefe jego
wykrywania, charakteryzuje sie tym, ze jako znaczniki stosuje sie
transpondery radiowe posiadajace swoj wiasny zaprogramowany
indywidualny identyfikator - elektroniczny numer identyfikacyjny.
Kazdy transponder radiowy wraz z przemieszczaniem sie tasmy
przechodzi przez co najmniej jeden punkt kontrolny, w postaci
anteny (3) sygnatu radiowego. Z chwila wejscia w obszar dziatania
anteny (3) transponder radiowy wysyta sygnat radiowy z elektro-
nicznym numerem identyfikacyjnym, nastepnie za pomoca an-
teny (3) przekazuje sie poszczegdine sygnaty radiowe w sposéb
ciagty, o danej szerokosci, mocy i kierunku oraz czestotliwosci
do czytnika (4). Czytnik (4) sczytuje przekazang przez antene (3)
informacje o czasie przejscia transpondera z wiasnym numerem
identyfikacyjnym zainstalowanego przed dowolnym odcinkiem
pomiarowym (2) oraz transpondera z wiasnym numerem iden-
tyfikacyjnym zainstalowanego po tym odcinku pomiarowym (2).
Z czytnika (4) przekazuje sie zebrane informacje do komputera (5)
za pomoca komputera (5) wylicza sie delte réznicy czasu odczytu
transpondera, przed dowolnym odcinkiem pomiarowym (2) oraz
transpondera po tym odcinku pomiarowym (2), uwzgledniajac
statg predkos¢ tasmy. Komputer (5) przetwarza dane i poréwnu-
je wyniki analizy stanu dowolnego odcinka pomiarowego tasmy
z zatozonymi wartosciami progowymi. Na podstawie mierzonego
czasu przejscia przez obszar anteny (3) oraz sity lub kierunku sygna-
tu okresla sie czas piku czyli czas przejscia punktu dla konkretnego
transpondera radiowego o konkretnym elektronicznym numerze
identyfikacyjnym, a nastepnie mierzy sie kolejne zmiany czasowe
wzgledne pomiedzy dowolnie wybranymi transponderami radio-
wymi, ktore okreslajg zmiany w tasmie (1) dla okreslonego odcinka
pomiarowego.

(12 zastrzezen)
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Al (21) 426461 (22) 2018 07 26
(51) B66F 9/075 (2006.01)
B66F 9/24 (2006.01)
(71) ROMAX M. PAZDOR, R. KORALEWSKI SPOLKA JAWNA,
Krakow

(72) LALIKKRZYSZTOF; KORBIEL TOMASZ;
PAZDOR MALGORZATA
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(54) Sposéb i system sterowania pracg wézka
widtowego

(57) Sposéb sterowania pracg wozka widtowego polegajacy
na zbieraniu, za pomoca uktadéw sensorycznych, danych z otocze-
nia wézka oraz przetwarzaniu ich w mikroprocesorowym uktadzie
sterujacym i przekazywaniu sygnatéw za pomoca ukfadéw komu-
nikacyjnych przewodowych i bezprzewodowych, oraz wizualizo-
waniu na graficznym interfejsie operatora. Charakteryzuje sie tym,
7e odlegtos¢ wozka od przeszkody okredla sie za pomoca hybry-
dowego czujnika odlegtosci (2). Ustawia sie wartosci, po przekro-
czeniu ktoérych zatrzymuje sie ruch wozka w dotychczasowym kie-
runku. Ponadto za pomocg uktadu tworzenia mapy (3) tworzy sie
mape otoczenia, a po przekroczeniu nastawialnej granicznej odle-
gtosci alarmowej wysyta sie do operatora woézka sygnat o niebez-
pieczenstwie. Pomiaru masy przenoszonej na widtach woézka doko-
nuje sie za pomocg ukfadu pomiaru masy (5) z tensometrycznym
czujnikiem sity zamocowanym na zawiesiu na maszcie podnosnika.
Energie odzyskuje sie za pomocg hydraulicznego uktadu odzysku
energii (6). System ma zamontowane i potaczone z uktadem steru-
jacym systemu (1) wézka widtowego: hybrydowy czujnik odlegto-
4ci (2), ukfad tworzenia mapy otoczenia (3), a takze ukfad pomiaru
masy (5) z tensometryczny czujnik sity zamocowanym nieruchomo
wzgledem masztu podnosnika. Ponadto ma hydrauliczny uktad
odzysku energii (6) zamontowany na podnosniku widtowym. Gra-
ficzny interfejs operatora (8) ma posta¢ panelu dotykowego (8-1)
i jest potaczony z systemem odbiorczym.
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Al (21) 426413  (22) 2018 07 23

(51) C01B21/28(2006.01)
B01J8/02(2006.01)

(71) SIEC BADAWCZA tUKASIEWICZ - INSTYTUT NOWYCH
SYNTEZ CHEMICZNYCH, Pufawy

(72) INGER MAREK; WILK MARCIN; NIESCIORUK JAN;
RUSZAK MONIKA

(54) Ukfad do stabilizacji warstwy katalizatora
do rozktadu tlenku azotu(l) N,O w reaktorze
utleniania amoniaku

(57) Uklad stanowi dodatkowg konstrukcje podtrzymujacg war-
stwe katalizatora, sktadajaca sie z 3 do 5 siatek utozonych na kon-
strukcji nos$nej (1) oraz prostokatnych segmentéw siatek obwo-
dowych (4) z drutu ze stali zaroodpornej zachowujacych swoje
wiasciwosci mechaniczne w temperaturze ponizej 1100°C. Siatka
umieszczona jako najnizsza jest o gestosci siatki 0,2 - 2 oczka na cm?
jest i utkana z drutu o srednicy 2,8 - 20 razy wiekszej od $rednicy

drutu siatki potozonej najwyzej i ma srednice o 10 - 20 mm mniej-
szg od Srednicy kosza katalitycznego, za$ kolejne siatki utkane
s z drutu o mniejszej Srednicy i maja wieksza gestos¢ oczek niz
siatka z najgrubszego drutu, a ich $rednica jest réwna $rednicy ko-
sza katalitycznego.

(4 zastrzezenia)

AT (21) 430401 (22) 201906 26

(51) C01B 39/00(2006.01)
C01B 33/46 (2006.01)

(71)  POLITECHNIKA LUBELSKA, Lublin; BIKO-SERWIS
SPOLKA Z OGRANICZONA ODPOWIEDZIALNOSCIA
SPOLKA KOMANDYTOWA, Nowiny

(72) FRANUS WOJCIECH; BIEN TOMASZ

(54) Reaktor do syntezy zeolitdw, zwhaszcza z popiotéw
lotnych

(57) Reaktor do syntezy zeolitow, zwlaszcza z popiotéw lotnych
charakteryzuje sie tym, ze sktada sie z horyzontalnie umieszczo-
nej komory roboczej (1), pochylonej w stosunku do podtoza pod
katem ostrym a, ktéra zamocowana jest poprzez elastyczne tacz-
niki (2) pochylony do podstawy (3) pod katem ostrym {3. Pomie-
dzy podstawa (3) a komora robocza (1) znajduje sie naped posu-
wisto - zwrotny(4). Wewnatrz komory roboczej (1) znajduje sie sito
o niskiej retencji, utozone poziomo w stosunku do komory robo-
czej (1), pod ktorym znajduje sie krociec napowietrzajacy. W gornej
czesci komory roboczej (1) znajduje sie kolektor napowietrzajacy (7)
potaczony z kré¢cem napowietrzajgcym. Na jednym z kofcow ko-
mory roboczej (1) znajduje sie wlot substratéw reakdji (8). Po prze-
ciwnej stronie znajduje sie wylot zeolitéw (9).

(1 zastrzezenie)
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Data wprowadzenia zmiany zastrzezer: 2019 12 20




