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(71) Aselsan Elektronik Sanayi ve Ticaret Anonim Sirketi,
Ankara, TR

(72) SERDAR YUKSEL, TR; AKINCI UMUR, TR;
CALISLAR HUSEYIN DINCER, TR;
DURMUS MEHMET UNAL, TR; YILMAZ SENER, TR;
BICER AYDIN, TR; YENIGUN BURAK, TR;
DORTKARDESLER SERKAN, TR; ERIM CENK, TR

(54) Jednostka ruchomej mapy cyfrowej

(57) Niniejszy wynalazek dotyczy jednostki (1) ruchomej mapy
cyfrowej, ktéra umozliwia generowanie ruchomej mapy czasu rze-
czywistego w celu wyswietlania na ekranie wyswietlacza statku
powietrznego, i ktéra zasadniczo zawiera co najmniej jeden kor-
pus gtowny (2), co najmniej jedna jednostke (3) przechowywania
danych, w ktorej zapisane jest oprogramowanie ruchomej mapy
cyfrowej opracowane wedtug otwartej architektury, co najmniej
jedna awioniczng karte przetwarzajaca, ktéra jest przystosowa-
na do uruchamiania wspomnianego oprogramowania ruchomej
mapy cyfrowej, co najmniej jedna karte przetwarzania grafiki,
ktéra jest przystosowana do przetwarzania informacji cyfrowych
odebranych z jednostki (3) przechowywania danych i awionicznej
karty przetwarzajacej i do przesytania ich do ekranu wyswietla-
cza pilota/drugiego pilota zapewnionego w statku powietrznym
w celu wyswietlania, co najmniej jedna karte dyskretnego interfej-
su, ktéra zapewnia interfejs potaczeniowy dla dyskretnych sygna-
téw, co najmniej jedng karte zasilania, ktéra dostarcza moc wyma-
gana przez karty elektroniczne wykorzystywane w jednostce, oraz
co najmniej jeden filtr zasilania, ktéry jest przystosowany do zapo-
biegania zaktoceniom elektromagnetycznym emitowanym przez
linie zasilajaca.

(6 zastrzezen)
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(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA
IM. STANISLAWA STASZICA W KRAKOWIE, Krakdw
(72) STANUCH MACIEJ; SKALSKI ANDRZEJ

(54) Sposéb identyfikacji biometrycznej

(57) Przedmiotem zgtoszenia jest sposob identyfikacji biome-
trycznej, polegajacy na poréwnaniu obrazu ukfadu naczyn krwio-
nosnych badanego obiektu, korzystnie Zzyt wewnetrznej czesci
dfoni, uzyskanego przy pomocy S$wiatta bliskiej podczerwieni
NIR z obrazem referencyjnym badanego obiektu. Przedmiotowy
sposob charakteryzuje sie tym, Zze wykonywane i rejestrowane
53 co najmniej dwa rodzaje obrazéw badanego obiektu, przy czym
jeden w swietle NIR, a drugi w swietle UV, przy czym obrazy w $wie-
tle NIR wykonywane sg przy co najmniej dwdch maksimach dtugo-
$cifali, korzystnie 850 nm i 940 nm. Natomiast obrazy w $wietle DV
wykonywane sg korzystnie przy maksimum dtugosci fali 395 nm.
Zmiana $wiatta NIR na UV i odwrotnie zachodzi z czestotliwoscig
w zakresie 1 - 240 Hz. Jeden cykl skfadajacy sie z wykonania zdje¢
w swietle NIR i w Swietle UV trwa od 0,1 - 3,5 s, a dtugos¢ oswietlania
Swiattem NIR i $wiattem UV w jednym cyklu jest taka sama lub rézna

i trwa 0,002 - 2,5 s dla $wiatta NIR i 0,002 - 1 s dla $wiatta UV, przy
czym dtugos¢ cyklu korzystnie dobierana jest w sposéb losowy.
Liczba wykonanych obrazéw UV i NIR w jednym procesie identyfi-
kacji wynosi korzystnie 2 - 480.

(6 zastrzezen)
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(51) GO6F 21/32(2013.01)
GOTN 21/33(2006.01)
GOTN 21/35(2014.01)

(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA
IM. STANISLAWA STASZICA W KRAKOWIE, Krakow
(72) STANUCH MACIEJ; SKALSKI ANDRZEJ

(54) Urzadzenie do identyfikacji biometrycznej

(57) Urzadzenie do identyfikacji biometrycznej, przeznaczone
do poréwnania obrazu uktadu naczyh krwionos$nych badane-
go obiektu, korzystnie zyt wewnetrznej czesci dtoni, uzyskanego
przy pomocy $wiatta bliskiej podczerwieni NIR z obrazem referen-
cyjnym badanego obiektu, zawierajace detektor, oswietlacz emi-
tujacy swiatto NIR i uktad wykonujacy obliczenia, charakteryzuja-
ce sie tym, ze o$wietlacz stanowig, co najmniej dwie matryce (2)
Z umieszczonymi na nich Zrodtami swiatta emitujacymi $wiatto NIR
oraz Swiatto UV, korzystnie diodami LED dziatajgcymi na przemian
i rozmieszczonymi w co najmniej dwoch réwnolegtych rzedach.
Matryce (2) sa ustawione wokot detektora (1) pod katem B, zapew-
niajacym réwnomierne rozmieszczenie matryc (2) wokot detekto-
ra (1). Strumier emitowanego $wiatta przez matryce (2) jest skiero-
wany w strone badanego obiektu (4) pod katem zapewniajgcym
ustalenie punktu przeciecia promieni Swietlnych w ptaszczyznie
badanego obiektu (4), korzystnie w jego punkcie centralnym. Po-
miedzy matryca (2), a badanym obiektem (4) znajduje sie ukfad
rozpraszajacy (3), korzystna folia dyspersyjna. Matryce (2) zawiera-
ja dwa rodzaje diod LED wiaczanych jednocze$nie i emitujacych
Swiatto NIR: diody o widmie charakteryzujgcym sie maksimum dla
dtugosci fali 850 nm oraz diody o widmie charakteryzujacym sie
maksimum dla dtugosci fali 940 nm, a takze diody LED emitujgce
$wiatto UV o widmie charakteryzujacym sie maksimum dla dtugo-
sci fali 395 nm i wigczanych na przemian z diodami emitujacymi
emitujace swiatto NIR.

(9 zastrzezen)
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(51) GO6K 7/00(2006.01)
GOTR 29/08 (2006.01)

1) INSTYTUT LOGISTYKI | MAGAZYNOWANIA, Poznan
2) GRABIA MICHAL; KAZMIERCZAK PAWEL

(54) System do badania znacznikéw RFID oraz sposéb
badania znacznikéw RFID

(57) System do badania znacznikéw RFID zawierajacy pulpit, wo-
zek oraz torowisko, po ktérym porusza sie wozek znamienny tym,
ze pulpit (100) zawiera uktad obrotowy, na ktérym zamontowany
jest uchwyt do mocowania ramek z prébkami materiatéw i znacz-
nikami RFID, przy czym ukfad obrotowy zawiera silnik do zmiany



