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PATENTOWEGO Nr 11/2017

Al (21) 416003 (22) 2016 02 01
(51) G08B 23/00(2006.01)

G07C 5/08 (2006.01)

G08B 21/02 (2006.01)
(71) FEKETE ZSOLT, Marki; WOLNY GRZEGORZ, Orzech
(72) FEKETE ZSOLT, WOLNY GRZEGORZ
(54) System aktywnego bezpieczenstwa zeglugi

i kompleksowego monitoringu parametrow

eksploatacyjnych matych i srednich jednostek

ptywajacych wraz z wizualizacja danych

w trybie on - line
(57) System aktywnego bezpieczenstwa zeglugi i komplekso-
wego monitoringu parametrow eksploatacyjnych matych i $red-
nich jednostek ptywajacych wraz z wizualizacjg danych w trybie
on - line polega na tym, ze centralna jednostka przetwarzania
danych (1) wyposazona w bazy danych modeli matematycznych,
umozliwiajacych w trybie on - line wyznaczenie parametrow eks-
ploatacyjnych jednostki ptywajacej, w oparciu o dane wejsciowe
pochodzace z uktadu czujnikow pomiarowych (2) i przetworni-
kéw pomiarowych (3) oraz w zbiory wielkosci kryterialnych oraz
w modele symulacyjne, nastepnie centralna jednostka prze-
twarzania danych (1) wyznaczajac grupe parametréw przesyta
je w sposéb ciagty jednoczesnie poprzez niezalezny rejestrator
danych eksploatacyjnych (4) i niezalezny rejestrator danych (5),
petniacy funkcje czarnej skrzynki jednostki ptywajacej, do modu-
tu prezentacji danych (6), w celu ich biezace]j prezentacji zatodze
jednostki ptywajacej. Indywidualne lokalizatory radiowe (10), emi-
tujace w sposdb ciggty sygnat radiowy, ktére poprzez stacjonar-
ng aktywna antene (11) zamontowang na jednostce ptywajace]
i przenosng antene (12), przekazuja dane do jednostki analizy da-
nych (9), ktéra przetwarzajac i analizujac dane z indywidualnych
lokalizatoréw radiowych (10), okresla sytuacje w ktérych lokalizo-
wany obiekt znalazt sie poza wirtualng strefg bezpieczenstwa, ge-
nerujac alarm o sytuacji niebezpiecznej okreslonej jako cztowiek
za burtg i w sposob ciagty w trybie on - line przesyta wszystkie
dane biezace, parametry, zdarzenia oraz alarmy do centralnej jed-
nostki przetwarzania danych (1), celem i rejestracji i wizualizacji.
Dane z centralnej jednostki przetwarzania danych (1) s dostep-
ne automatycznie w porcie, w strefie przybrzeznej i na petnym
morzu w sposdb bezprzewodowy z wykorzystaniem modutu
bezprzewodowej transmisji danych (7). Autonomiczny modut za-
silania (8) przejmuje zasilanie elementéw systemu w przypadku
braku zasilania na jednostce ptywajacej i w miare roztadowywania
sie wyfacza poszczegdlne elementy systemu tak, aby urzadzenia
kontrolujgce bezpieczenstwo zeglowania dziataty mozliwe naj-
dtuzej. Niezalezny rejestrator danych (5) jest odporny na cisnienie
stupa wody do 50 bar oraz wyposazony jest w funkcje rejestro-
wania i zapamietywania rozméw radiowych prowadzonych przez
zatoge i w lokalizator umozZliwiajacy zlokalizowanie niezaleznego
rejestratora danych (5) znajdujacego sie pod woda, w przypadku
zatoniecia jednostki.

(6 zastrzezer)

Al (21) 414870 (22) 201511 20
(51) GO8G 1/08(2006.01)

GO08G 1/04(2006.01)

GO6F 19/00(2011.01)

(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA

IM. STANISLAWA STASZICA W KRAKOWIE, Krakdw
(72) DZIECH ANDRZEJ; CHMIEL WOJCIECH;

ERNST SEBASTIAN; KADLUCZKA PIOTR;

MIKRUT ZBIGNIEW; SZWED PIOTR; WOJNICKI IGOR

(54) System i sposoéb zarzadzania regutami sterowania
sygnalizacjg swietlng na skrzyzowaniu

(57) Wynalazek dotyczy systemu i sposobu zarzadzania regu-
tami sterowania sygnalizacjg swietlna, przeznaczonego do opty-
malizacji algorytmow sterowania i dostosowania ich do specyfiki
skrzyzowania oraz aktualnie panujacej na nim sytuacji drogowej.
System zawiera czujniki (1), modut sterowania (2) sygnalizacjg
Swietlng (2a), repozytorium standw i sterowan (3), generator regut
sterowania (4) oraz konsole operatora (5). Sposéb polega na tym,
7e po wstepnej konfiguracji systemu, czujniki (1) przesytaja za po-
$rednictwem sieci informacyjnej dane w standaryzowanej postaci
do modutu sterowania (2), ktdry w oparciu o aktualny zbiér regut,
wyznacza sterowanie: czasy i kolejnos¢ faz dla sygnalizacji swietl-
nej (2a), ajednoczednie parametry stanu i sterowanie zostajg zapi-
sane w repozytorium standw i sterowan (3), przy czym okresowo
inicjowany jest proces tworzenia nowego zbioru regut sterowania
w generatorze regut sterowania (4), ktéry jest wraz ze strumieniem
wideo przesytany do konsoli operatora (5). Operator potwier-
dza, odrzuca lub generuje nowy zestaw regut sterowania, ktore
przesytane s do modutu sterowania (2), zastepujac poprzedni
zbidr regut.

(5 zastrzezen)

Al (21) 414759 (22) 201511 12

(51) G09G 3/02(2006.01)
GO6F 3/01 (2006.01)
HO4N 5/74 (2006.01)

(71) DSW POLSKA SPOLKA Z OGRANICZONA
ODPOWIEDZIALNOSCIA, Pawtdwek
(72) DZIECHCIAROW MIKOtAJ

(54) Sposdb bezinwazyjnego znakowania btedéw
powierzchni materiatéw ptaskich
o nieregularnych ksztattach

(57) Znakowanie bfedow powierzchni materiatéw pfaskich
o grubosci do 1 centymetra i nieregularnych ksztattach odbywa
sie za pomoca pidra z diodg, bez ingerencji w strukture znako-
wanej powierzchni. Pidro, ktére stuzy do znakowania bteddw
na powierzchniach jest wyposazone w diode emitujaca Swia-
tto podczerwone. Obraz pidra na tle znakowanej powierzchni
jest odczytywana przez kamere, ktéra widzi wyfgcznie $wiatto
podczerwone. Obrazy zarejestrowane przez kamere przesyta-
ne sg do systemu komputerowego, ktéry konwertuje bitmapy
zarejestrowane przez kamere do formatu wektorowego. Opro-
gramowanie analizuje wytworzone obrazy wektorowe pod ka-
tem ksztattéw powigzanych z zaprogramowanymi dziataniami.
Oprogramowanie wykonuje dziatania jezeli rozpozna ksztatty
z nimi powiazane. Obrazy wektorowe przesytane sg do projek-
tora, ktéry wyswietla je na znakowanej powierzchni. System za-
pewnia krotki czas reakcji przy zachowaniu wysokiej doktadno-
$ci odwzorowania oznaczonych btedéw bez obnizania jakosci
znakowanej powierzchni.

(15 zastrzezeri)



