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(54) Sposób przetwarzania interwału czasu na słowo 
cyfrowe metodą kompensacji wagowej

(57) Sposób przetwarzania interwału czasu na słowo cyfrowe me-

todą kompensacji wagowej charakteryzuje się tym, że interwał cza-

su odwzorowuje się w postaci różnicy pomiędzy odcinkiem czasu 

referencyjnego i odcinkiem czasu sygnałowego. Odcinek czasu 

referencyjnego odmierza się od chwili wykrycia początku inter-

wału czasu, a odcinek czasu sygnałowego odmierza się od chwili 

wykrycia końca interwału czasu. Odmierzanie obu odcinków czasu 

kończy się w tym samym momencie.

(5 zastrzeżeń)

A1 (21) 413961 (22) 2015 09 14

(51) H03M 1/00 (2006.01)

 H03M 1/34 (2006.01)

 H03M 1/14 (2006.01)

(71) AKADEMIA GÓRNICZO-HUTNICZA 

IM. STANISŁAWA STASZICA W KRAKOWIE, Kraków

(72) KOŚCIELNIK DARIUSZ; MIŚKOWICZ MAREK

(54) Sposób pośredniego przetwarzania próbki napięcia 
elektrycznego na słowo cyfrowe

(57) Sposób pośredniego przetwarzania próbki napięcia elektrycz-

nego na słowo cyfrowe charakteryzuje się tym, że wielkość próbki 

napięcia przetwarzanego odwzorowuje się długością generowane-

go interwału czasu. Długość tę wyraża się z kolei wartością różnicy 

długości odcinka czasu referencyjnego i odcinka czasu sygnałowego. 

Odcinek czasu referencyjnego odmierza się od chwili rozpoczęcia 

generowania interwału czasu, a odcinek czasu sygnałowego odmie-

rza się od chwili zakończenia generowania interwału czasu. Odmie-

rzanie obu odcinków czasu kończy się w tym samym momencie.

(6 zastrzeżeń)

A1 (21) 413962 (22) 2015 09 14

(51) H03M 1/00 (2006.01)

 H03M 1/34 (2006.01)

 H03M 1/14 (2006.01)

(71) AKADEMIA GÓRNICZO-HUTNICZA 

IM. STANISŁAWA STASZICA W KRAKOWIE, Kraków

(72) KOŚCIELNIK DARIUSZ; MIŚKOWICZ MAREK

(54) Układ do pośredniego przetwarzania próbki 
napięcia elektrycznego na słowo cyfrowe

(57) Układ do pośredniego przetwarzania próbki napięcia elek-

trycznego na słowo cyfrowe zawiera moduł sterujący (CM), dwa 

komparatory (KR, KS), dwa źródła prądowe (IR, IS), dwie szyny (R, S), 

zestaw kondensatorów (CS) oraz moduł próbkujący (SM), zawie-

rający kondensator próbkujący (Cn). Układ charakteryzuje się tym, 

że dolne okładki wszystkich kondensatorów (Cn-1, Cn-2, ..., C1, C0) 

zestawu kondensatorów (CS) są połączone z masą układu, a górne 

okładki tych kondensatorów są połączone, odpowiednio, ze styka-

mi ruchomymi przełączników (Sn-1, Sn-2, ..., S1, S0). Pierwsze styki nie-

ruchome tych przełączników są połączone z szyną sygnałową (S), 

drugie styki nieruchome są połączone z masą układu, a trzecie styki 

nieruchome są połączone z szyną referencyjną (R).

(4 zastrzeżenia)

A1 (21) 413963 (22) 2015 09 14

(51) H03M 1/00 (2006.01)

 H03M 1/34 (2006.01)

 H03M 1/14 (2006.01)

(71) AKADEMIA GÓRNICZO-HUTNICZA 

IM. STANISŁAWA STASZICA W KRAKOWIE, Kraków

(72) KOŚCIELNIK DARIUSZ; MIŚKOWICZ MAREK

(54) Sposób pośredniego przetwarzania chwilowej 
wielkości napięcia elektrycznego na słowo cyfrowe

(57) Sposób pośredniego przetwarzania chwilowej wielkości 

napięcia elektrycznego na słowo cyfrowe charakteryzuje się tym, 

że wielkość próbki napięcia przetwarzanego odwzorowuje się dłu-

gością generowanego interwału czasu. Długość tę wyraża się z ko-

lei wartością różnicy długości odcinka czasu referencyjnego i od-

cinka czasu sygnałowego. Odcinek czasu referencyjnego odmierza 

się od chwili rozpoczęcia generowania interwału czasu, a odcinek 

czasu sygnałowego odmierza się od chwili zakończenia generowa-

nia interwału czasu. Odmierzanie obu odcinków czasu kończy się 

w tym samym momencie.

(6 zastrzeżeń)

A1 (21) 413964 (22) 2015 09 14

(51) H03M 1/00 (2006.01)

 H03M 1/34 (2006.01)

 H03M 1/14 (2006.01)

(71) AKADEMIA GÓRNICZO-HUTNICZA 

IM. STANISŁAWA STASZICA W KRAKOWIE, Kraków

(72) KOŚCIELNIK DARIUSZ; MIŚKOWICZ MAREK

(54) Układ do przetwarzania interwału czasu na słowo 
cyfrowe metodą kompensacji wagowej

(57) Układ do przetwarzania interwału czasu na słowo cyfrowe 

metodą kompensacji wagowej zawiera moduł sterujący (CM), dwa 

komparatory (KR, KS), dwa źródła prądowe (IR, IS), dwie szyny (R, S) 

oraz zestaw kondensatorów (CS). Układ charakteryzuje się tym, 

że dolne okładki wszystkich kondensatorów (Cn-1, Cn-2, ..., C1, C0) 

zestawu kondensatorów (CS) są połączone z masą układu, a górne 

okładki tych kondensatorów są połączone, odpowiednio, ze styka-

mi ruchomymi przełączników (Sn-1, Sn-2, ..., S1, S0). Pierwsze styki nie-

ruchome tych przełączników są połączone z szyną sygnałową (S), 

drugie styki nieruchome są połączone z masą układu, a trzecie styki 

nieruchome są połączone z szyną referencyjną (R).

(3 zastrzeżenia)

A1 (21) 413967 (22) 2015 09 14

(51) H03M 1/00 (2006.01)

 H03M 1/34 (2006.01)

 H03M 1/14 (2006.01)

(71) AKADEMIA GÓRNICZO-HUTNICZA 

IM. STANISŁAWA STASZICA W KRAKOWIE, Kraków

(72) KOŚCIELNIK DARIUSZ; MIŚKOWICZ MAREK
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(54) Układ do pośredniego przetwarzania chwilowej 
wielkości napięcia elektrycznego na słowo cyfrowe

(57) Układ do pośredniego przetwarzania chwilowej wielkości 

napięcia elektrycznego na słowo cyfrowe zawiera moduł sterują-

cy (CM), dwa komparatory (KR, KS), dwa źródła prądowe (IR, IS), dwie 

szyny (R, S), zestaw kondensatorów (CS) oraz moduł próbkujący (SM), 

zawierający kondensator próbkujący (Cn). Układ charakteryzuje się 

tym, że dolne okładki wszystkich kondensatorów (Cn-1, Cn-2, ..., C1, C0) 

zestawu kondensatorów (CS) są połączone z masą układu, a górne 

okładki tych kondensatorów są połączone, odpowiednio, ze styka-

mi ruchomymi przełączników (Sn-1, Sn-2, ..., S1, S0). Pierwsze styki nie-

ruchome tych przełączników są połączone z szyną sygnałową (S), 

drugie styki nieruchome są połączone z masą układu, a trzecie styki 

nieruchome są połączone z szyną referencyjną (R).

(4 zastrzeżenia)

A1 (21) 414016 (22) 2015 09 15

(51) H04N 5/232 (2006.01)

 F16M 11/08 (2006.01)

(71) ADAMEK SEBASTIAN, Siemianowice Śląskie; 

KOZŁOWSKI KRYSPIN, Kraków; DYDYŃSKI NORBERT, 

Bielsko-Biała; KRUPNIK TOMASZ, Gorzeń Dolny

(72) KRUPNIK TOMASZ; ADAMEK SEBASTIAN; 

KOZŁOWSKI KRYSPIN; DYDYŃSKI NORBERT

(54) Urządzenie do skanowania i obrazowania
(57) Urządzenie do obrazowania i skanowania charakteryzuje się 

tym, że posiada obudowę (4) umieszczoną trwale lub nietrwale 

na podstawie (7) i ramię (1) z uchwytem (12), w którym umiesz-

czony jest moduł obrazowania (15), przy czym ramię (1) osadzone 

jest na kole zębatym (3), które w przekładni zębatej z mniejszym 

kołem zębatym (5) umocowane jest na silniku (6) osadzonym 

na podstawie (7), przy czym ramię (1) obraca się wokół pionowej 

osi obudowy (4).

(12 zastrzeżeń)


