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(54) Sposob przetwarzania interwatu czasu na stowo
cyfrowe metoda kompensacji wagowej

(57) Sposdb przetwarzania interwatu czasu na stowo cyfrowe me-
toda kompensacji wagowej charakteryzuje sie tym, ze interwat cza-
su odwzorowuje sie w postaci réznicy pomiedzy odcinkiem czasu
referencyjnego i odcinkiem czasu sygnatowego. Odcinek czasu
referencyjnego odmierza sie od chwili wykrycia poczatku inter-
watu czasu, a odcinek czasu sygnatowego odmierza sie od chwili
wykrycia konca interwatu czasu. Odmierzanie obu odcinkéw czasu
koriczy sie w tym samym momencie.

(5 zastrzezen)

AT (21) 413961 (22) 201509 14

(51) HO3M 1/00(2006.01)
HO3M 1/34(2006.01)
HO3M 1/14 (2006.01)

(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA
IM. STANISLAWA STASZICA W KRAKOWIE, Krakdw
(72) KOSCIELNIK DARIUSZ; MISKOWICZ MAREK

(54) Sposodb posredniego przetwarzania prébki napiecia
elektrycznego na stowo cyfrowe

(57) Sposéb posredniego przetwarzania probki napiecia elektrycz-
nego na stowo cyfrowe charakteryzuje sie tym, ze wielko$¢ probki
napiecia przetwarzanego odwzorowuije sie dtugosécia generowane-
go interwatu czasu. Dlugo$¢ te wyraza sie z kolei wartoscia réznicy
dtugosci odcinka czasu referencyjnego i odcinka czasu sygnatowego.
Odcinek czasu referencyjnego odmierza sie od chwili rozpoczecia
generowania interwatu czasu, a odcinek czasu sygnatowego odmie-
rza sie od chwili zakoriczenia generowania interwatu czasu. Odmie-
rzanie obu odcinkdw czasu koriczy sie w tym samym momencie.

(6 zastrzezen)

AT (21) 413962 (22) 201509 14

(51) HO3M 1/00(2006.01)
HO3M 1/34(2006.01)
HO3M 1/14(2006.01)

(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA
IM. STANISLAWA STASZICA W KRAKOWIE, Krakdw
(72) KOSCIELNIK DARIUSZ; MISKOWICZ MAREK

(54) Ukfad do posredniego przetwarzania probki
napiecia elektrycznego na stowo cyfrowe

(57) Uktad do posredniego przetwarzania probki napiecia elek-
trycznego na stowo cyfrowe zawiera modut sterujacy (CM), dwa
komparatory (Kg, Ko), dwa Zrodta pradowe (I, I¢), dwie szyny (R, S),
zestaw kondensatoréw (CS) oraz modut probkujacy (SM), zawie-
rajacy kondensator probkujacy (C.). Uktad charakteryzuje sie tym,
ze dolne oktadki wszystkich kondensatorow (C,;, C ., .. G, Cp)
zestawu kondensatoréw (CS) sg potaczone z masa ukfadu, a gorne
okfadki tych kondensatoréw sa potaczone, odpowiednio, ze styka-
mi ruchomymi przetacznikow (S, 1, S, - Sy So). Pierwsze styki nie-
ruchome tych przetacznikdw sg potaczone z szyna sygnatowa (S),
drugie styki nieruchome sg potaczone z masa uktadu, a trzecie styki
nieruchome sg potaczone z szyna referencyjng (R).

(4 zastrzezenia)
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(51) HO3M 1/00(2006.01)
HO3M 1/34(2006.01)
HO3M 1/14(2006.01)

(71) AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA
IM. STANISLAWA STASZICA W KRAKOWIE, Krakow
(72) KOSCIELNIK DARIUSZ; MISKOWICZ MAREK

(54) Sposob posredniego przetwarzania chwilowej
wielkosci napiecia elektrycznego na stowo cyfrowe

(57) Sposéb posredniego przetwarzania chwilowej wielkosci
napiecia elektrycznego na stowo cyfrowe charakteryzuje sie tym,
ze wielko$¢ probki napiecia przetwarzanego odwzorowuije sie diu-
goscig generowanego interwatu czasu. Dtugosc te wyraza sie z ko-
lei wartoscig roznicy dtugosci odcinka czasu referencyjnego i od-
cinka czasu sygnatowego. Odcinek czasu referencyjnego odmierza
sie od chwili rozpoczecia generowania interwatu czasu, a odcinek
czasu sygnatowego odmierza sie od chwili zakonczenia generowa-
nia interwatu czasu. Odmierzanie obu odcinkéw czasu konczy sie
w tym samym momencie.

(6 zastrzezeri)

AT (21) 413964 (22) 201509 14

(51) HO3M 1/00 (2006.01)
HO3M 1/34(2006.01)
HO3M 1/14(2006.01)

(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA
IM. STANISLAWA STASZICA W KRAKOWIE, Krakdw
(72) KOSCIELNIK DARIUSZ; MISKOWICZ MAREK

(54) Ukfad do przetwarzania interwatu czasu na stowo
cyfrowe metoda kompensacji wagowej

(57) Uktad do przetwarzania interwatu czasu na stowo cyfrowe
metoda kompensacji wagowej zawiera modut sterujacy (CM), dwa
komparatory (K, Ko), dwa zrédfa pradowe (I, 1), dwie szyny (R, 5)
oraz zestaw kondensatorow (CS). Uktad charakteryzuje sie tym,
ze dolne okfadki wszystkich kondensatoréw (C_,, C ., ... C;, Cy)
zestawu kondensatoréw (CS) sa potaczone z masa ukfadu, a gérne
okfadki tych kondensatoréw sg potaczone, odpowiednio, ze styka-
mi ruchomymi przetacznikow (S, S, 5, . Sy, Sy). Pierwsze styki nie-
ruchome tych przetacznikdw sg potaczone z szyna sygnatowa (S),
drugie styki nieruchome sg pofaczone z masa uktadu, a trzecie styki
nieruchome sg potgczone z szyna referencyjng (R).

(3 zastrzezenia)
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AT (21) 413967 (22) 201509 14

(51) HO3M 1/00(2006.01)
HO3M 1/34 (2006.01)
HO3M 1/14 (2006.01)

(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA
IM. STANISLAWA STASZICA W KRAKOWIE, Krakdw
(72) KOSCIELNIK DARIUSZ; MISKOWICZ MAREK
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(54) Ukfad do posredniego przetwarzania chwilowej
wielkosci napiecia elektrycznego na stowo cyfrowe

(57) Uklad do posredniego przetwarzania chwilowej wielkosci
napiecia elektrycznego na stowo cyfrowe zawiera modut sterujg-
cy (CM), dwa komparatory (Kg, Ko), dwa zrodta pradowe (I, I), dwie
szyny (R, S), zestaw kondensatoréw (CS) oraz modut prébkujacy (SM),
zawierajacy kondensator probkujacy (C.). Uklad charakteryzuje sie
tym, ze dolne oktadki wszystkich kondensatoréw (C, ;, C, ., ... G, Cp)
zestawu kondensatoréw (CS) sg potaczone z masa ukfadu, a gorne
oktadki tych kondensatoréw sg potaczone, odpowiednio, ze styka-
mi ruchomymi przetacznikow (S, S, - Sy, Sp). Pierwsze styki nie-
ruchome tych przetacznikéw sa pofaczone z szyna sygnatowa (S),
drugie styki nieruchome sa potaczone z masa uktadu, a trzecie styki
nieruchome sg potaczone z szyna referencyjng (R).

(4 zastrzezenia)
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Al (21) 414016 (22) 201509 15

(51) HO4N 5/232(2006.01)
F16M 11/08 (2006.01)

(71)  ADAMEK SEBASTIAN, Siemianowice Slaskie;
KOZtOWSKI KRYSPIN, Krakéw; DYDYNSKI NORBERT,
Bielsko-Biata; KRUPNIK TOMASZ, Gorzer Dolny

(72) KRUPNIK TOMASZ; ADAMEK SEBASTIAN;
KOZtOWSKI KRYSPIN; DYDYNSKI NORBERT

(54) Urzadzenie do skanowania i obrazowania

(57) Urzadzenie do obrazowania i skanowania charakteryzuje sie
tym, ze posiada obudowe (4) umieszczong trwale lub nietrwale
na podstawie (7) i ramie (1) z uchwytem (12), w ktérym umiesz-
czony jest modut obrazowania (15), przy czym ramie (1) osadzone
jest na kole zebatym (3), ktore w przekfadni zebatej z mniejszym
kotem zebatym (5) umocowane jest na silniku (6) osadzonym
na podstawie (7), przy czym ramie (1) obraca sie wokdt pionowej
osi obudowy (4).

(12 zastrzezen)




