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(54) Portalowa obudowa podziemnego wyrobiska
komorowego

(57) Obudowa ma stropnicowa belke (1) facznikowa. Z obu
jej réwnolegtych bokéw sa wyprowadzone pary stropnicowo-ocio-
sowych wspornikéw (2) tworzace w rzucie z gory ksztatt litery V.
Korice stropnicowo - ociosowych wspornikéw (2) wraz z upodat-
niajgcymi segmentami (5) oraz korice uzupetniajacych tukéw strop-
nicowo-ociosowych znajdujacych sie miedzy tymi wspornikami (2)
s3 osadzone na obwodzie wieloboku lub obwodzie podobnym
do kota, po obu stronach stropnicowej belki (1) tacznikowej.

(5 zastrzezen)

AT (21) 412823 (22) 201506 23

(51) E21D 15/46 (2006.01)
E21D 23/12(2006.01)
GO1L 9/00(2006.01)
HO4L 12/00 (2006.01)

(71) FAMUR INSTITUTE SPOtKA Z OGRANICZONA
ODPOWIEDZIALNOSCIA, Katowice
(72) HARTWIG TOMASZ; HANC ARTUR; SWIECH MARCIN

(54) Sposdb monitorowania cisnienia,
zwiaszcza podczas obstugi stojakéw goérniczych
obudéw zmechanizowanych

(57)  Sposdb monitorowania ci$nienia, zwlaszcza podczas obstugi
stojakow gorniczych obudéw zmechanizowanych charakteryzu-
je sie tym, Ze najpierw znanym sposobem zmniejsza sie cisnienie
w stojakach (2) sekcji goérniczej obudowy zmechanizowanej (1)
sterujac pracy z sasiedniej sekcji. Nastepnie, po przesunieciu sek-
¢ji gériczej obudowy zmechanizowanej (1), znanym sposobem,
wstepnie rozpiera sie stojaki (2) sekcji obudowy (1). Dalej, w oparciu
o dane o wartosci i/lub statusie ci$nienia uzyskiwane automatycz-
nie, w czasie rzeczywistym, w sposéb bezprzewodowy i prezento-
wane na osobistym bezprzewodowym wskazniku (3) rozpiera sie
stojaki (2) az do osiggniecia wymaganej podpornosci sekcji gorni-
czej obudowy zmechanizowanej (1).

(2 zastrzezenia)

AT (21) 412904 (22) 2015 06 29

(51) E21D 20/00(2006.01)
E21B 19/08 (2006.01)

(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA

IM. STANISLAWA STASZICA W KRAKOWIE, Krakow
(72) KRAUZE KRZYSZTOF; BOLOZ tUKASZ;

WYDRO TOMASZ

(54) Automatyczna wiezyczka kotwigca,
zwiaszcza dla niskich wyrobisk gérniczych

(57) Wiezyczka kotwigca zawiera kolumne (1) z rozporg stro-
powa (2) oraz ustalone obrotowo - wychylnie na osi kolumny (1)

zespoty: wiercacy (3) i kotwiacy (4), majace podparte na podzespo-
tach posuwu (3.2,4.2) wiertarke (3.1) z zerdzig wiercaca (5) oraz dokre-
tak (4.1) zkotwa (6). Zespoty (3 i4) usytuowane sg osiami réwnolegle
do osi kolumny (1), na promieniu (R) i na takiej samej wysokosci oraz
wychylane sa podzespotem pozycyjnym (7) w potoZenie robocze
mocowania kotwy (6). Zespot wiercacy (3) i zespot kotwiacy (4) maja
bebnowe magazynki (3.3, 4.3) odcinkowych zerdzi wiercacych (5)
i odcinkowych kotwi (6) przystosowanych do wspétosiowego 13-
czenia zflgczami gwintowymi na wymagang dtugos¢ catkowita. Sil-
nik wiertarki (3.1) jest dwukierunkowy, a na gérnej powierzchni obu
zespotow (3 i 4) zabudowane s3 uchwyty zaciskowe (3.5, 4.5), stu-
73ce odpowiednio do fgczenia i roztaczania odcinkowych Zerdzi
wiertniczych (5) oraz faczenia odcinkowych kotw (6).

(1 zastrzezenie)

DZIAt F

MECHANIKA; OSWIETLENIE; OGRZEWANIE;
UZBROJENIE; TECHNIKA MINERSKA

Al (21) 412758 (22) 201506 19
(51) F02D 41/30(2006.01)

(71)  POLITECHNIKA KRAKOWSKA
IM. TADEUSZA KOSCIUSZKI, Krakow
(72) SENDYKA BRONISEAW; NOGA MARCIN; TUTAJ JOZEF
(54) Sposéb sterowania zaptonem silnika spalinowego
i sterownik zaptonu silnika spalinowego

(57) Sposéb sterowania zaptonem silnika spalania wewnetrznego,
charakteryzujacy sie tym, ze pobiera sie dane z czujnikéw (6, 7, 8)
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