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A1 (21) 412328 (22) 2015 05 14

(51) F03D 3/02 (2006.01)

 F03D 3/04 (2006.01)

 F03D 3/06 (2006.01)

 F03D 7/06 (2006.01)

 F03D 9/00 (2006.01)

(71) GREEN ENERGY TECHNOLOGIES SPÓŁKA 

Z OGRANICZONĄ ODPOWIEDZIALNOŚCIĄ, 

Wodzisław Śląski

(72) MENDRELA TOMASZ

(54) Kolumnowa turbina wiatrowa
(57) Turbina stanowi segmentową kolumnę z wirnikami (1), 

po jednym w każdym segmencie. Z każdych dwóch segmentów 

wirniki (1), których płaszczyznę walcową tworzą łukowe łopatki (6), 

są połączone z osadzonym między nimi generatorem (5). Do nie-

ruchomych tarcz, górnej i dolnej, pojedynczego segmentu są mo-

cowane kierownice (7) wykonane z dwóch elementów o owalnym 

i/lub eliptycznym przekroju poprzecznym, połączone przegubo-

wo. Kierownice (7) są sterowane dźwigniami (8) z siłownikami (9). 

Generatory (5) połączone są linią kablową (10) z konwertorem (11) 

o wyjściu podłączonym do systemu odbioru energii. Turbina może 

mieć jeden czujnik (12) prędkości wiatru zamontowany na kolum-

nie lub po jednym czujniku (12) zamontowanym na wysokości 

każdego generatora (5). Czujnik (12) lub czujniki (12) połączone 

są z układem (13) sterowania zawierającym algorytm ustawienia 

kąta otwarcia kierownic (7) strumienia wiatru.

(4 zastrzeżenia)

Data wprowadzenia zmiany zastrzeżeń: 2015 12 18

A1 (21) 412408 (22) 2015 05 20

(51) F04C 27/02 (2006.01)

 F16J 15/50 (2006.01)

 F16J 15/53 (2006.01)

(71) AKADEMIA GÓRNICZO-HUTNICZA 

IM. STANISŁAWA STASZICA W KRAKOWIE, Kraków

(72) OCHOŃSKI WŁODZIMIERZ; DUDEK RAFAŁ; 

SALWIŃSKI JÓZEF

(54) Uszczelnienie z zastosowaniem cieczy 
magnetycznej dla pokrywy zbiornika

(57) Uszczelnienie z zastosowaniem cieczy magnetycznej dla po-

krywy zbiornika, zawierające pokrywę z występami uszczelniający-

mi i magnesy trwałe spolaryzowane promieniowo charakteryzuje 

się tym, że stopniowana pokrywa (2) zbiornika ma występy uszczel-

niające, wykonane na czołowej powierzchni jej górnego uskoku (2a) 

oraz na walcowej powierzchni jej dolnego uskoku (2b) i w pokry-

wie (2) jest wykonana pierścieniowa wnęka, usytuowana od strony 

powierzchni czołowej dolnego uskoku (2b), w której umieszczone 

są segmentowe magnesy trwałe (3), spolaryzowane promieniowo, 

natomiast ciecz magnetyczna (4) znajduje się w szczelinach osio-

wych (a), utworzonych pomiędzy występami uszczelniającymi 

wykonanymi na czołowej powierzchni górnego uskoku (2a) pokry-

wy (2), a czołową powierzchnią wytoczenia w korpusie (1) zbiorni-

ka oraz w promieniowych szczelinach (δ), utworzonych pomiędzy 

występami uszczelniającymi, wykonanymi na walcowej powierzch-

ni dolnego uskoku (2b) pokrywy (2), a wewnętrzną powierzchnią 

walcową korpusu (1) zbiornika.

(1 zastrzeżenie)

A1 (21) 412351 (22) 2015 05 15

(51) F15B 15/08 (2006.01)

(71) BARTEX T. BARTKOWIAK SPÓŁKA JAWNA, Komorniki

(72) BARTKOWIAK TADEUSZ

(54) Siłownik hydrauliczny dwustronnego działania 
o dużym skoku

(57) Siłownik składa się z cylindra (1) z osadzonym w nim tło-

czyskiem pełnym (2) i tłokiem (3) oraz cylindra (4) z tłoczyskiem 

rurowym (5) i tłokiem (6). Cylindry (1, 4) połączone są ze sobą nie-

rozłącznie. W tłoczysku rurowym osadzona jest rura (7), a do jego 

końców przyspawana jest końcówka osadzenia tłoka (9) i przednia 

tuleja mocująca, do której przyspawany jest króciec wysuwu (12) 

i króciec powrotu. Króciec wysuwu połączony jest z rurą (7), a kró-

ciec powrotu z tłoczyskiem rurowym. Za pośrednictwem kanałów 

i przewodów rurowych ciecz hydrauliczna trafi a do dwóch cylin-

drów z jednej lub przeciwnej strony tłoków (3, 6). Uzyskuje się rów-

noczesny wysuw tłoczysk lub ich powrót. Siłownik ma zastosowa-

nie do pojazdów pomocy drogowej lub maszyn i urządzeń gdzie 

wymagany jest duży wysuw.

(5 zastrzeżeń)

A1 (21) 412371 (22) 2015 05 18

(51) F16B 2/18 (2006.01)

 F16B 21/02 (2006.01)

 F16B 21/12 (2006.01)

 F16B 21/18 (2006.01)

 B25J 19/00 (2006.01)

(71) POLITECHNIKA ŚLĄSKA, Gliwice

(72) CAŁEK MARCIN; JANUSZKA MARCIN; 

MOCZULSKI WOJCIECH

(54) Układ montażu czujników zwłaszcza w typoszeregu 
robotów mobilnych

(57) Układ montażu czujników charakteryzuje się tym, że składa 

się z co najmniej dwóch sworzni mocujących (17) do mocowania 

w połączeniu z płytą montażową (18) na płycie systemowej (19), 

które posiadają korpus (1) wewnątrz którego zamontowany jest 

za pomocą pierścienia osadczego (6) zakończony mimośrodem 

trzpień obrotowy (4), a także wychylany za pomocą trzpienia ob-

rotowego (4) element blokujący (3) i tuleja ślizgowa (7), przy czym 


