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Al (21) 410456 (22) 20141208

(51) GO1B 7/16(2006.01)
GOTN 3/00(2006.01)
GOTN 27/04 (2006.01)

(71) BEDNARSKItUKASZ, Kielce; SIENKO RAFAL, Krakdw;
RUDZIEJEWSKI-RUDZIEWICZ PRZEMYSLAW, Krakdw

(72) BEDNARSKILUKASZ; SIENKO RAFAL M;;
RUDZIEJEWSKI-RUDZIEWICZ PRZEMYSEAW

(54) Sposob i urzadzenie do automatycznego okreslania
trwatosci dlugotermionowej obcigzonego zbrojenia
geosyntetycznego in situ

(57) Przedmiotem wynalazku jest sposdb i urzadzenie do auto-
matycznego okreslania trwatosci dtugoterminowe]j obcigzonego
zbrojenia geosyntetycznego in situ, przy czym sposob charak-
teryzuje sie tym, ze réwnoczes$nie z pomiarem odksztatcenia,
wykonanym elementem pomiarowym (1), rejestrowany jest czas
trwania odksztalcenia materiatu geosyntetycznego, a zmierzo-
ne odksztatcenie materiatu geosyntetycznego odnoszone jest
do krzywej petzania monitorowanego materiatu geosyntetycz-
nego, charakterystycznej dla zarejestrowanego czasu trwania od-
ksztatcenia i na tej podstawie wyznaczane jest wytezenie materiatu
geosyntetycznego, dla ktérego to wytezenia materiatu geosynte-
tycznego, za pomoca funkcji petzania, okreslany jest teoretyczny
czas pozostaty do uszkodzenia, czyli zerwania materiatu geosynte-
tycznego, przy czym pomiar odksztatcenia oraz rejestrowany czas
trwania odksztatcenia przeliczany jest na czas bezawaryjnej pracy
zbrojenia geosyntetycznego (2) w miejscu pomiaru, a urzadzenie
charakteryzuje sie tym, Ze sktada sie z elementu pomiarowego (1)
potaczonego z monitorowanym zbrojeniem geosyntetycznym (2)
i dalej z urzadzeniem pomiarowym (3), posiadajacym potaczenie
z miejscem zdalnego przechowywania i przetwarzania danych po-
miarowych (4), rejestrujace jednoczesnie odksztatcenie materiatu
geosyntetycznego i czas trwania tego odksztatcenia i realizujace
algorytm do automatycznego wyznaczania trwatosci dtugotermi-
nowej obcigzonego zbrojenia geosyntetycznego in situ.
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Al (21) 410608 (22) 20141218

(51) GO1B 7/24(2006.01)
GO1D 5/20(2006.01)

(71) INSTYTUT MECHANIKI GOROTWORU POLSKIE)
AKADEMII NAUK, Krakow
(72) NURKOWSKI JANUSZ

(54) Sposéb i urzadzenie do pomiaru zmian dtugosci
obiektu za pomoca czujnika indukcyjnego

(57) Sposdb pomiaru zmian dhugosci obiektu za pomoca czujnika
indukcyjnego umieszczonego w obwodzie generatora LC drgan
elektrycznych i zamocowanego do obiektu mierzonego, gdzie po-
miar zmian dtugosci okresla sie z pomiaru czestotliwosci, polega
na tym, ze dokonuje sie pomiaru zmiany czestotliwosci drgan ge-
neratora LC spowodowanejzmiang indukcyjnosci cewki wyposazo-
nej w rdzen ferromagnetyczny (1), przy czym rejestruje sie zmiany
indukcyjnosci w zakresie zmiany ditugosci cewki (3) poza rdzeniem
magnetycznym, to jest zmiany dtugosci cewki powietrznej. Przed-
miotem wynalazku jest tez urzadzenie do pomiaru zmian dtugosci
obiektu za pomoca czujnika indukcyjnego.

(2 zastrzezenia)
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Al (21) 413360 (22) 201507 31

(51) GOTC 15/00(2006.01)
F16M 11/00(2006.01)

(71)  UNIWERSYTET ROLNICZY IM. HUGONA KOLLATAJA
W KRAKOWIE, Krakow
(72) SIEJKA MONIKA; GODEK KLEMENS

(54) Nosnik reflektora pryzmatycznego zintegrowanego
z tarcza celownicza do reperu $ciennego

(57) Nosnik do mocowania reflektora zwrotnego, w szczegolno-
ci pryzmatycznego zintegrowanego z tarcza celownicza do re-
peru $ciennego zawiera walcowy trzpien, zakonczony korcowka
do mocowania na nim reflektora zwrotnego i co najmniej jedng
libelle do ustawiania pionowosci walcowego trzpienia oraz ksztat-
townik (430) i uchwyt (40). Walcowy trzpien (410) zakoriczony kon-
cdwka (415) do mocowania na nim reflektora zwrotnego (405) jest
przytwierdzony do ksztattownika (430) majgcego scianke (432)
i poziomg potke (431), ktdra jest mocowalna do reperu $cienne-
go (2) za pomoca uchwytu (40) zawierajacego gorng szczeke (50)
z prowadnica (52), na ktérej jest osadzona dolna szczeka (60). Dol-
na szczeka (60) na koricu znajdujacym sie po stronie przeciwnej
do przelotowego otworu (61) jest zakoriczona gniazdem (62) z na-
gwintowanym otworem (63) z osig podtuzng (64) przebiegajaca
przez $rodek reperu $ciennego (2). W nagwintowany otwor (63) jest
wkrecona sruba (70) o gwincie odpowiadajacym gwintowi nagwin-
towanego otworu (63), ktéra na dolnym koricu, wystajacym ponizej
gniazda (62), posiada trzpien (171), a na gérnym koncu (73), wysta-
jacym powyzej gniazda (63), posiada dociskowy element (72) doci-
skany wraz z poziomga potka (431) ksztattownika (430) do zewnetrz-
nych przeciwlegtych punktéw reperu $ciennego (2) lezacych na osi
podtuznej (64) nagwintowanego otworu (63).

(17 zastrzezeri)

Al (21) 410506 (22) 201412 11

(51) GOTF 13/00(2006.01)
A61J1/22(2006.01)
B67D 7/02 (2010.01)

(71) ZIGLER POLSKA SPOtKA Z OGRANICZONA
ODPOWIEDZIALNOSCIA, Jaworzno
(72) KOLARCZYK ALEKSANDER

(54) Modut systemowego wysokoprecyzyjnego
dozowania

(57) Modut systemowego wysokoprecyzyjnego dozowania wy-
korzystujacy zawor zwrotny napedzany pneumatycznie oraz zespot
odmiarowy dawki, charakteryzuje sie tym, ze dolna cze$¢ modutu
systemowego wysokoprecyzyjnego dozowania (A) pofaczona jest
trwale z gorng czesciag modutu systemowego wysokoprecyzyjne-
go dozowania (B), przy czym gorna cze$¢ modutu systemowego



