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wyznaczonej stałej k dzielnika gałęzi stałej (II) i wartości napięcia 
mierzonego (U1) na impedancji dolnej tego dzielnika, będący miarą 
wysokiego napięcia (U).

(2 zastrzeżenia)

A1 (21) 409067 (22) 2014 08 01

(51) G01R 19/00 (2006.01)
 G01R 17/10 (2006.01)

(71) AKADEMIA GÓRNICZO-HUTNICZA 
IM. STANISŁAWA STASZICA W KRAKOWIE, Kraków

(72) NABIELEC JERZY; WETULA ANDRZEJ

(54) Sposób i układ do laboratoryjnego pomiaru 
wysokiego napięcia

(57) Sposób laboratoryjnego pomiaru wysokiego napięcia, w ukła-
dzie z przetwornikiem mostkowym, zawierającym cyfrowe konwer-
tery napięcia oraz jednostkę sterująco-obliczeniową i realizującym 
pomiar napięcia na zaciskach dolnej impedancji, charakteryzuje 
się tym, że w każdym cyklu za pomocą łącznika (S) sterowanego 
sygnałem z jednostki sterująco-obliczeniowej (CC) zwiera się, im-
pedancję pomocniczą (T) wydzieloną z impedancji górnej w gałęzi 
komutowanej mostka, od strony przekątnej mostka oraz impedan-
cję kompensacyjną (W) w dolnej impedancji w gałęzi komutowa-
nej, również od strony przekątnej mostka. Równoważy się mostek 
dla wybranej harmonicznej mierzonego wysokiego napięcia (U) 
przestrajając, impedancję dolną (P) w gałęzi komutowanej mostka 
albo impedancję dolną (R) w gałęzi stałej mostka. Następnie roz-
wiera się impedancję pomocniczą (T) oraz impedancję kompensa-
cyjną (W) i przestraja się, bez zmiany wartości impedancji dolnej (P), 
impedancję kompensacyjną (W) tak, aby ponownie zrównoważyć 
mostek. Za pomocą konwerterów (AD2, AD4), mierzy się wartości 
chwilowe napięcia (U2) na impedancji pomocniczej (T), oraz war-
tości chwilowe napięcia (U4) na impedancji kompensacyjnej (W). 
Przesyła się do jednostki sterująco-obliczeniowej (CC), sygnały 
odpowiadające zmierzonym chwilowym wartościom napięć (U2) 
i sygnały te poddaje się analizie harmonicznej i wyznacza się wska-
zy odpowiadające wybranej harmonicznej napięć (U2) i (U4). Obli-
cza się iloraz wyznaczonego wskazu napięcia (U2) na impedancji 
pomocniczej (T) oraz na impedancji kompensacyjnej (W) łącznie 
do wyznaczonego wskazu napięcia (U4) impedancji kompensa-
cyjnej (W) i wyznacza poszukiwaną stałą k dzielnika gałęzi stałej 
mostka (Z - R). Następnie oblicza się iloczyn wyznaczonej stałej k 
i wartości napięcia mierzonego na impedancji (R) dolnej dzielnika 
gałęzi stałej mostka, będący miarą wysokiego napięcia (U).

(2 zastrzeżenia)

A1 (21) 409136 (22) 2014 08 08

(51) G05D 11/00 (2006.01)

(71) DYNIA MAŁGORZATA, Wisznia Mała
(72) DYNIA MAŁGORZATA

(54) Sposób sterowania procesem podawania 
składników do reaktora chemicznego

(57) Sposób sterowania procesem mieszania według wynalazku 
polega na tym, że proces mieszania przesunięty został na etap do-
dawania składników, do tego celu wykorzystuje się zmodyfi kowa-
ny algorytm podawania jednego lub więcej składników biorących 
udział w reakcji, polegającego na tym, że regulator danego skład-
nika dostarcza odpowiednią jego ilość, lecz sposób podawania jest 
korzystnie nierównomierny.

(3 zastrzeżenia)

DZIAŁ H

ELEKTROTECHNIKA

A1 (21) 413430 (22) 2015 08 05

(51) H01H 33/02 (2006.01)

(31) MI2014A001439 (32) 2014 08 06 (33) IT
 102015000031534  2015 07 07  IT

(71) TOOSI GIAMPIETRO, Riccione, IT; 
ZPUE SPÓŁKA AKCYJNA, Włoszczowa

(72) TOOSI GIAMPIETRO, IT

(54) Wyłącznik słupowy (umieszczony na słupie 
energetycznym) z szybkim zamykaniem dla 
elektromagnetycznych sieci rozdzielczych

(57) Przedmiotem wynalazku jest wyłącznik słupowy (umiesz-
czony na słupie energetycznym) z szybkim zamykaniem, dla sieci 
elektroenergetycznych rozdzielczych. Wyłącznik słupowy rozdziel-
czych tego rodzaju jest wyłącznikiem z trzema biegunami, zawie-
rający obudowę (11) umieszczoną w połączeniu ze słupem (słupem 
energetycznym). Urządzenie ma postać układu gwiazdy z izolatora-
mi (14, 15, 16, 17, 18, 19) umieszczonymi na nachodzących na siebie 
równoległych płaszczyznach przesuniętych o 45°, gdzie każdy bie-
gun zawiera izolator odłączalny lub wejściowy (14, 15, 16) powiązany 
z izolatorem przepustowym lub wyjściowym (17, 18, 19), połączony 
przy użyciu roboczego mechanizmu otwierania-zamykania. Robo-
czy mechanizm otwierania-zamykania napędzany przez ośmiokąt-
ny lub sześciokątny pionowy wał umieszczony obrotowo wewnątrz 
obudowy (11) i napędzany przez siłownik poniżej obudowy (11).

(14 zastrzeżeń)


