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BIULETYN URZEDU

PATENTOWEGO 27

Al (21) 406660 (22) 20131223

(51) F16C 33/72(2006.01)
F16J 15/53(2006.01)

(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA
IM. STANISLAWA STASZICA W KRAKOWIE, Krakéw
(72)  OCHONSKI Wk ODZIMIERZ

(54) Uszczelnienie z cieczg magnetyczng dla tozyska
tocznego

(57) Uszczelnienie z ciecza magnetyczng dla fozyska tocznego
charakteryzuje sie tym, ze w kotnierzu tulejki kotnierzowej (4) osa-
dzonej na wale (1) i w przegrodzie pokrywy (5) przymocowanej
do obudowy (2) wykonane s3 otwory rozmieszczone réwnomier-
nie na obwodzie, w ktérych umieszczone sg walcowe magnesy
trwate (6, 7). Natomiast do powierzchni bocznych kotnierza tulejki
kotnierzowej (4) przylegaja wielokrawedziowe nabiegunniki rucho-
me (8), a do przegrody pokrywy (5) przylegaja wielokrawedziowe
nabiegunniki nieruchome (9). Ciecz magnetyczna (10) znajduje sie
w pierscieniowych szczelinach () utworzonych pomiedzy wy-
stepami  uszczelniajgcymi wielokrawedziowych nabiegunnikdw
ruchomych (8), a odpowiednimi wewnetrznymi powierzchniami
walcowymi pokrywy (5) oraz w szczelinach pierscieniowych (6)
pomiedzy wystepami uszczelniajgcymi wielokrawedziowych na-
biegunnikéw nieruchomych (9) i odpowiednimi zewnetrznymi po-
wierzchniami walcowymi tulejki kotnierzowej (4).

(1 zastrzezenie)

Al (21) 406655 (22) 20131223

(51) F16F 15/04(2006.01)
F16F 15/16 (2006.01)

(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA
IM. STANISLAWA STASZICA W KRAKOWIE, Krakow
(72) PAKULA SEBASTIAN; MICHALCZYK JERZY

(54) Urzadzenie do redukcji drgan w rezonansie
przejsciowym wirnika z eliminatorem
synchronicznym

(57) Urzadzenie do redukcji drgan w rezonansie przejsciowym
wirnika z eliminatorem synchronicznym, zawierajace komore wal-
cowg czesciowo wypetniong zestawem elementéw tocznych,
charakteryzuje sie tym, ze w komorze eliminatora (1) znajduje sie
element elastyczny (2) wypetniony ciecza (3), potaczony ze zbior-
nikiem (4) umieszczonym na obwodzie eliminatora i posiadajacym
elastyczne dno (5).

(1 zastrzezenie)

Al (21) 406656 (22) 20131223

(51) F16H 1/36 (2006.01)
F16H 3/00(2006.01)

(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA
IM. STANISLAWA STASZICA W KRAKOWIE, Krakdw
(72) GIERGIEL JOZEF; GIERGIEL MARIUSZ;
BURATOWSKI TOMASZ; CISZEWSKI MIROSEAWA

(54) Mechanizm pedipulatora do ustawiania pozycji
modutu napedowego, zwtaszcza robota mobilnego

(57) Mechanizm pedipulatora do ustawiania pozycji modutu
napedowego, zwifaszcza robota mobilnego, charakteryzuje sie
tym, ze posiada zamkniety taricuch kinematyczny, sktadajacy sie
ze wspotosiowych pierscieni obrotowych (2, 5), ramion (4, 7) oraz
modutu napedowego (1), pofaczonych przegubowo, przy czym
ramiona (4, 7) pofaczone sa z modutem napedowym (1) za posred-
nictwem tacznikdw (8, 9) zlagczami obrotowymi.

(6 zastrzezen)

Al (21) 406751 (22) 20131230

(51) F16J15/00(2006.01)
F16K 1/226 (2006.01)

(71)  AFT SPOtKA Z OGRANICZONA
ODPOWIEDZIALNOSCIA, Poznan
(72) BERA PIOTR; MORYKSIEWICZ SEBASTIAN

(54) Uszczelnienie sprezyste metalowe w klapie
tunelowej

(57) Uszczelnienie sprezyste zawiera element uszczelniajacy (1),
majacy czotowa czesc (2) tukowo zakrzywiona. Czotowa czesc jest
zakonczona zagieciami, przechodzacymi w dwa przeciwlegte
boki (3), ktére opieraja sie o katowniki (4) zamocowane rozigcznie
do korpusu klapy (8). W czotowej czesci elementu uszczelniajagcego
s otwory (9), w ktérych umieszczone s waty skrzydet. Katowni-
ki (4) posiadaja fasolkowe wyciecia (5), w ktérych osadzone s3 $ru-
by (6) z nakretkami (7), stuzace do regulacji. Uszczelnienie sprezyste
stuzy do szczelnego odciecia przeptywu medium przy dtugotrwa-
tym oddziatywaniu wysokiej temperatury, w szczegdlnosci spalin
o temperaturze do 600°C.

(2 zastrzezenia)




