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Sposob eksploatacyjnego monitorowania lokalizacji

liny nosno-napedowe;j

Przedmiotem wynalazku jest sposéb eksploatacyjnego monitorowania
lokalizacji liny noéno-napedowej w kolejach linowych napowietrznych i wycia-
gach narciarskich.

Znany jest z opisu patentowego US 6356202 uktad do monitorowania
stanu kolejki linowej albo wyciagu krzesetkowego, ktéry sktada sie z wielu
urzagdzen do monitorowania i wykrywania prawidtowego i/lub wadliwego stanu
liny kolejki lub wyciggu. Urzadzenia potaczone sg ze sobg szeregowo i tgczg
sie z jednostkg oceniajgca. Urzadzenia te wraz z jednostkg oceniajgcg majg
mozliwo$¢ rejestrowania i analizowania sygnatéw pod wzgledem zaistniatego
stanu oraz sposobu obstugiwania kolejki lub wyciggu. Aby sprosta¢ wysokim
wymaganiom bezpieczenstwa i matej przestrzeni instalacyjnej, kazde urzg-
dzenie do monitorowania i wykrywania stanu kolejki lub wyciggu ma kilka ob-
szaréw oddziatywania i kilka sygnatéw wyjsciowych.

W rozwigzaniu wedtug niniejszego wynalazku eksploatacyjnego monito-
rowania lokalizacji liny noéno-napedowej polega na ciggtym wytwarzaniu pod-
czas ruchu liny statego pola magnetycznego o obwodzie prostopadle zamyka-
jacym sie przez kontrolowana line i pomiarze natezenia tego pola wystepuja-
cego bezposrednio nad ling, a nastepnie przesytaniu sygnatéw z czujnikdw
pola magnetycznego poprzez uktad przetwarzania do uktadu sterowania i mo-
nitorowania, w ktérych droga elektronicznej techniki przetwarzania danych sy-
gnaty te poddawane s3 filtrowaniu, rejestracji oraz analizie. Przy wystgpieniu
roznych wartosci tych sygnatéw inicjowany jest sygnat zagrozenia, natomiast
przy wystapieniu matej réznicy i zasadniczo jednakowych wartosciach tych
sygnatéw inicjuje sie sygnat alarmowy.

Wynalazek wyjasniony jest na podstawie opisu dziatania przyktadowe-
go uktadu monitorowania lokalizacji liny no$no - napedowej kolei linowej, za
pomocg ktérego realizowany jest spos6b wedtug wynalazku. Figura 1 rysunku
przedstawia schemat blokowy uktadu, ktéry obejmuje dwie podpory, fig. 2 -
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przekrdj poprzeczny przez czujnik lokalizacji potozenia liny, a fig. 3 obrazuje
mozliwe stany potozenia liny na krazku.

Przedstawiony na fig. 1 uktad monitorowania lokalizacji liny nos$no-
napedowej ma na kazdej podporze dwa czujniki potozenia 1 umieszczone pod
ling i zamocowane do konstrukcji obu baterii krgzkowych oraz jeden czujnik
drgan 2 stuzacy do kontroli pracy krazkéw. Kazdy z czujnikéw potozenia 1
podtaczony jest do centralnej magistrali 3 i poprzez uktad przetwarzania 4 t3-
czy sie¢ z uktadem sterowania i monitorowania 5. Przedstawiony na fig. 2 czuj-
nik potozenia 1 liny sktada sie z magnesu trwatego 6 spolaryzowanego osiowo
oraz dwéch nabiegunnikéw 7, tworzacych obwéd magnetyczny prostopadty do
osi liny i zwierany przez kontrolowang ling, oraz z usytuowanych nad nabie-
gunnikami 7 czujnikéw pola magnetycznego 8. Sygnaty z obu czujnikow 8
przesytane sg do ukfadu przetwarzania 4 i odczytywane przez uktad monito-
rowania i sterowania 5. Przy prawidiowym potozeniu L, liny sygnaty te sg iden-
tyczne i maja duzg warto$é, w stanie zagrozenia L, jeden z sygnatéw ma
wiekszg warto$¢ od drugiego, natomiast w sytuacji wystgpienia awarii L, war-
to$¢ sygnatow jest jednakowa, ale bardzo mata. Na fig. 3 pokazane sa poto-
zenia liny na krazku 9 i podchwycie 10. Lina w pofozeniu prawidiowym ozna-
czona jest jako L,, stan zagrozenia w warunkach gdy lina znajduje sie poza
rowkiem, ale jeszcze na kragzku 9 oznaczony jest potozeniem L., natomiast
stan awaryjny przedstawiony jest jako potozenie L, i wystepuje w sytuacji, gdy
lina znajduje sie na podchwycie 10i poza bieznig krazka 9. Wystapienie stanu
zagrozenia L, powoduje zmniejszenie predkosci kolei, natomiast w stanie
awaryjnym L, - zatrzymanie kolei sygnatem z ukfadu sterowania i monitorowa-
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Akademia Goérniczo-Hutnicza
im.Stanistawa Staszica
PELNOMOCNIK

mgr in. Elzbieta Postotek
ety

rzeczpik patentowy



3 L04L287

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb eksploatacyjnego monitorowania lokalizacji liny nosno-napedowej
znamienny tym, ze podczas ruchu liny wytwarza sie state pole magnetycz-
ne o obwodzie zamykajgcym sie prostopadle przez kontrolowang line i
mierzy sie natezenie tego pola wystepujace bezposrednio nad nig, a na-
stepnie przesyla sie sygnaty z czujnikbw pola magnetycznego (8) poprzez
uktad przetwarzania (4) do uktadu sterowania i monitorowania (5), w kto-
rych przy uzyciu Srodkéw elektronicznej techniki przetwarzania danych sy-
gnaty te poddawane s3 filtrowaniu, rejestracji oraz analizie.

2. Sposoéb eksploatacyjnego monitorowania wedtug zastrz.1, znamienny tym,
ze analizie poddaje sie wartosci sygnatoéw z czujnikéw pola magnetyczne-
go (8) i przy wystapieniu ré6znych wartosci tych sygnatéw inicjuje sie sygnat
zagrozenia, natomiast przy wystgpieniu matej i jednakowej wartosci tych

sygnatow inicjuje sie sygnat alarmowy.
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"Sposo6b eksploatacyjnego monitorowania

lokalizacji liny nosno-napedowej"

Wykaz oznaczen na rysunku

1 - czujnik potozenia

2 - czujnik drgan

3 - centralna magistrala

4 - uktad przetwarzania

5 - uktad sterowania i monitorowania
6 - magnes trwaty

7 - nabiegunnik

8 - czujnik pola magnetycznego
9 - krgzek

10 - podchwyt

L, - stan prawidiowy

L, - stan zagrozenia

L, - stan awarii



