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prostopadtych do kierunku przesuwu listwy (1), majaca na co naj-
mniej jednej bocznej powierzchni zebatke, zazebiajaca sie z nape-
dowym kotem zebatym (2), ponadto jest wyposazony w rolki (3),
stabilizujace listwe (1) podczas jej przemieszczania, usytuowane
po obu bocznych stronach listwy (1).

(1 zastrzezenie)

Al (21) 402793 (22) 201302 15

(51) F41A 19/44(2006.01)
F41A 19/47(2006.01)
F41A 19/50(2006.01)
F41A 19/52(2006.01)

(71) PRZEMYSLOWY INSTYTUT AUTOMATYKI | POMIAROW
PIAP Warszawa
(72) ZBOINSKI MARIUSZ

(54) Mechanizm kurka

(57)  Mechanizm kurka, przeznaczonego do zbijania sptonki przez
iglice, jest zaopatrzony w koto napedowe zebate (6) osadzone
na osi mechanizmu napedowego, sprzezone z kotem zebatym (5)
pofaczonym ze sprzegtem przecigzeniowym (4), zaopatrzonym
w przesuwne koto zebate (3) zazebiajgce sie z kotem zebatym (7)
osadzonym na wale sprzegta jednokierunkowego, na ktorym jest
réwniez osadzone koto zebate (8) zazebiajace sie z przesuwnym
kotem zebatym (2) osadzonym trwale na osi kurka (1).

(1 zastrzezenie)
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Al (21) 402729 (22) 20130211

(51) GO1B 5/20(2006.01)
GO1B 5/08 (2006.01)

(71)  POLITECHNIKA POZNANSKA, Poznan
(72) JAKUBOWICZ MICHAL

(54) Gtowica do pomiaru srednicy i odchytki okragtosci,
metoda odniesieniowg, wewnetrznej powierzchni
walcowej

(57) Glowica, przeznaczona do pomiaru $rednicy i odchytki okra-
gtoéci metoda podniesieniowg wewnetrznej powierzchni wal-
cowej, sktada sie z platformy goérnej z wozkiem tocznym goérnym
i platformy dolnej z wozkiem tocznym dolnym, gdzie do platformy
gdrnej zamocowany jest korpus (1) srubami z zamocowanymi po-
przez sruby czujnikami (2) i koricowkami statymi (5), usytuowany-
mi po przeciwnych stronach. Woézek toczny goérny osadzony jest
na prowadnicy liniowej gérnej, a przesuw wozka tocznego gorne-
go ograniczony jest sprezyng prawa gorng i sprezyna lewa gorna,
gdzie sprezyna prawa gérna usytuowana jest pomiedzy mocowa-
niem sprezyny, a platforma gérna, przy czym mocowanie sprezyny
ma kotek do ustalania sprezyny prawej gornej i zamocowane jest
do prowadnicy liniowej gornej srubami, a sprezyna lewa gérna osa-
dzona jest pomiedzy mocowaniem sprezyny, a platforma gorna,
przy czym mocowanie sprezyny (13) ma kotek, ustalajacy potozenie
sprezyny lewej gornej i zamocowane jest do prowadnicy liniowej
gdrnej srubami, osadzonej na platformie dolnej srubami. Platforma
dolna osadzona jest na woézku tocznym dolnym $rubami, a catos¢
osadzona jest na prowadnicy liniowej, do ktérej Srubami zamoco-
wane jest mocowanie sprezyny z kotkiem ustalajgcym potozenie
sprezyny dolnej osadzonej pomiedzy mocowaniem sprezyny,
a platforma dolng oraz zamocowane jest mocowanie mikrositow-
nika pneumatycznego, przy czym prowadnica liniowa dolna sytu-
owana jest prostopadle do prowadnicy liniowej gorne;.

(1 zastrzezenie)
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AT (21) 402713 (22) 20130208

(51) GO1J5/04(2006.01)
GOTK 1/08 (2006.01)
B22D 11/22(2006.01)
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(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA
IM. STANISLAWA STASZICA W KRAKOWIE, Krakéw
(72)  FALKUS JAN; DZIARMAGOWSKI MAREK;
DROZDZ PAWEL; MItKOWSKA-PISZCZEK KATARZYNA;
PAWFOWSKI CZEStAW; SLEZAK WOJCIECH;
KONOPKA KRZYSZTOF

(54) Sposdb prowadzenia ciggtego pomiaru
temperatury w dowolnym miejscu szerokiej
powierzchni pasma po odpadnieciu zakrzepnietego
zuzla krystalizatorowego w komorze wtérnego
chtodzenia maszyny COS do odlewania wlewkéw
ptaskich w czasie catej sekwencji odlewniczej

(57) Sposéb prowadzenia ciagtego pomiaru temperatury w do-
wolnym miejscu szerokiej powierzchni pasma po odpadnieciu
zakrzepnietego zuzla krystalizatorowego w komorze wtdrnego
chtodzenia maszyny COS do odlewania wlewkéw ptaskich w czasie
catej sekwendji odlewnicze, gdzie pomiar prowadzi sie montujac
na mobilnym statywie rure ostonowg z umieszczonym na jej kor-
cu pirometrem, ktéry chtodzi sie woda, przy czym rure ostonowa
ze stali nierdzewnej wraz z pirometrem wprowadza sie do komo-
ry wtérnego chfodzenia, a w trakcie pomiaru przedmuchuje sie
w sposob ciggty rure ostonowa i soczewke pirometru powietrzem,
charakteryzuje sie tym, ostonowa (1) o dtugosci 1200-2000 mm, ko-
rzystnie 1700 mm, grubosci scianek minimum 2 mm, korzystnie
3,5 mm, i minimalnej $rednicy wewnetrznej wiekszej lub réw-
nej srednicy plamki pomiarowej pirometru, korzystnie 50 mm,
umieszcza sie w odlegtosci wynoszacej 20-150 mm od po-
wierzchni wycigganego pasma, korzystnie 30 mm, i przedmuchu-
je sie jg powietrzem o natezeniu przeptywu rownym 50-2000 I/h,
korzystnie 800 I/h.

(1 zastrzezenie)
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Al (21) 402671 (22) 2013 02 05

(51) GOTK 11/00(2006.01)
GOTK 11/12(2006.01)

(71)  UNIWERSYTET SLASKI W KATOWICACH, Katowice
(72) PISARSKI WOJCIECH; PISARSKA JOANNA,;
RYBA-ROMANOWSKI WITOLD;
LISIECKI RADOStAW PAWEL

(54) Sposdéb pomiaru temperatury

(57) Sposéb pomiaru temperatury polegajacy na mierzeniu
widm emisyjnych w zakresie spektralnym 500-580 nm, nastepnie
na wyznaczaniu w oparciu o uzyskane wyniki i wzor K wspotczyn-
nika intensywnosci fluorescencji R oraz ustalaniu na ich podstawie
temperatury z zaleznosci krzywej wzorcowej wspotczynnika inten-
sywnosci fluorescencji R w funkgcji temperatury charakteryzuje sie
tym, ze do wyznaczania wspdtczynnika intensywnosci fluorescen-
gji R stosuje sie szkta otowiowo-germanianowe domieszkowane
jonami EP* lub Er* i Yb**, korzystnie podwdjnie domieszkowane
EFtiYb,

(1 zastrzezenie)

Al (21) 406911 (22) 2014 01 23

(51) GO1L 5/00(2006.01)
GOTL 5/16 (2006.01)
GO1D 21/00(2006.01)

(71)  POLITECHNIKA WROCELAWSKA, Wroctaw
(72) KONIECZNY ADAM; RUDA JEDRZEJ; DUDZINSKI PIOTR

(54) Urzadzenie do wyznaczania obciazen catkowitych
ustrojow roboczych maszyn i pojazdéw
przemystowych

(57) Urzadzenie do wyznaczania obcigzen catkowitych ustrojow
roboczych maszyn i pojazdéw przemystowych przeznaczone
w szczegolnosci do identyfikacji obcigzen catkowitych wysiegni-
kow fadowarek i koparek zbudowane jest z dwdch umiejscowio-
nych naprzeciwlegle wzgledem siebie ptyt montazowych (1, 2)
potaczonych dwoma potaczeniami sworzniowymi, w ktérych
sworznie stanowig sworzniowe przetworniki sit i momentéw (3)
oraz dwoma czujnikami sit sciskajacych i rozciggajacych (5, 6), z kté-
rych pierwszy zamocowany jest prostopadle a drugi réwnolegle
do naprzeciwlegtych wzgledem siebie pfaszczyzn ptyt montazo-
wych (1, 2).

(1 zastrzezenie)

AT (21) 407130 (22) 201402 10

(51) GOTM 1/22(2006.01)

(31) 1020131013759 (32) 20130212 (33) DE
(

(

1) Schenck RoTec GmbH, Darmstadt, DE
2) ROGALLA MARTIN, DE; THELEN DIETER, DE;
RABE KARL, DE

(54) Wywazarka watéw przegubowych
i sposob wywazania watéw przegubowych

(57) Wywazarka watow przegubowych do dynamicznego ich wy-
wazania charakteryzuje sie tym, ze zawiera co najmniej dwa, umiesz-
czone na tozu (12) maszyny, stojaki wsporcze (13, 14), przy czym
kazdy stojak wsporczy ma podpartg za pomoca sprezyn (19, 20)
czes¢ gorng (17, 18), na ktdrej umieszczone jest obrotowo wokét
osi wrzeciono (21, 22) z zamocowaniem dla jednego korca, prze-
znaczonego do wywazania watu przegubowego (W) i pierwszy
czujnik (26, 27) drgan, ktory wykrywa drgania czesci gornej spowo-
dowane niewywazeniem watu przegubowego (W) oraz dalszymi
uczestniczacymi sitami w co najmniej jednym pierwszym pro-
stopadtym do osi wrzeciona, stopniu swobody ruchu, przy czym
na czesci gornej (17) co najmniej jednego stojaka wsporczego (13)
jest zamocowany drugi czujnik drgan, ktéry wykrywa drgania cze-
$ci gornej w co najmniej jednym drugim stopniu swobody ruchu,
przy czym sygnaty drgan z pierwszego i drugiego czujnika drgan
sg doprowadzane do ukfadu analizujacego, ktory analizuje i tak
powiazuje ze sobg sygnaty drgan, ze w obliczong przy analizie war-
tos¢ niewyréwnowazenia watu przegubowego (W) nie/ wchodza
wzbudzenia oscylacji pochylania czesci gérnej (17). Przedmiotem
wynalazku jest takze sposob wywazania watow przegubowych
7 zastosowaniem wywazarki wedtug wynalazku.

(4 zastrzezenia)




