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(54) Ukfad panelu telekomunikacyjnego miernika
elektronicznego zwtaszcza wagi elektronicznej

(57) Ukfad panelu telekomunikacyjnego miernika elektronicznego
zwiaszcza wagi elektronicznej z wyniesionym panelem sterujgcym
charakterystyczny tym, ze wiele uzytych w niemianowanej liczbie
paneli pomiarowych nadawczo-odbiorczych, przetaczonych bez-
przewodowg nadawczo-odbiorcza magistralg przesytowa, do wie-
lu uzytych w niemianowane;j liczbie dedykowanych tabletéw te-
lekomunikacyjnych nadawczo-odbiorczych, z ktérych kazdy jest
poprzez bezprzewodowa magistrale przesytowa nadawczo-od-
biorcza dotaczony do wiasciwego jemu routera, z posréd niemino-
wanej liczby routerdw, realizujacych protokédt transmisji standardu
WWW, lub WLAN, lub LAN, przy czym kazdy z liczby zwtaszcza jed-
nakowych paneli pomiarowych nadawczo-odbiorczych, sktada sie
z czujnika pomiarowego (1), zwiaszcza czujnika masy, ilosci, objeto-
$ci, liczby, rodzaju, obecnosci, stanu, dotagczonego szeregowo po-
przez przetwornik analogowo cyfrowy sygnatu pomiarowego (2)
i odpowiadajacy jemu filtr wejsciowy nadmiarowo-podmiarowy
programowalny (3) do pierwszego wejscia sterownika mikropro-
cesorowego (4), zwtaszcza procesora telekomunikacyjnego jedno-
uktadowego korzystnie zintegrowanego, majacego na odrebnym
porcie przyfaczony uktad zmiany funkgji czujnika pomiarowego
masy i/lub ilosci i/lub objetosci i/lub liczby i/lub rodzaju i/lub obe-
cnosci i/lub stanu, oraz majacego wyjécie sygnatowe poprzez
uktad (5) formowania i/lub standaryzacji sygnatu pomiarowego,
dofaczone do nadajnika (6) sformatowanego cyfrowego sygnatu
pomiarowego, zwtaszcza nadajnika Wi-Fi, przy czym drugie wejscie
sterownika mikroprocesorowego (4) jest potaczone z pamiecia (7)
programowalng EPROM i dalej jej blok programowania, dotaczony
jest do wymienionego filtra wejsciowego nadmiarowo-podmia-
rowego programowalnego (3), trzecie wejscie sterownika mikro-
procesorowego (4) ma przytagczong pamie¢ programowalng (11)
RAM sygnatu sterujacego, natomiast wyjscie pierwsze, sygnatowe
sterownika mikroprocesorowego (4) poprzez ukfad (5) formowania
i/lub standaryzadji sygnatu pomiarowego, jest dotaczone do na-
dajnika (6) sformatowanego cyfrowego sygnatu pomiarowego,
zwiaszcza nadajnika Wi-Fi, do kolejnych wejs¢ sterownika mikro-
procesorowego (4) dotaczony jest uktad interfejsu (12) zwtaszcza
skanera, panel wejscia (13) zwtaszcza klawiatura alfanumeryczna,
oraz odbiornik (10) sygnatéw sterujacych zwiaszcza odbiornik Wi-Fi,
a nadto wyjscie drugie sterownika mikroprocesorowego (4) jest
dotaczone do jego uktadu wizualizacji (9), korzystnie wyswietlacza
ekranowego alfanumerycznego, a wyjscie trzecie sterownika mi-
kroprocesorowego (4) jest zaopatrzone w interfejs (15) zwtaszcza
zewnetrznych urzadzen automatyki.
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(54) Sposéb i system analizy danych, zwfaszcza
pochodzacych ze zdalnych urzadzen pomiarowych

(57) Sposdb i system analizy danych, zwlaszcza pochodzacych
ze zdalnych urzadzerr pomiarowych, w ktérym wyniki pomiaréw
7 urzadzen pomiarowych przekazuje sie, za pomoca interfejsu ko-
munikacyjnego, do urzadzenia przenosnego, potaczonego z siecig
i, za posrednictwem wspomnianej sieci, lokuje sie wyniki pomiaréw
w bazie danych wynikéw pomiardéw przy uzyciu serwera danych,
przy czym tak utworzonym systemem zarzadza sie za pomocg ste-
rujgcego urzadzenia komputerowego, wyrdzniaja sie tym, ze prze-
prowadza sie wstepng analize danych pomiarowych pobranych
z bazy danych wynikdéw pomiaréw, przy uzyciu dedykowanego
serwera danych, i ponownie umieszcza sie, w bazie danych wyni-
kéw pomiaréw, dane poddane analizie, przy czym reguty analizy
definiuje sie w zaleznosci od potrzeb.
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(54) Rejestrator parametréw eksploatacyjnych dla
pojazddéw szynowych z satelitarng lokalizacjg

(57) Rejestrator parametréw eksploatacyjnych dla pojazdow szy-
nowych z satelitarng lokalizacja wyposazony w obudowe i pakiet
baterii zasilajacych charakteryzuje sie tym, ze ma co najmniej jeden
mikroprocesor sterujacy(1) sprzezony z czujnikiem (6) obrotu osi (7)
wagonu, odbiornikiem GPS (3) oraz modemem GSM/GPRS(4), pa-
miecig danych typu Flash (2), uktadu zegara (5) czasu rzeczywiste-
go. Rejestrator (9) ma podstawe w ksztalcie pierscienia dzielone-
go (8) mocowanego na osi (7) obrotu wagonu.
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(54) Sposdb eliminacji przestuchow
(57) W sposobie eliminacji przestuchéw przy realizacji nagran
dZzwiekowych, za pomoca pierwszego urzadzenia rejestrujgcego
sygnat rejestruje sie sygnat z pierwszego zrédta sygnatu, jedno-
czesnie w réznych odstepach czasu przez pierwsze urzadzenie
rejestrujace sygnat rejestruje sie niechciane sygnaty z co najmniej
jednego innego Zrédfa sygnatu. Z zarejestrowanego sygnatu
z pierwszego zrodta sygnatu wybiera sie wzorcowe impulsy i dla
wybranego wzorcowego impulsu wykonuje sie wielopakietowg
transformate falkowa sygnatu i otrzymuje sie wzorcowe wartosci
kryterialne analizowanego fragmentu dla kazdej ze skal. Nastepnie
wielopakietowej transformacie falkowej poddaje sie wszystkie po-
zostate sygnaty z przestuchem, a nastepnie poréwnuje sie otrzy-
mane po transformacie falkowej fragmenty sygnatu z przestuchem
z odpowiednimi fragmentami otrzymanymi po transformacie
falkowej sygnatu wzorcowego, przy czym gdy fragmenty sygna-
tu z przestuchem znajduje sie poza z gory okreslonym obszarem
nastepuje zamiana fragmentu sygnatu z przestuchem na fragment
sygnatu bez przestuchu.
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