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A1 (21) 401664 (22) 2012 11 19

(51) H02P 25/08 (2006.01) 
 H02P 8/12 (2006.01)

(71) AKADEMIA GÓRNICZO-HUTNICZA 
IM. STANISŁAWA STASZICA W KRAKOWIE, Kraków

(72) DZIADECKI ALEKSANDER; GRZEGORSKI JANUSZ; 
SKOTNICZNY JÓZEF

(54)

(57) Sposób sterowania wysokoobrotowego silnika polega 
na tym, że procesy pomiaru szybkości narastania i opadania prą-
du w wybranym uzwojeniu silnika realizuje się synchronicznie 
z procesem kontroli prądu w tym samym wybranym uzwojeniu 
silnika, przy czym procesy pomiaru szybkości narastania i opadania 
prądu rozpoczyna się z opóźnieniem w stosunku do momentów 
załączenia lub odłączenia uzwojenia roboczego od źródła napię-
cia stałego. Ponadto wartości opóźnień ustala się, osobno dla po-
miaru czasu narastania prądu i osobno dla czasu opadania prądu, 
w zależności od prędkości obrotowej wirnika. Układ sterowania 
wysokoobrotowego silnika reluktancyjnego ma blok komparatora 
prądu (8) połączony z układem blokady pomiaru pochodnej do-
datniej (10) oraz układem blokady pomiaru pochodnej ujemnej (11), 
które z kolei połączone są odpowiednio z blokiem wyznaczania 
pochodnej dodatniej prądu (6) i blokiem wyznaczania pochodnej 
ujemnej prądu (7).

(4 zastrzeżenia)

A1 (21) 401701 (22) 2012 11 21

(51) H03K 3/356 (2006.01)

(71) INSTYTUT TELE- I RADIOTECHNICZNY, Warszawa
(72) MICHALSKI PAWEŁ; KARDYŚ WITOLD

(54)

(57) Układ do włączania napięcia zasilania posiada dołączony 
do masy obwodu (GND) układu przycisk monostabilny (S) dołą-
czony do wspólnego węzła dzielnika rezystancyjnego złożonego 
z pierwszego rezystora podciągającego (R1) dołączonego do za-
silania obwodu (ZAS) oraz rezystora (R3) dołączonego do masy 
obwodu (GND). Do wspólnego węzła dzielnika rezystancyjnego 
złożonego z pierwszego rezystora podciągającego (R1) oraz re-
zystora (R3) dołączony jest do wejścia odczytującego (odczyt) 
obciążenia (OBC), które dołączone jest także do pierwszej okładki 
kondensatora (C), którego druga okładka dołączona jest do pierw-
szego zacisku drugiego rezystora podciągającego (R2) dołączone-
go drugim zaciskiem do zasilania obwodu (ZAS). Do pierwszego 
zacisku drugiego rezystora podciągającego (R2) dołączony jest 
pierwszy zacisk pierwszego klucza sterowanego (Q1), którego dru-
gi zacisk dołączony jest do wyjścia sterującego (sterowanie) obcią-
żenia (OBC). Trzeci zacisk pierwszego klucza sterowanego (Q1) jest 
dołączony do masy obwodu (GND). Do drugiej okładki kondensa-
tora (C) dołączona jest katoda diody (D), której anoda dołączona 
jest do masy obwodu (GND). Katoda diody (D) dołączona jest też 

do drugiego zacisku klucza załączającego napięcie zasilania (Q2), 
którego pierwszy zacisk dołączony jest do zasilania obwodu (ZAS), 
a trzeci zacisk do pierwszego zacisku obciążenia (OBC), którego 
drugi zacisk jest dołączony do masy obwodu (GND).

(1 zastrzeżenie)

A1 (21) 401744 (22) 2012 11 23

(51) H03K 17/96 (2006.01) 
 H03K 17/955 (2006.01)

(71) BENDIK ANDRZEJ LED-GLASS, Gdańsk
(72) RYDZEWSKI MAREK; BENDIK ANDRZEJ

(54)

(57) Wyłącznik elektroniczny dotykowy zawiera moduł czujni-
ka (1) zamocowany pod warstwą dotykową i połączony z modu-
łem wykonawczym stanowiącym układ elektroniczny, do którego 
doprowadzone jest zasilanie i z którego wyjścia wyprowadzony 
jest sygnał roboczy odbiornika. Wyjście modułu czujnika (1) po-
łączone jest z wejściem wzmacniacza (8) poprzez przewód kon-
centryczny (6). Wyjście wzmacniacza (8) połączone jest wejściem 
komparatora (9) zaś wyjście komparatora (9) jest połączone z wej-
ściem transoptora (11), którego wyjście połączone jest z wejściem 
mikrokontrolera (10). Drugie wejście komparatora (9) połączone jest 
z wyjściem przetwornika cyfrowo-analogowego mikrokontrole-
ra (10). Ujemny potencjał zasilający wzmacniacz (8), komparator (9) 
oraz transoptor (11), jest połączony poprzez klucz (12) z potencja-
łem uziemienia i rezystorem (13), gdzie rezystor (13) drugą końców-
ką jest połączony z wyjściem źródła podwyższonego napięcia (14).

(5 zastrzeżeń)

A1 (21) 402693 (22) 2013 02 07

(51) H03M 1/12 (2006.01)

(71) POLITECHNIKA OPOLSKA, Opole
(72) ZYGARLICKI JAROSŁAW

(54)

(57) Układ do cyfrowego przetwarzania sygnałów analogowych 
charakteryzuje się tym, że wyjście cyfrowe przetwornika analogo-
wo-cyfrowego (AC) połączone jest z wejściem cyfrowym rejestru 


