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wylotowy (14), które znajdują się za hydroakumulatorem (12), dalej 
od osi wirnika (2).

(3 zastrzeżenia)

A1 (21)  (22) 2012 01 09

(51) G01M 13/04 (2006.01)

(71) AKADEMIA GÓRNICZO-HUTNICZA 
IM. STANISŁAWA STASZICA, Kraków

(72) HORAK WOJCIECH; SALWIŃSKI JÓZEF;  
OCHOŃSKI WŁODZIMIERZ; SZCZĘCH MARCIN

(54)
 

(57) Stanowisko ma korpus (8) z pionową prowadnicą (6), na któ-
rej przesuwnie osadzona jest rama (15) połączona z zespołem na-
cisku, który zawiera silnik liniowy (5), zamocowany do korpusu (8) 
rdzeniem magnetycznym (13), a obudową tworników połączony 
z ramą (15). Do ramy (15) zamocowany jest również silnik obroto-
wy (4), połączony przez sprzęgło mieszkowe (3) z czujnikiem siły 
i momentu (2), który z kolei przez tulejkę zaciskową (10) połączony 
jest z wałkiem łożyska wzdłużnego w głowicy badawczej (1). W gło-
wicy badawczej (1) pole inicjowane elektromagnesem zamyka się 
przez ciecz magnetyczną, wypełniającą szczelinę miedzy płytką 
obrotową i oporową łożyska. Stanowisko wyposażone jest w ze-
spół odciążający (7, 11, 14), który wyrównuje ciężar elementów, od-
działywujących grawitacyjnie na wałek badanego łożyska.

(4 zastrzeżenia)

A1 (21)  (22) 2012 01 13

(51) G01M 99/00 (2011.01) 
 G01M 13/02 (2006.01)

(71) POLITECHNIKA POZNAŃSKA, Poznań
(72) BROCK STEFAN; PAJCHROWSKI TOMASZ;  

ŁUCZAK DOMINIK

(54)

(57) Przedmiotem wynalazku jest zespół mechaniczny, zwłaszcza 
do testowania napędów bezpośrednich, w szczególności odpor-
nych układów sterowania napędów bezpośrednich, mający zasto-
sowanie w laboratoriach badawczo-rozwojowych, zajmujących się 
projektowaniem i testowaniem napędów bezpośrednich, zwłasz-
cza odpornych układów sterowania napędów bezpośrednich. Ze-
spół mechaniczny, zwłaszcza do testowania napędów bezpośred-
nich, w szczególności odpornych układów sterowania napędów 
bezpośrednich, charakteryzuje się tym, że stanowi go korpus (6), 
do którego na wale (8) zamocowana jest oś wirnika badanego sil-
nika, ponadto na wale (8) zamocowany jest łącznik (7), na którym 
za pomocą tulei (9) zamocowane jest koło pośrednie (4) zazębione 
z nieruchomym kołem zębatym (5), osadzonym trwale w korpu-
sie (6), oraz kołem zębatym (1), osadzonym na łączniku (7) za po-
mocą tulei (10), na którym osadzony jest łącznik (2) zakończony 
obciążnikiem (3).

(1 zastrzeżenie)

A1 (21)  (22) 2012 01 09

(51) G01N 25/18 (2006.01) 
 G01K 17/00 (2006.01)

(71) POLITECHNIKA CZĘSTOCHOWSKA, Częstochowa
(72) CHUDZIK STANISŁAW; MINKINA WALDEMAR

(54)

(57) Sposób wyznaczania parametrów cieplnych polega na na-
grzewaniu powierzchni badanej próbki (8) i jednoczesnym do-
konywaniu pomiaru zmiany temperatury w czasie w punkach 
pomiarowych, po czym na podstawie zarejestrowanych wartości 
zmian temperatury rozwiązaniu współczynnikowego zagadnienia 
odwrotnego, w oparciu o gradientowe metody optymalizacji.

(1 zastrzeżenie)

A1 (21)  (22) 2012 01 09

(51) G01N 25/18 (2006.01) 
 G01K 17/00 (2006.01)

(71) POLITECHNIKA CZĘSTOCHOWSKA, Częstochowa
(72) CHUDZIK STANISŁAW; MINKINA WALDEMAR


