36 BIULETYN URZEDU PATENTOWEGO

Nr 15 (1032) 2013

wylotowy (14), ktére znajduja sie za hydroakumulatorem (12), dalej
od osi wirnika (2).
(3 zastrzezenia)

AT (21) 397752 (22) 20120109
(51) GO1M 13/04 (2006.01)

(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA
IM. STANISLAWA STASZICA, Krakow

(72) HORAK WOJCIECH; SALWINSKI JOZEF;
OCHONSKI WtODZIMIERZ; SZCZECH MARCIN

(54) Stanowisko do badania no$nosci dynamiczne;j
tozysk slizgowych wzdtuznych,
smarowanych ciecza magnetyczna

(57) Stanowisko ma korpus (8) z pionowg prowadnicg (6), na kto-
rej przesuwnie osadzona jest rama (15) potgczona z zespotem na-
cisku, ktory zawiera silnik liniowy (5), zamocowany do korpusu (8)
rdzeniem magnetycznym (13), a obudowga twornikéw potaczony
z rama (15). Do ramy (15) zamocowany jest réwniez silnik obroto-
wy (4), potaczony przez sprzegto mieszkowe (3) z czujnikiem sity
i momentu (2), ktéry z kolei przez tulejke zaciskowa (10) potaczony
jest zwatkiem tozyska wzdtuznego w gtowicy badawczej (1). W gto-
wicy badawczej (1) pole inicjowane elektromagnesem zamyka sie
przez ciecz magnetyczna, wypetniajaca szczeline miedzy ptytka
obrotowga i oporowa fozyska. Stanowisko wyposazone jest w ze-
spot odciazajacy (7, 11, 14), ktéry wyrdwnuje ciezar elementéw, od-
dziatywujacych grawitacyjnie na watek badanego tozyska.

(4 zastrzezenia)

Al (21) 397792 (22) 201201 13

(51) GOTM 99/00(2011.01)
GOTM 13/02 (2006.01)

(71)  POLITECHNIKA POZNANSKA, Poznan
(72) BROCK STEFAN; PAJCHROWSKI TOMASZ;
tUCZAK DOMINIK

(54) Zespot mechaniczny, zwtaszcza do testowania
napeddéw bezposrednich, w szczegdlnosci
odpornych uktadéw sterowania napedow
bezposrednich

(57) Przedmiotem wynalazku jest zespdt mechaniczny, zwiaszcza
do testowania napeddéw bezposrednich, w szczegdlnosci odpor-
nych uktaddw sterowania napeddw bezposrednich, majacy zasto-
sowanie w laboratoriach badawczo-rozwojowych, zajmujacych sie
projektowaniem i testowaniem napeddw bezposrednich, zwitasz-
cza odpornych uktadéw sterowania napeddéw bezposrednich. Ze-
spot mechaniczny, zwtaszcza do testowania napedéw bezposred-
nich, w szczegdlnosci odpornych uktadéw sterowania napedow
bezposrednich, charakteryzuje sie tym, Zze stanowi go korpus (6),
do ktérego na wale (8) zamocowana jest 0 wirnika badanego sil-
nika, ponadto na wale (8) zamocowany jest tacznik (7), na ktérym
za pomocg tulei (9) zamocowane jest koto posrednie (4) zazebione
z nieruchomym kotem zebatym (5), osadzonym trwale w korpu-
sie (6), oraz kotem zebatym (1), osadzonym na taczniku (7) za po-
moca tulei (10), na ktérym osadzony jest facznik (2) zakonczony
obcigznikiem (3).

(1 zastrzezenie)

AT (21) 397759 (22) 201201 09

(51) GOTN 25/18(2006.01)
GOTK 17/00(2006.01)

1) POLITECHNIKA CZESTOCHOWSKA, Czestochowa
2) CHUDZIK STANISEAW; MINKINA WALDEMAR
)

54) Sposéb wyznaczania parametréw cieplnych

(57) Sposéb wyznaczania parametrow cieplnych polega na na-
grzewaniu powierzchni badanej prébki (8) i jednoczesnym do-
konywaniu pomiaru zmiany temperatury w czasie w punkach
pomiarowych, po czym na podstawie zarejestrowanych wartosci
zmian temperatury rozwigzaniu wspotczynnikowego zagadnienia
odwrotnego, w oparciu o gradientowe metody optymalizacji.

(1 zastrzezenie)
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Al (21) 397760 (22) 201201 09

(51) GOTN 25/18(2006.01)
GOT1K 17/00(2006.01)

(71)  POLITECHNIKA CZESTOCHOWSKA, Czestochowa
(72) CHUDZIK STANISLAW; MINKINA WALDEMAR



