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A1 (21) 397275 (22) 2011 12 08

(51) H02P 25/08 (2006.01)
 H02P 6/18 (2006.01)

(71) AKADEMIA GÓRNICZO-HUTNICZA IM. STANISŁAWA 
STASZICA W KRAKOWIE, Kraków

(72) DZIADECKI ALEKSANDER; GRZEGORSKI JANUSZ; 
SKOTNICZNY JÓZEF

(54) Sposób rozruchu przełączalnego silnika 
reluktancyjnego i układ do rozruchu przełączalnego 
silnika reluktancyjnego

(57) Sposób rozruchu silnika polega na tym, że ustala się pierwszą 
graniczną wartość dla pochodnej prądu i drugą graniczną wartość 
dla pochodnej prądu w uzwojeniu silnika, następnie dokonuje się, 
w każdym uzwojeniu roboczym silnika, pomiaru wartości pochod-
nej prądu, po czym w oparciu o wyniki porównania zmierzonych 
wartości pochodnych prądów w uzwojeniach roboczych silnika 
z ustaloną pierwszą graniczną wartością dla pochodnej prądu 
oraz drugą graniczną wartością dla pochodnej prądu dokonuje 
się wyboru pierwszego uzwojenia do którego załącza się prąd ro-
boczy, natomiast kolejne przełączenia uzwojeń roboczych silnika 
dokonuje się w zależności od wybranego kierunku obrotu silnika 
oraz aktualnych wartości dla pochodnych prądów w uzwojeniach 
roboczych silnika w relacji do wyznaczonych wartości granicznych 
dla pochodnych prądu. Układ rozruchu silnika reluktancyjnego 
ma blok pomiaru pochodnej prądu (6) połączony z rezystorem 
pomiarowym, pierwszym komparatorem (2) oraz drugim kompa-
ratorem (3), które połączone są z blokiem regulacji i sterowania (1). 
Ponadto, pierwszy komparator (2) połączony jest z blokiem pamię-
ci pierwszej granicznej wartości dla pochodnej prądu (4), natomiast 
drugi komparator (3) połączony jest z blokiem pamięci drugiej gra-
nicznej wartości dla pochodnej prądu (5).

(4 zastrzeżenia)

A1 (21) 399939 (22) 2012 07 13

(51) H03K 3/57 (2006.01)
 H04B 1/04 (2006.01)

(71) POLITECHNIKA WROCŁAWSKA, Wrocław
(72) BEZIUK GRZEGORZ

(54) Układ do generowania bipolarnych impulsów 
subnanosekundowych i nanosekundowych 
o wyjściu symetrycznym

(57) Przedmiotem wynalazku jest układ do generowania bipolar-
nych impulsów subnanosekundowych i nanosekundowych o wyj-
ściu symetrycznym, przeznaczony do pracy układach opartych 
o technologię ultra - szerokopasmową UWB (ang. Ultra Wide Band), 
zwłaszcza w układach nadawczych radarów szerokopasmowych. 
Układ ma połączone w konfi guracji różnicowej, dwa symetrycz-
ne generatory (G1, G2) dodatnich impulsów unipolarnych, które 
podłączone są do zacisku napięciowego wyzwalającego (Uwyzw) 
generatora zewnętrznego. Każdy generator (G1, G2) na wejściu ma 
układ opóźniający (OP1, OP2) połączony poprzez układ kształtujący 
impuls (UK1, UK2) z bazą tranzystora lawinowego (T1, T2), którego 
kolektor połączony jest przez rezystor (Rc1, Rc2) z dodatnim biegu-
nem źródła napięcia zasilającego (+Uzas), natomiast emiter tranzy-
stora lawinowego (T1, T2) połączony jest z zaciskiem wyjściowym 

układu (Uwy) i jednocześnie przez rezystor obciążeniowy (Re1, Re2) 
z masą układu.

(3 zastrzeżenia)

A1 (21) 397206 (22) 2011 12 01

(51) H04L 27/26 (2006.01)
 H04J 11/00 (2006.01)

(71) POLITECHNIKA POZNAŃSKA, Poznań
(72) SZULAKIEWICZ PAWEŁ; KOTRYS ROBERT; KRASICKI 

MACIEJ; REMLEIN PIOTR; STELTER ANDRZEJ

(54) Sposób usuwania interferencji międzykanałowych 
w systemie transmisyjnym stosującym 
technikę OFDM

(57) Przedmiotem wynalazku jest sposób usuwania interferencji 
międzykanałowych ACI (ang. Adjacent Channel Interference) w sys-
temie transmisyjnym stosującym technikę OFDM (ang. Orthogonal 
Frequency Division Multiplexing). Wynalazek może być stosowany 
w systemach i sieciach telekomunikacyjnych, które wykorzystują 
sąsiadujące ze sobą i nie nakładające się na siebie kanały radio-
we. Sposób usuwania interferencji międzykanałowych w syste-
mie transmisyjnym stosującym technikę OFDM polega na tym, 
że sygnały OFDM z sąsiednich kanałów są odbierane łącznie jako 
suma sygnałów składowych w paśmie o szerokości obejmującej 
rozpatrywane kanały, po czym w zadanej kolejności wyznaczane 
są estymaty sygnałów składowych na podstawie różnicy sygnału 
odebranego i sumy estymat pozostałych sygnałów składowych, 
następnie operacje wyznaczania estymat są powtarzane w tej 
samej kolejności w następnych iteracjach, przy czym początkowa 
wartość wszystkich estymat przed pierwszą iteracją wynosi zero.

(3 zastrzeżenia)

A1 (21) 397140 (22) 2011 11 28

(51) H04M 3/00 (2006.01)

(71) FREDRYCH WITOLD MICHAŁ, Toruń
(72) FREDRYCH WITOLD MICHAŁ

(54) Urządzenie sterowane zdalnie

(57) Wynalazek rozwiązuje zagadnienie sygnalizacji numeru na-
dajnika sterującego w urządzeniu sterowanym zdalnie. Urządzenie 
sterowane zdalnie (USZ) za pomocą jednego ( NSa) z większej niż 
jeden ilości nadajników sterujących (NSn), posiadające sygnalizator 
reakcji wyjścia (W) na sygnał (Z) z nadajnika sterującego (NSa) w po-
staci sygnalizatora optycznego (SO) lub dźwiękowego (SD), albo 
sygnalizatora optycznego (SO) i dźwiękowego (SD) jednocześnie, 
mające funkcję rejestracji, nadawania lub kasowania numeru po-
szczególnych nadajników sterujących w procesie inicjowania stero-
wania oraz kontroli nadajników sterujących, przy czym kasowanie 
uniemożliwia sterowanie za pomocą nadajnika sterującego o ska-
sowanym numerze charakteryzuje się tym, że sygnalizator reakcji 


