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(71) SZCZEBAK MARCIN PERFECTA CENTRUM REKLAMY,
Kamieniec Wroctawski

(72) SZCZEBAK MARCIN
(54) Stup nosno-zasilajacy, niskonapieciowy
(57) Przedmiotem wynalazku jest stup no$no-zasilajacy, niskona-
pieciowy, przeznaczony do montazu i zasilania odbiornikéw pradu
niskonapieciowego, takich jak np.:ekrany reklamowe, paneleilistwy
oswietleniowe, monitorki i inne urzadzenia do promowania i rekla-
mowania wyrobdw. Stup nosno-zasilajgcy ma, co najmniej dwie
rury zewnetrzne (1, 2), przewodzace prad, odizolowane od siebie
wkiadka izolacyjna, do ktérych biegunowo podtaczone jest zrédto
pradu niskonapieciowego. Wewnatrz rur zewnetrznych (1, 2) usytu-
owana jest rura nosna (3) nie przewodzaca pradu lub odizolowana
co najmniej od jednej rury zewnetrznej. Na rurach zewnetrznych
(1,2) usytuowany jest rozfacznie uchwyt (5), ktéry poprzez koncow-
ki potaczeniowe (8) biegunowo potaczony jest z rurami (1, 2), przy
czym koricowki potaczeniowe (8) poprzez przewody przenosza na-
piecie na odbiornik pradu niskonapieciowego (6). Odbiorniki pra-
du (6) moga przemieszczac¢ sie wzgledem rur zewnetrznych (1, 2)
i nie s na state zespolone z rurami zewnetrznymi (1, 2).

(5 zastrzezen)
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(71) PRZEMYSLOWY INSTYTUT AUTOMATYKI | POMIAROW
PIAP, Warszawa

(72) KAPELKO SEAWOMIR; NYCZ STANISEAW;
ZBOINSKI MARIUSZ

(54) Urzadzenie rozwijajaco-zwijajace kabel
$wiattowodowy

(57) Urzadzenie rozwijajaco - zwijajace kabel $wiattowodowy dla
robota mobilnego, zawierajace zespdt bebna, na ktérym jest utozo-
ny kabel $wiattowodowy umieszczony wewnatrz korpusu, utozysko-
wany w bocznych $ciankach korpusu, przy czym z jednej strony be-
ben jest utozyskowany za pomoca ztacza obrotowego osadzonego

K Q

w bocznej $ciance korpusu zas z drugiej strony jest utozyskowany
za pomocg tozyska osadzonego w przeciwlegtej bocznej sciance
korpusu jak réwniez sprzezonego z watem, na ktorym jest osadzo-
ne pasowe koto zebate sprzezone z watem silnika elektrycznego,
znamienne tym, ze jest wyposazone w karetke rozprowadzajaca za-
opatrzong w ksztattowy wodzik osadzong przesuwnie na watkach
prowadzacych (13), napedzang za pomoca watka o dwuzwojnym
profilu $rubowym o przeciwnych kierunkach uzwojenia, na ktérym
jest osadzone pasowe koto zebate sprzezone z kotem pasowym
osadzonym na wale silnika, a ponadto jest wyposazone w modut
rozwijania kabla (11) osadzony w prowadnicach (12) umieszczonych
na wewnetrznych powierzchniach bocznych $cianek korpusu, zas
na zewnetrznej powierzchni bocznej scianki korpusu jest zamoco-
wana ptytka PCB (13) z uktadem sterowania.
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(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA
IM. STANISLAWA STASZICA W KRAKOWIE, Krakéw
(72) FLAGA STANISEAW; PLUTA JANUSZ; SAPINSKI BOGDAN

(54) Przetwornik elektromechaniczny,

zwiaszcza do sterowania zaworami

pneumatycznymi i hydraulicznymi
(57) Przetwornik elektromechaniczny, zwlaszcza do sterowania
zaworami pneumatycznymi i hydraulicznymi, sktadajacy sie z po-
pychacza, rdzenia, cewki elektromagnesu i trzpienia charakteryzuje
sie tym, ze rdzen (6) wykonany jest z materiatu odksztatcalnego
Z magnetyczna pamiecia ksztattu MSMA, przy czym rdzen ten usy-
tuowany jest wewnatrz cewki (2) elektromagnesu, pomiedzy popy-
chaczem (7), a trzpieniem (5). Przetwornik elektromechaniczny ma
tez zespot korekcji poczatkowego potozenia popychacza ztozony
ze Sruby nastawczej (8), nakretki blokujacej (9) i sprezyny rozpieraja-
cej (13) umieszczonych wspdtosiowo.
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(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA
IM. STANISEAWA STASZICA W KRAKOWIE,
Krakow

(72) PRUSAK DANIEL; KARPIEL GRZEGORZ;
KOBUS KONRAD; GAC KONRAD

(54) Piezoelektryczny mikronaped liniowo-obrotowy

(57) Mikronaped liniowo-obrotowy ma czton aktywny (A) i czton
bierny (B) przemieszane wzgledem siebie na prostoliniowym czfo-
nie biernym (B) o kotowym przekroju poprzecznym. Zawiera spre-
zyscie odksztatcane elementy piezoelektryczne (11, 32, 51), dwa
moduty zaciskowe przedni (10) i tylny (20), potaczone przez modut
ruchu liniowego (30, 40) i modut ruchu obrotowego (50). Moduty
(10, 20, 30, 40, 50, 60) cztonu aktywnego (A) maja postac przylega-
jacych do siebie ptytek z otworami na czton bierny (B) i potaczone
sg roztacznie ze sobg w potozeniu wspodtosiowym tych otwordw.
Przedni modut zaciskowy (10) potaczony jest z przednim modutem
ruchu liniowego (30), a tylny modut zaciskowy (20) poprzez modut



