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(71) SZCZEBAK MARCIN PERFECTA CENTRUM REKLAMY, 
Kamieniec Wrocławski

(72) SZCZEBAK MARCIN

(54)

(57) Przedmiotem wynalazku jest słup nośno-zasilający, niskona-
pięciowy, przeznaczony do montażu i zasilania odbiorników prądu 
niskonapięciowego, takich jak np.: ekrany reklamowe, panele i listwy 
oświetleniowe, monitorki i inne urządzenia do promowania i rekla-
mowania wyrobów. Słup nośno-zasilający ma, co najmniej dwie 
rury zewnętrzne (1, 2), przewodzące prąd, odizolowane od siebie 
wkładką izolacyjną, do których biegunowo podłączone jest źródło 
prądu niskonapięciowego. Wewnątrz rur zewnętrznych (1, 2) usytu-
owana jest rura nośna (3) nie przewodząca prądu lub odizolowana 
co najmniej od jednej rury zewnętrznej. Na rurach zewnętrznych 
(1, 2) usytuowany jest rozłącznie uchwyt (5), który poprzez końców-
ki połączeniowe (8) biegunowo połączony jest z rurami (1, 2), przy 
czym końcówki połączeniowe (8) poprzez przewody przenoszą na-
pięcie na odbiornik prądu niskonapięciowego (6). Odbiorniki prą-
du (6) mogą przemieszczać się względem rur zewnętrznych (1, 2) 
i nie są na stałe zespolone z rurami zewnętrznymi (1, 2).

(5 zastrzeżeń)

A1 (21)  (22) 2011 10 19

(51) H02G 11/02 (2006.01)

(71) PRZEMYSŁOWY INSTYTUT AUTOMATYKI I POMIARÓW 
PIAP, Warszawa

(72) KAPELKO SŁAWOMIR; NYCZ STANISŁAW;  
ZBOIŃSKI MARIUSZ

(54)

(57) Urządzenie rozwijająco - zwijające kabel światłowodowy dla 
robota mobilnego, zawierające zespół bębna, na którym jest ułożo-
ny kabel światłowodowy umieszczony wewnątrz korpusu, ułożysko-
wany w bocznych ściankach korpusu, przy czym z jednej strony bę-
ben jest ułożyskowany za pomocą złącza obrotowego osadzonego 

w bocznej ściance korpusu zaś z drugiej strony jest ułożyskowany 
za pomocą łożyska osadzonego w przeciwległej bocznej ściance 
korpusu jak również sprzężonego z wałem, na którym jest osadzo-
ne pasowe koło zębate sprzężone z wałem silnika elektrycznego, 
znamienne tym, że jest wyposażone w karetkę rozprowadzającą za-
opatrzoną w kształtowy wodzik osadzoną przesuwnie na wałkach 
prowadzących (13), napędzaną za pomocą wałka o dwuzwojnym 
profilu śrubowym o przeciwnych kierunkach uzwojenia, na którym 
jest osadzone pasowe koło zębate sprzężone z kołem pasowym 
osadzonym na wale silnika, a ponadto jest wyposażone w moduł 
rozwijania kabla (11) osadzony w prowadnicach (12) umieszczonych 
na wewnętrznych powierzchniach bocznych ścianek korpusu, zaś 
na zewnętrznej powierzchni bocznej ścianki korpusu jest zamoco-
wana płytka PCB (13) z układem sterowania.

(3 zastrzeżenia)

A1 (21)  (22) 2011 10 26

(51) H02N 2/00 (2006.01)

(71) AKADEMIA GÓRNICZO-HUTNICZA 
IM. STANISŁAWA STASZICA W KRAKOWIE, Kraków

(72) FLAGA STANISŁAW; PLUTA JANUSZ; SAPIŃSKI BOGDAN

(54)  

(57) Przetwornik elektromechaniczny, zwłaszcza do sterowania 
zaworami pneumatycznymi i hydraulicznymi, składający się z po-
pychacza, rdzenia, cewki elektromagnesu i trzpienia charakteryzuje 
się tym, że rdzeń (6) wykonany jest z materiału odkształcalnego 
z magnetyczną pamięcią kształtu MSMA, przy czym rdzeń ten usy-
tuowany jest wewnątrz cewki (2) elektromagnesu, pomiędzy popy-
chaczem (7), a trzpieniem (5). Przetwornik elektromechaniczny ma 
też zespół korekcji początkowego położenia popychacza złożony 
ze śruby nastawczej (8), nakrętki blokującej (9) i sprężyny rozpierają-
cej (13) umieszczonych współosiowo.

(2 zastrzeżenia)

A1 (21)  (22) 2012 06 25

(51) H02N 2/02 (2006.01) 
 H02N 2/10 (2006.01)

(71) AKADEMIA GÓRNICZO-HUTNICZA 
IM. STANISŁAWA STASZICA W KRAKOWIE,  
Kraków

(72) PRUSAK DANIEL; KARPIEL GRZEGORZ;  
KOBUS KONRAD; GAC KONRAD

(54)

(57) Mikronapęd liniowo-obrotowy ma człon aktywny (A) i człon 
bierny (B) przemieszane względem siebie na prostoliniowym czło-
nie biernym (B) o kołowym przekroju poprzecznym. Zawiera sprę-
żyście odkształcane elementy piezoelektryczne (11, 32, 51), dwa 
moduły zaciskowe przedni (10) i tylny (20), połączone przez moduł 
ruchu liniowego (30, 40) i moduł ruchu obrotowego (50). Moduły 
(10, 20, 30, 40, 50, 60) członu aktywnego (A) mają postać przylega-
jących do siebie płytek z otworami na człon bierny (B) i połączone 
są rozłącznie ze sobą w położeniu współosiowym tych otworów. 
Przedni moduł zaciskowy (10) połączony jest z przednim modułem 
ruchu liniowego (30), a tylny moduł zaciskowy (20) poprzez moduł 


