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pfaszcz wewnetrzny (12) osadzone sg przesuwnie na pionowej pro-
wadnicy (72). Ponadto obie czesci (1, 2) korpusu wraz z pozostatymi
zespotami zamocowane s3g wewnatrz przestrzennej ramy nosnej,
wyposazonej w uchwyty.

(13 zastrzezerj)
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(51) GO1B 11/02(2006.01)
GO1B 11/08 (2006.01)
GO1B 11/10(2006.01)

(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA IM. STANISEAWA
STASZICA W KRAKOWIE, Krakdw

(72) TYTKO ANDRZEJ; SIOMA ANDRZEJ;
OLSZYNA GRZEGORZ

(54) Przyrzad do ciagtego pomiaru $rednicy i dtugosci
skoku splotu liny

(57) Przyrzad w obudowie (4) ma zamocowane rolki (6, 2), ustala-
jace potozenie liny (1) wzgledem laserowego czujnika (3). Laserowy
czujnik (3) stanowi punktowy czujnik odlegtosci usytuowany osig
prostopadle do osi liny (1). Potozenie liny (1) wzgledem czujnika (3)
w ptaszczyznie osi liny (1) i osi czujnika (3) wyznaczaja minimum
trzy rolki (6, 2), 0 osiach obrotu prostopadtych do tej ptaszczyzny.
Dwie rolki gorne (6) fozyskowane s po stronie czujnika (3) w sy-
metrycznym wzgledem niego rozstawieniu, a jedna rolka dolna (2)
w osi czujnika (3) po drugiej stronie liny (1). Rolki gérne (6) doci-
skane sg do liny (1) sprezyscie, zwtaszcza sprezynami, a rolka dolna
potaczona jest osig z enkoderem (7) oraz z wyposazonym w po-
dziatke mechanizmem nastawczym (5) ustalajagcym jej potozenie
wzgledem czujnika (1).

(4 zastrzezenia)
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(51) GO1C9/00(2006.01)
E21B 47/02 (2006.01)

(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA IM. STANISt AWA
STASZICA W KRAKOWIE, Krakow
(72) KORBIEL TOMASZ

(54) Pochytomierz grawitacyjny do maszyn gérniczych

(57) Pochytomierz grawitacyjny do maszyn gérniczych wyposa-
zony w potprzewodnikowy element pomiarowy typu MEMS cha-
rakteryzuje sie tym, ze element pomiarowy w postaci czujnika (1)
przyspieszenia jest zamontowany do bazy pochytomierza w posta-
ci wielowarstwowej epoksydowej ptyty laminowanej z widknami
szklanymi wraz z warstwa miedzi w postaci druku elektronicznego,
przy czym zamocowanie to sktada sie z elementéw sprezysto-ttu-
migcych (2) zasilanych z ukfadu zasilacza wewnetrznego (3), a ukfad
czujnika (1) wyposazony jest w mikrokontroler (4) umozliwiajacy
wzmocnienie, filtracje cyfrowa, przetwarzanie danych i rejestracje
zmiany pochylenia w czasie.

(3 zastrzezenia)
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(51) GO1H 11/08(2006.01)
GOTM 15/02 (2006.01)

(71)  AKADEMIA MORSKA W SZCZECINIE, Szczecin
(72) RAUNMIAGI ZYGMUNT; RANACHOWSKI ZBIGNIEW;
MEISSNER MIROSEAW

(54) Sposob i urzadzenie do oceny stanu technicznego
rozpylacza paliw, do silnika z zaptonem
samoczynnym

(57) Sposéb oceny stanu technicznego rozpylacza paliwa
do silnika z samoczynnym zaptonem charakteryzuje sie tym,
ze z okreslonej wysokosci ,H" spuszczony zostaje grawitacyjnie
element (2) o okre$lonej masie ,m" na gérny koniec iglicy (3) rozpy-
lacza (1), a wyzwolona w wyniku uderzenia energia generuje w igli-
cy (3) emisje akustyczng w postaci drgan, skierowanych do strefy
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