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a wejscia sterujgce  dwutorowych elementéw przefaczaja-
cych (EP2..EP2n) sg potaczone z wyjsciami dekodera (DEK1). Styki
Przejsciowe (Z3..Z3n) sa potaczone ze stykami (Z4..Z4n) poprzez
jednotorowe elementy przetgczajace (EP3..EP3n), ktérych wejscia
sterujace sg potaczone z wyjsciami demultipleksera (DEM).

(1 zastrzezenie)

Al (21) 395307 (22) 2011 06 16

(51) GO5B 6/00(2006.01)
GO5B 11/42 (2006.01)
GO5D 7/00(2006.01)

(71)  POLITECHNIKA SLASKA, Gliwice
(72) KALINOWSKI KRYSTIAN; KAULA ROMAN

(54) Uktad linearyzacji do automatycznej regulacji
dwusktadnikowej produkcji mieszanek wegla

(57) Uktad linearyzacji do automatycznej regulacji dwuskfadniko-
wej produkgji mieszanek wegla wykorzystujacy regulatora PID oraz
uktad technologiczny charakteryzuje sie tym, ze zawiera w petli
sprzezenia zwrotnego blok linearyzacji Q, = F’](Am) umieszczony
pomiedzy regulatorem PID a uktadem technologicznym.

(3 zastrzezenia)

=

Am

ukfad technologic zny

sygnat
regulujacy

u=f(AQs )

Qs =F(Am)

- regulator PID (P1)
blok lineary zacji ug=F{Am)

bkdu

Al (21) 395264 (22) 2011 06 14
(51) GO5D 25/00(2006.01)

(71) LARS CO. K. £AGUTKO, A. ROMAN, J. BELINO-
STUDZINSKI SPOtKA JAWNA, Piaseczno
(72) LAGUTKO KRZYSZTOF WEODZIMIERZ

(54) Sposdb programowania urzadzen
do automatycznej regulacji natezenia o$wietlenia
i urzadzenie do programowania

(57) Sposéb programowania urzadzeri do automatycznej re-
gulacji natezenia oswietlenia, polega na tym, ze wprowadza sie
do pamieci urzadzenia programujacego programy wedtug jakich
moga pracowac urzadzenia do regulacji natezenia o$wietlenia
w zaleznosci od rodzaju urzadzen oswietleniowych, wartosci gra-
niczne - maksymalne i minimalne - parametréw pracy urzadzen
oswietleniowych w zaleznosci od programéw w jakich urzadzenia
majg pracowac, wiacza sie zasilanie za pomoca klawisza OFF/ON,
przy czym wigczenie zasilania powoduje automatyczne przejscie
urzadzenia do programowania do menu gtéwnego MAIN MENU.
Urzadzenie z automatyczng regulacjg natezenia oswietlenia, za-
wiera modut mikrokontrolera (CPU), zawierajacy pamie¢ nieulotna,
pofaczony z klawiatura (KEY), modutem nadawczym (IR) tacznosci
bezprzewodowej, modutem wyswietlacza (DIS) i Zzrédtem zasila-
nia (BAT).

(23 zastrzezenia)
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AT (21) 395303 (22) 2011 06 16

(51) GO6F 12/14(2006.01)
GO6F 19/00(2011.01)

(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA
IM. STANISLAWA STASZICA, Krakow

(72) DZIECH ANDRZEJ; GEOWACZ ANDRZEJ; KORUS PAWEL;
SZMUC WOJCIECH

(54) Sposob i uktad do zabezpieczania dostepu
do wrazliwych tresci obrazéw cyfrowych

(57) Sposéb zabezpieczenia dostepu do wrazliwych tresci ob-
razéw cyfrowych korzystajacy z techniki cyfrowych znakéw wod-
nych do kodowania i dekodowania wrazliwych tresci obrazéw,
charakteryzuje sie tym, ze wrazliwe treéci obrazu zastania sie, a in-
formacje potrzebne do ich wysokiej jakosci rekonstrukgji koduje sie
w niewrazliwym obszarze transmitowanego obrazu poprzez mo-
dyfikacje widma transformaty DCT. Informacje o zastonietej tresci
obrazu zapisuje sie jako wspotczynniki transformaty i przetwarza
sie niezaleznie od siebie. Do obrazu po dekodowaniu wstawia sie
szum o identycznej statystyce jak cyfrowy znak wodny. Uktad za-
wiera zespot kodowania i dekodowania. W zespole kodowania (ZK)
modut akwizycji (1.1) potaczony jest z modutem kodowania tresci
wrazliwych (1.4) poprzez modut automatycznej detekgji wzorcodw
wrazliwych (1.2), do ktérego dofgczony jest bufor pamieci (1.3),
a ponadto modut akwizycji (1.1) jest potaczony bezposrednio
z modutem kodowania tresci wrazliwych (1.4), i dalej z modutem
kompresji (1.5). W zespole dekodowania (ZDK) modut dekodowania
strumienia (1.6) jest potaczony z modutem dekodowania wrazli-
wych tresci obrazu (1.7).

(4 zastrzezenia)
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AT (21) 395301 (22) 2011 06 16
) G07C 5/00(2006.01)

) SPOLECZNA AKADEMIA NAUK, £édz
72) TYBURCY EDWARD

54) Urzadzenie umozliwiajace wykonywanie
i sterowanie wybranymi procesami produkcyjnymi
za pomoca ruchu miesni twarzy oparte
na wykorzystaniu refleksyjnego czujnika odlegtosci

(57) Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie umozliwiajgce wy-
konywanie i sterowanie wybranymi procesami produkcyjnymi
za pomoca ruchu miesni twarzy oparte na wykorzystaniu reflek-
syjnego czujnika odlegtosci. Sposéb dziatania wynalazku oparty
jest na pomiarze odlegtosci miedzy czujnikiem, powierzchnig
skory, ktéra sie zmienia w wyniku celowego poruszania mie$niami
twarzy. Pomiaru odlegtosci jest dokonywany za pomoca dwoch
zestawow optoelektronicznych przypisanych odpowiednio dla po-
liczka lewego (1) oraz policzka prawego (2). Diody nadawcze LED
zestawow optoelektronicznych wysytaja impulsy swiatta podczer-
wonego wymuszone przez generator impulséw prostokatnych (3),
ktérych czestotliwos¢, amplituda i wypetnienie s regulowane.
Impulsy promieniowania podczerwonego sg odbierane przez fo-
todiody i zamieniane na sygnat elektryczny, ktéry zostaje wzmoc-
niony we wzmacniaczu réznicowym kanatu prawego (4) i kanatu
lewego (5). Wzmocnione sygnaty s podawane do uktadéw kon-
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