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(71) ENERGO-COMPLEX  
SPÓŁKA Z OGRANICZONĄ ODPOWIEDZIALNOŚCIĄ, 
Piekary Śląskie

(72) SZROT MAREK; SUBOCZ JAN

(54) Sposób oznaczania osadów na izolacji 
transformatorów oraz poprawy wiarygodności 
oznaczania zawilgocenia izolacji transformatorów

(57) Sposób oznaczania osadów na izolacji transformatorów oraz 
poprawy wiarygodności oznaczania zawilgocenia izolacji transfor-
matorów polega na tym, że porównuje się wyniki oznaczania zawil-
gocenia na podstawie różnych procesów elektrycznych zachodzą-
cych w izolacji stało-ciekłej takich jak polaryzacja i przewodnictwo 
układu izolacyjnego. Duża różnica w oznaczeniu stopnia zawilgo-
cenia za pomocą tych sposobów po uwzględnieniu stopnia zesta-
rzenia izolacji jest sygnałem albo obecności osadów lub też nie-
jednorodności układu izolacyjnego. Sposób ten można zrealizować 
podczas jednoczesnego pomiaru „RVM-PDC” lub „FDS-PDC”.

(3 zastrzeżenia)

A1 (21) 394409 (22) 2011 03 31

(51) G01R 31/34 (2006.01)

(71) BRANŻOWY OŚRODEK BADAWCZO-ROZWOJOWY 
MASZYN ELEKTRYCZNYCH KOMEL, Katowice

(72) BARAŃSKI MARCIN; DECNER ADAM

(54) Układ i metoda wyznaczania przesunięcia 
kątowego (o#setu) wirnika względem stojana 
silnika elektrycznego z magnesami trwałymi 
wyposażonego w enkoder inkrementalny

(57) Układ składa się z silnika elektrycznego (1) wzbudzanego ma-
gnesami trwałymi, zasilanego z falownika (3). W silniku (1) jest zabu-
dowany enkoder inkrementalny (2). Układ pomiarowy offsetu obej-
muje: przetwarzający układ elektroniczny (4) oraz oscyloskop (5). 
Rolę przetwarzającego układu elektronicznego (4) oraz oscylosko-
pu (5) może spełniać karta pomiarowa oraz komputer stanowiący 
wirtualny przyrząd pomiarowy. Do zacisków wejściowych układu 
przetwarzającego (4) dołączone są: napięcie międzyfazowe UUV, 
sygnał A lub B (lub ich negacje) z enkodera (2) oraz sygnał zerowy X 
z enkodera (2) lub sygnał P z falownika (3). Metoda ustawiania offse-
tu uniezależnia pomiar od prędkości obrotowej w sposób, że układ 
przetwarzający (4) lub wirtualny przyrząd pomiarowy przetwarza 
czas t na kąt θ obrotu silnika (1), to jest realizuje funkcję θ = 2πt/T, 
przy czym na ekranie komputera kąt θ jest dziedziną funkcji,  
a T oznacza okres napięcia rotacji silnika (1). Uniezależnienie od cza-
su następuje poprzez realizację funkcji: θ = 2πIk/I, przy czym I ozna-
cza ilość impulsów enkodera (2) na jeden obrót wirnika, natomiast 
Ik jest k - tym impulsem enkodera (2). Realizacja w oparciu o pomiar 
napięcia międzyfazowego UUV jest możliwa dzięki programo-
wemu przesunięciu tego napięcia o kąt elektryczny 30° lub -30°  
(w zależności od parametrów wynikających z uzwajania silnika (1)) 
tak, aby napięcie międzyfazowe UUV odpowiadało pod względem 
przesunięcia fazowego napięciu fazowemu UU.

(4 zastrzeżenia)

A1 (21) 394446 (22) 2011 04 05

(51) G01V 1/36 (2006.01) 
 G01V 1/28 (2006.01)

(71) INSTYTUT NAFTY I GAZU, Kraków
(72) JĘDRZEJOWSKA-TYCZKOWSKA HALINA;  

ŻUKOWSKA KRYSTYNA; IRLIK IRENA

(54) Sposób zwiększenia dokładności i głębokości 
rozpoznania ośrodka geologicznego  
na podstawie rejestrowanych drgań sejsmicznych

(57) Sposób zwiększenia dokładności i głębokości rozpoznania 
ośrodka geologicznego na podstawie rejestrowanych drgań sej-
smicznych polega na tym, że dokonuje się modyfikacji charaktery-
styki spektralnej zarejestrowanych drgań sejsmicznych powierzch-
niowych i otworowych tak, iż dla danej trasy sejsmicznej x(t) i trasy 
współczynników odbicia rc(t) oblicza się transformację Fourier’a 
trasy sejsmicznej x(t) oraz transformację Fourier’a trasy współczyn-
ników odbicia rc(t), następnie tworzy iloczyn widm amplitudowych 
i sumę widm fazowych, uzyskując kompleksowe widmo amplitu-
dowe i fazowe, po czym dla tego kompleksowego widma wyko-
nuje się odwrotną transformację Fourier’a (FFT-1), uzyskując funkcję 
czasową X(t), która to funkcja po transformacji Fourier’a określa cha-
rakterystykę spektralną operatora modyfikacji pola falowego zgod-
nie z formułą według wzoru (A), po czym operator X(ω) aplikuje 
się na pełnym zakresie danych sejsmicznych, uzyskując zmodyfiko-
wane spektralnie sejsmiczne pole falowe, uwzględniające wysokie 
częstotliwości obecne wyłącznie w zapisie danych otworowych.

(1 zastrzeżenie)

A1 (21) 394445 (22) 2011 04 05

(51) G06F 15/80 (2006.01) 
 G06F 13/00 (2006.01)

(71) AKADEMIA GÓRNICZO-HUTNICZA  
IM. STANISŁAWA STASZICA, Kraków

(72) PIŁAT ADAM; KLOCEK JAKUB

(54) Kon&gurowany komputer analogowy

(57) Przedmiotem wynalazku jest konfigurowany komputer ana-
logowy przeznaczony do dynamicznej kontroli obiektów. Konfigu-
rowany komputer analogowy ma cyfrowy blok konfigurujący (12) 
połączony z co najmniej jednym procesorem analogowym (9) oraz 
połączony poprzez magistralę sygnałów cyfrowych (3) z modułem 
procesora analogowego, modułem akwizycji, modułem zadajni-
ka oraz krosownicą sygnałów analogowych (11), która połączona 
jest z magistralą sygnałów analogowych (2), ponadto krosownica 
sygnałów analogowych (11) połączona jest poprzez wewnętrzną 
magistralę analogową (10) z co najmniej jednym procesorem ana-
logowym (9).

(5 zastrzeżeń)

A1 (21) 394349 (22) 2011 03 28

(51) G06F 17/00 (2006.01)

(71) POLITECHNIKA ŚLĄSKA, Gliwice
(72) ŻELIŃSKI JACEK
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