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z elementami termoprzewodzacymi (2) wykonanymi z dowolne-
go materiatu przewodzacego ciepto do lub z zewnetrznej obudo-
wy (8), a kazda bateria elektryczna (1) jest umieszczona wewnatrz
termoprzewodzacej lub nieprzewodzacej obejmy (3).

(3 zastrzezenia)
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(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA
IM. STANISLAWA STASZICA, Krakow
(72) GRUSZCZYNSKI St AWOMIR; WINCZA KRZYSZTOF

(54) Szerokopasmowy sprzegacz pierscieniowy

(57) Szerokopasmowy sprzegacz pierscieniowy, w ktorym wrota
wejsciowe roztozone sg rownomiernie na obwodzie linii tworzacej
pierscien sprzegacza z wigczonym pomiedzy para wrét ¢wieréfa-
lowym odcinkiem silnie sprzezonych linii zwartych na koncach,
charakteryzuje sie tym, ze do pary wrot wejsciowych z odcinkami
linii nie sprzezonych dotgczone sg odcinki linii transmisyjnych (3)
zwarte na koncach, natomiast do kazdego z wrét wejéciowych do-
taczone sa wielosekcyjne transformatory impedandji (Z,, Z,,- Z,).
(2 zastrzezenia)
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(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA
IM. STANISLAWA STASZICA, Krakow
(72) GRUSZCZYNSKI St AWOMIR; WINCZA KRZYSZTOF

(54) Mikrofalowy sprzegacz kierunkowy

(57) Mikrofalowy sprzegacz kierunkowy, asymetryczny sktadajacy
sie z linii zasilanej i linii sprzezonej majacych wspdlny ekran charak-
teryzuje sie tym, ze wartos¢ impedancji (ZS) we wrotach sprzezo-
nych, na wyjsciu linii sprzezonej (LS) jest prawie réwna impedan-
gji (ZT) we wrotach transmisyjnych na wyjsciu linii zasilanej (L2),
a rézna od impedancji (Zo) we wrotach wejsciowych na wejsciu linii
zasilanej (LZ) i rézna od impedancji (ZIz) we wrotach izolowanych
linii sprzezonej (LS), przy czym warto$¢ impedandji (ZO) we wro-
tach wejsciowych jest rézna od impedandji (ZIz) we wrotach izo-
lowanych. Sprzegacz ten ma posta¢ metalizowanych paskow
umieszczonych nad wspdlnym ekranem, przy czym pasek linii
sprzezonej (LS) jest co najmniej 20% szerszy od paska linii zasila-
nej (LZ). Moze tez mie¢ posta¢ wspotsrodkowych cylindrycznych
elementow metalowych umieszczonych nad ptaskim ekranem lub
wewnatrz ekranu cylindrycznego.

(4 zastrzezenia)
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1) ATLANTIC INDUSTRIE, La Roche Sur Yon, FR
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54) Urzadzenie do elektrycznego zasilania obcigzenia
0 zmiennym zuzyciu pradu

(57) Urzadzenie do zasilania elektrycznego obciazenia o zmien-
nym zuzyciu pradu, w szczegolnosci ptytki elektronicznej zdolnej
do przechodzenia w tryb czuwania, jest zasilane przez zasilanie (A)
zsieci elektrycznej napieciem zmiennym rzedu kilkuset Voltéw oraz
o czestotliwosci zawartej miedzy 10 a 400 Hercdw oraz zawiera wy-
tacznie dwa przetaczniki elektroniczne (Q1, Q3), sterowane przez
obciazenie (C) w zaleznosci od pozadanego zuzycia pradu.

(7 zastrzezeri)
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(71)  ZAKEAD ELEKTRONIKI PRZEMYStOWEJ ENIKA SPOtKA
7 OGRANICZONA ODPOWIEDZIALNOSCIA, t6d7
(72) LISOWSKI GRZEGORZ

(54) Sposob regulacji pradu stojana w silniku klatkowym
pradu przemiennego dla napedoéw trakcyjnych
oraz uktad do regulacji pradu stojana w silniku
klatkowym pradu przemiennego dla napedoéw
trakcyjnych

(57) Sposéb regulacji pradu stojana w silniku klatkowym pradu
przemiennego dla napedoéw trakcyjnych polega na tym, Ze sygna-
tami wejsciowymi regulatora procz wartosci zadanej (I* x(t), I*y(t))
i realizowanej pradu (Ix(t), ly(t), okreslajacych uchyb (Ex(t), Ey(t),
stosuje sie dodatkowo dwa zmienne parametry, takie jak predkos¢
wirowania uktadu i kat obcigzenia alfa reprezentujacy moment na-
pedowy silnika, generowany przez nadrzedna strukture sterowania
-model silnika-, natomiast poprzez te parametry wprowadza sie
zmienng dynamike regulatoréw pradu, w zalezno$ci od momentu
realizowanego przez naped i predkosci wirowania silnika. Regula-
tory we ortogonalnych wspétrzednych x iy nie sa niezalezne, gdyz
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