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z elementami termoprzewodzącymi (2) wykonanymi z dowolne-
go materiału przewodzącego ciepło do lub z zewnętrznej obudo-
wy (8), a każda bateria elektryczna (1) jest umieszczona wewnątrz 
termoprzewodzącej lub nieprzewodzącej obejmy (3).

(3 zastrzeżenia)

A1 (21) 393538 (22) 2010 12 31

(51) H01P 5/00 (2006.01)
 H01P 5/20 (2006.01)

(71) AKADEMIA GÓRNICZO-HUTNICZA 
IM. STANISŁAWA STASZICA, Kraków

(72) GRUSZCZYŃSKI SŁAWOMIR; WINCZA KRZYSZTOF

(54) Szerokopasmowy sprzęgacz pierścieniowy

(57) Szerokopasmowy sprzęgacz pierścieniowy, w którym wrota 
wejściowe rozłożone są równomiernie na obwodzie linii tworzącej 
pierścień sprzęgacza z włączonym pomiędzy parą wrót ćwierćfa-
lowym odcinkiem silnie sprzężonych linii zwartych na końcach, 
charakteryzuje się tym, że do pary wrót wejściowych z odcinkami 
linii nie sprzężonych dołączone są odcinki linii transmisyjnych (3) 
zwarte na końcach, natomiast do każdego z wrót wejściowych do-
łączone są wielosekcyjne transformatory impedancji (Z1, Z2, - Zn).

(2 zastrzeżenia)

A1 (21) 393458 (22) 2010 12 29

(51) H01P 5/18 (2006.01)

(71) AKADEMIA GÓRNICZO-HUTNICZA 
IM. STANISŁAWA STASZICA, Kraków

(72) GRUSZCZYŃSKI SŁAWOMIR; WINCZA KRZYSZTOF

(54) Mikrofalowy sprzęgacz kierunkowy

(57) Mikrofalowy sprzęgacz kierunkowy, asymetryczny składający 
się z linii zasilanej i linii sprzężonej mających wspólny ekran charak-
teryzuje się tym, że wartość impedancji (ZS) we wrotach sprzężo-
nych, na wyjściu linii sprzężonej (LS) jest prawie równa impedan-
cji (ZT) we wrotach transmisyjnych na wyjściu linii zasilanej (LZ), 
a różna od impedancji (Zo) we wrotach wejściowych na wejściu linii 
zasilanej (LZ) i różna od impedancji (Zlz) we wrotach izolowanych 
linii sprzężonej (LS), przy czym wartość impedancji (ZO) we wro-
tach wejściowych jest różna od impedancji (Zlz) we wrotach izo-
lowanych. Sprzęgacz ten ma postać metalizowanych pasków 
umieszczonych nad wspólnym ekranem, przy czym pasek linii 
sprzężonej (LS) jest co najmniej 20% szerszy od paska linii zasila-
nej (LZ). Może też mieć postać współśrodkowych cylindrycznych 
elementów metalowych umieszczonych nad płaskim ekranem lub 
wewnątrz ekranu cylindrycznego.

(4 zastrzeżenia)

A1 (21) 397492 (22) 2011 12 21

(51) H02M 1/00 (2007.01)

(31) 1061026 (32) 2010 12 22 (33) FR

(71) ATLANTIC INDUSTRIE, La Roche Sur Yon, FR
(72) BONY YVES, FR

(54) Urządzenie do elektrycznego zasilania obciążenia 
o zmiennym zużyciu prądu

(57) Urządzenie do zasilania elektrycznego obciążenia o zmien-
nym zużyciu prądu, w szczególności płytki elektronicznej zdolnej 
do przechodzenia w tryb czuwania, jest zasilane przez zasilanie (A) 
z sieci elektrycznej napięciem zmiennym rzędu kilkuset Voltów oraz 
o częstotliwości zawartej między 10 a 400 Herców oraz zawiera wy-
łącznie dwa przełączniki elektroniczne (Q1, Q3), sterowane przez 
obciążenie (C) w zależności od pożądanego zużycia prądu.

(7 zastrzeżeń)

A1 (21) 393378 (22) 2010 12 21

(51) H02P 21/04 (2006.01)
 H02P 21/14 (2006.01)

(71) ZAKŁAD ELEKTRONIKI PRZEMYSŁOWEJ ENIKA SPÓŁKA 
Z OGRANICZONĄ ODPOWIEDZIALNOŚCIĄ, Łódź

(72) LISOWSKI GRZEGORZ

(54) Sposób regulacji prądu stojana w silniku klatkowym 
prądu przemiennego dla napędów trakcyjnych 
oraz układ do regulacji prądu stojana w silniku 
klatkowym prądu przemiennego dla napędów 
trakcyjnych

(57) Sposób regulacji prądu stojana w silniku klatkowym prądu 
przemiennego dla napędów trakcyjnych polega na tym, że sygna-
łami wejściowymi regulatora prócz wartości zadanej (I* x(t), I*y(t)) 
i realizowanej prądu (Ix(t), Iy(t), określających uchyb (Ex(t), Ey(t), 
stosuje się dodatkowo dwa zmienne parametry, takie jak prędkość 
wirowania układu i kąt obciążenia alfa reprezentujący moment na-
pędowy silnika, generowany przez nadrzędną strukturę sterowania 
-model silnika-, natomiast poprzez te parametry wprowadza się 
zmienną dynamikę regulatorów prądu, w zależności od momentu 
realizowanego przez napęd i prędkości wirowania silnika. Regula-
tory we ortogonalnych współrzędnych x i y nie są niezależne, gdyż 


