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A1 (21) 392853 (22) 2010 11 04

(51) A61B 17/94 (2006.01)
 A61B 10/04 (2006.01)

(71) POLITECHNIKA ŁÓDZKA, Łódź
(72) PODSĘDKOWSKI LESZEK; KOBIERSKA AGNIESZKA

(54) Narzędzie laparoskopowe z układem pomiaru sił

(57) Narzędzie laparoskopowe z układem pomiaru sił oddziały-
wania narzędzia na ciało pacjenta, zawierające kiścią narzędziową 
o co najmniej 2-óch stopniach swobody napędzaną przez cięgna 
podatne (16) opasujące dwa układy kół cięgnowych (18) umiesz-
czone wewnątrz łącznika, charakteryzuje się tym, że koła (18) ukła-
du kół cięgnowych usytuowanego od strony układu napędowego 
narzędzia są osadzone na dwóch osiach (14, 15) usytuowanych jed-
na nad drugą, równolegle względem siebie, zaś koła (18) układu kół 
cięgnowych usytuowanego od strony kiści narzędzia są osadzone 
na jednej osi (5) stanowiącej jednocześnie pierwszą oś obrotu kiści. 
Odcinki cięgien podatnych (16) są usytuowane, między układami 
kół cięgnowych (18), w płaszczyźnie (17) prostopadłej do osi łącz-
nika narzędzia, stanowiącej płaszczyznę pomiaru sił. Układy kół 
cięgnowych są umieszczone w dwóch częściach łącznika złączo-
nych ze sobą za pomocą co najmniej trzech belek usytuowanych 
w płaszczyźnie (17) pomiaru sił oraz za pomocą co najmniej trzech 
belek usytuowanych prostopadle do płaszczyzny (17) pomiaru sił 
czyli równolegle do osi łącznika, stanowiących belki pomiarowe, 
wyposażonych w tensometry lub zintegrowane mikroukłady elek-
tro-mechaniczne złączone z układem sterowania narzędziem.

(5 zastrzeżeń)

A1 (21) 392871 (22) 2010 11 05

(51) A61F 2/32 (2006.01)
 A61F 2/36 (2006.01)
 A61B 17/72 (2006.01)
 A61B 17/74 (2006.01)

(71) AKADEMIA MEDYCZNA IM. PIASTÓW ŚLĄSKICH 
WE WROCŁAWIU, Wrocław

(72) WICZKOWSKA MAGDALENA; SKIBA KRZYSZTOF; 
KUBIK PAWEŁ

(54) Trzpień endoprotezy stawu biodrowego oraz 
endoproteza stawu biodrowego

(57) Przedmiotem wynalazku jest trzpień endoprotezy stawu 
biodrowego, który wraz z główką współpracującą z panewką sto-
sowany jest w endoprotezoplastyce, jako sztuczny staw biodrowy 
zastępujący chory usunięty operacyjnie. Dynamiczny trzpień jest 
podzielony na segmenty (5) oddalone od siebie o odległość równą 
co najmniej ¾ wysokości segmentów (5), których boczna stożko-
wa powierzchnia jest gwintowana, korzystnie gwintem o zarysie 
okrągłym, zaś pomiędzy segmentami (5) wykonane są mostki 
sprężyste (6), na stożku segmentu (5), osadzone jest ramię o prze-
kroju mieczowym (1), zamocowane do trzpienia śrubą (8), na ra-
mieniu (1), osadzona jest główka współpracująca z panewką stawu 
biodrowego.

(7 zastrzeżeń)

A1 (21) 392840 (22) 2010 11 03

(51) A61F 2/50 (2006.01)
 A61L 27/00 (2006.01)

(71) AKADEMIA GÓRNICZO-HUTNICZA 
IM. STANISŁAWA STASZICA, Kraków

(72) BŁAŻEWICZ STANISŁAW; STODOLAK EWA; 
MATRASZEK HALINA

(54) Sposób wykonania protezy oczodołowo-twarzowej

(57) Sposób wykonania protezy oczodołowo - twarzowej służącej 
do rekonstrukcji twarzy, zwłaszcza w obrębie oka, charakteryzuje 
się tym, że w trakcie procesu formowania ektoprotezy umieszcza 
się w jej przypowierzchniowej warstwie silikonowej, od strony łą-
czenia ektoprotezy z powierzchnią twarzy, biozgodną, korzystnie 
w formie siatki, tkaninę polimerową, korzystnie dakron lub tkaninę 
polipropylenową bądź tkaninę naturalną, korzystnie bawełnianą, 
bezpośrednio styczną z blizną ubytku, otrzymując tkaninę nasączo-
ną silikonem, rodzaj laminatu. Odsłoniętą powierzchnię zewnętrz-
ną ektoprotezy stanowi warstwa silikonowa. Proteza mocowana 
jest za pomocą materiału klejącego do powierzchni twarzy.

(1 zastrzeżenie)

A1 (21) 392821 (22) 2010 11 02

(51) A61F 2/64 (2006.01)
 F16C 11/00 (2006.01)
 F16C 11/04 (2006.01)
 F16C 11/06 (2006.01)
 A61F 2/58 (2006.01)
 A61F 2/38 (2006.01)
 A61F 2/40 (2006.01)
 A61F 2/42 (2006.01)

(71) UNIWERSYTET PRZYRODNICZY W LUBLINIE, Lublin
(72) STĘPNIEWSKI ANDRZEJ ANATOL

(54) Mechanizm przegubowy

(57) Mechanizm przegubowy składa się z pierwszego członu (1), 
połączonego przegubowo z drugim członem (2) oraz z zespołu 
napędowego (3). Pierwszy człon (1) składa się z trzpienia (4) i osa-
dzonej na nim głowicy (5), na której opiera się wózek (12) drugiego 
członu (2). Do głowicy (5) zamocowany jest obrotowo pierwszy 
łącznik (9a) oraz drugi wahacz (20), które łączą głowicę (5) z wóz-
kiem (12). Natomiast pierwszy drążek (10a) stanowi element ze-


