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54) Czysta energia maszyny METOZ

(57) METOZ charakteryzuje sie tym, ze: 1) dla utrzymania siebie
w ruchu nie zuzywa cieczy lub gazu, energotworczego, 2) dla
utrzymania siebie w ruchu potrzebuje tylko grawitacji, 3) cykl ,wy-
chylenie” wywotywany jest przez grawitacje, 4) w czasie trwania
cyklu ,wychylenie” oddaje na zewnatrz uzyteczna energie, do urza-
dzenia energotwdrczego, 5) cykl prostowanie wywotywany jest
przez grawitacje za posrednictwem paradoksu Stevin'a, 6) w czasie
trwania cyklu ,prostowanie” oddaje na zewnatrz uzyteczna ener-
gie, do urzadzenia energotworczego, 7) jednorazowe napetnienie
zbiornika wysokiego ci$nienia sprezonym powietrzem pozwala
na wykonanie wielu tysiecy cykli ,wychylenie” i ,prostowanie’,
8) wywotanie cykli ,wychylenie” i ,prostowanie” realizowane jest
samoczynnie przez maszyne METOZ.
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(51) F04C 2/344(2006.01)
FO1C 1/344(2006.01)

(71)  IN-TECH POLSKA SPOLKA Z OGRANICZONA
ODPOWIEDZIALNOSCIA, Warszawa
ARASZKIEWICZ ANDRZEJ M.
Sprezarka rotacyjna
(57) Sprezarka rotacyjna sktada sie z korpusu sprezarki (1) i wirni-
ka (6), gdzie wirnik (6) wyposazony jest w rolki (8), osadzone obroto-
wo w kanafach (7), rownolegtych do osi obrotéw wirnika (6) i o gte-
bokosci korzystnej, rownej Srednicy rolki (8), przy czym w gornej
czesci korpusu sprezarki (1) jest kanat (3), doprowadzajacy czynnik
chtodzaco-smarujacy do komory cylindrycznej (4).

(1 zastrzezenie)

)
)

AT (21) 392523 (22) 201009 28

(51) F16J 15/43(2006.01)
F16C 33/82(2006.01)

(71)  AKADEMIA GORNICZO-HUTNICZA
IM. STANISLAWA STASZICA, Krakow
(72) OCHONSKI WtODZIMIERZ

(54) Uszczelnienie z ciecza ferromagnetyczna dla
tozyska tocznego

(57) Uszczelnienie z ciecza ferromagnetyczng dla tozyska toczne-
go charakteryzuje sie tym, ze w pokrywie (4), zamocowanej do obu-
dowy (2), osadzony jest jeden magnes trwaty (6) wraz z wielokra-
wedziowym nabiegunnikiem nieruchomym (8) w ksztafcie tulejki
kotnierzowej, z kotnierzem skierowanym w strone watu (1), na kté-
rym osadzona jest tuleja kotnierzowa (5), na ktérej z kolei osadzony
jest drugi magnes trwaty (7) wraz z wielokrawedziowym nabiegun-
nikiem ruchomym (8) w ksztatcie tulejki kotnierzowej, z kotnierzem
skierowanym w strone obudowy (2), przy czym jeden magnes (6)
jest usytuowany w ukfadzie biegunéw N-S, a drugi magnes (7)

w ukfadzie biegunéw S-N wzgledem fozyska tocznego (3). Ciecz
ferromagnetyczna (10) znajduje sie w pierécieniowych szczelinach,
utworzonych pomiedzy wystepami uszczelniajagcymi nabiegun-
nika ruchomego (8), a wewnetrzng powierzchnia walcowa nabie-
gunnika nieruchomego (9), w szczelinach utworzonych pomiedzy
wystepami uszczelniajacymi  nabiegunnika nieruchomego (9),
a zewnetrzna powierzchnig walcowa nabiegunnika ruchomego (8)
oraz w szczelinach utworzonych pomiedzy wystepami uszczelnia-
jacymi, usytuowanymi na walcowej powierzchni kotnierza tulei (5),
a odpowiednig wewnetrzna powierzchnig walcowg pokrywy (4).

(1 zastrzezenie)
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(51) F24F 11/00(2006.01)
F04C 28/28 (2006.01)
GO08B 21/20(2006.01)

(71) IN-TECH POLSKA SPOLKA Z OGRANICZONA
ODPOWIEDZIALNOSCIA, Warszawa
(72) ARASZKIEWICZ ANDRZEJ M.

(54) Ukfad monitorowania i zabezpieczenia systemu
pneumatycznego przed zawilgoceniem

(57) Uklad monitorowania i zabezpieczenia systemu pneuma-
tycznego przed zawilgoceniem sktada sie ze sprezarki (Sp) i osusza-
cza (0s), gdzie za osuszaczem jest czujnik punktu rosy (Cz.p.r), pota-
czony ze sterownikiem mikroprocesorowym monitorujgcym (St.m),
ktéry potaczony jest ze sprezarka (Sp). Sygnat z czujnika punktu
rosy (Cz.p.r) jest kontrolowany przez sterownik mikroprocesorowy
monitorujacy (St.m) i w przypadku przekroczenia zadanego para-
metru wilgotnosci, wytacza sprezarke (Sp) i sygnalizuje o przekro-
czeniu zadanego parametru.

(1 zastrzezenie)
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1) FILIPECKI WACLAW, Krakow
2) FILIPECKI WACLAW

54) Sposdb regulacji wydajnosci kotta grzewczego
i urzadzenie do regulacji wydajnosci kotta
grzewczego
(57) Sposéb regulacji wydajnosci kotta grzewczego, w ktérym
paliwo podaje sie z zasobnika zewnetrznego, a wydajnos¢ kotta re-
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