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(71) POLITECHNIKA WROCŁAWSKA, Wrocław; DOM 
SAMOCHODOWY GERMAZ SPÓŁKA Z OGRANICZONĄ 
ODPOWIEDZIALNOŚCIĄ, Wrocław

(72) RUSIŃSKI EUGENIUSZ; ILUK ARTUR; 
MALCHER KAZIMIERZ; LEWANDOWSKI TADEUSZ; 
SŁOMSKI WIKTOR; MAZUR ANDRZEJ; PTAK JERZY

(54) Kadłub nadwozia opancerzonego pojazdu 
kołowego

(57) Kadłub ma jednoczęściowy korpus wykonany z blachy pan-
cernej, zawierający ścianę górną z dwoma włazami (37), połączo-
ną symetrycznymi ścianami bocznymi (2), z dolną ścianą korpusu 
zawierającą podłogę przednią (16) połączoną trwale z symetrycz-
nymi powierzchniami płaskimi (20), ponadto wewnątrz korpusu 
na styku podłogi przedniej (16) z symetrycznymi powierzchniami 
płaskimi (20) usytuowana jest pionowa przepona dzieląca korpus 
na części przednią i tylną. Symetryczne ściany boczne (2) w przed-
niej części wyposażone są w drzwi wejściowe kierowcy (3) z jed-
nej strony i dowódcy z drugiej strony oraz po dwa okna ściany (5) 
z kuloodpornymi szybami osadzonymi w ramkach (6) zamoco-
wanych do ścian bocznych (2) od zewnątrz. Każda ściana bocz-
na (2) w przedniej części, ma przednią powierzchnię płaską gór-
ną (7) przechodzącą w przednią powierzchnię płaską środkową 
wzdłuż pochyłej krawędzi załamania części przedniej, a przednia

powierzchnia płaska środkował załamana jest wzdłuż poziomej 
krawędzi załamania części przedniej (13), w przednią powierzchnię 
płaską dolną (9), natomiast ściany boczne (2) w tylnej części mają 
tylną powierzchnię płaską górną (10) przechodzącą wzdłuż pozio-
mej krawędzi załamania części tylnej (14), w tylną powierzchnię 
płaską środkową (11), która przechodzi wzdłuż krawędzi poziomej 
części tylnej (18), w dolną ścianę korpusu stanowiącą powierzchnię 
płaską (20). Obie symetryczne powierzchnie płaskie (20) o przekro-
ju poprzecznym w kształcie litery V, której ramiona w dolnej części 
ustawione są do poziomu pod kątem ostrym (δ) korzystnie maksy-
malnym, i o wierzchołku położonym na wzdłużnej dolnej krawę-
dzi (21), a korpus z tyłu zamknięty jest ścianą tylną (27) wyposażoną 
w drzwi (28) zaopatrzone w okno drzwi (29), natomiast z przodu ma 
ściankę załamaną na wysokości pochyłej krawędzi załamania części 
przedniej (12) i poziomej krawędzi załamania części przedniej (13), 
przy czym górna część ścianki przedniej wyposażona jest w dwa 
okna z kuloodpornymi szybami osadzonymi w ramkach zamo-
cowanych od zewnątrz, ponadto korpus wyposażony jest w dwa 
przednie sztywne elementy podporowe (25) połączone trwale 
z podłogą przednią (16) dolnej ściany korpusu oraz dwa ucha (24) 
przegubowego zespołu mocowania tylnego, umocowane trwale 
w symetrycznych powierzchniach płaskich (20) dolnej ściany kor-
pusu, przy czym dwa przednie sztywne elementy podporowe (25) 
i przegubowy zespół mocowania tylnego połączone są z ramą 
podwozia, ponadto pomiędzy górną i dolną gałęzią przepony za-
mocowane są nierozłącznie dwa pionowe słupy, do których moco-
wane są fotele kierowcy i dowódcy.

(12 zastrzeżeń)

DZIAŁ  G

FIZYKA

A1 (21) 391503 (22) 2010 06 14

(51) G01K 17/00 (2006.01)
 H01L 35/34 (2006.01)
 B01L 7/00 (2006.01)

(71) AKADEMIA GÓRNICZO-HUTNICZA 
IM. STANISŁAWA STASZICA, Kraków

(72) WOJCIECHOWSKI KRZYSZTOF; ZYBAŁA RAFAŁ; 
SCHMIDT MAKSYMILIAN

(54) Urządzenie do wyznaczania charakterystyk modułu 
termoelektrycznego

(57) Urządzenie posiada termoizolowaną komorę pomiarową (K) 
z zabudowanymi w niej członem gorącym (G) i członem zimnym (Z), 
które powierzchniami przylegania (Pg, Pz) obejmują powierzchnie 
badanego modułu termoelektrycznego (T/E). Człon zimny (Z) ma 
chłodnicę cieczową (11) włączoną w obieg zawierający wymien-
nik ciepła, pompę, termostat, przepływomierz oraz czujniki tem-
peratury na wejściu (twe) i wyjściu (twy) chłodnicy cieczowej (11). 
W członie gorącym (G) zabudowany jest elektryczny grzejnik do-
datkowy (17), obejmujący grzejnik pomiarowy (10) za wyjątkiem 
kierunku w stronę gorącej powierzchni przylegania (Pg). Urządze-
nie wyposażone jest w układy pomiarowe mocy elektrycznej grzej-
nika pomiarowego (10) w członie gorącym (G) i mocy elektrycz-
nej generowanej w module termoelektrycznym (T/E). Ponad to 
ma termopary (tg, tz) gorącej (Pg) i zimnej (tz) powierzchni przy-
legania (Pg, Pz), przetworniki analogowo-cyfrowe sygnałów oraz 
komputer.

(3 zastrzeżenia)
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A1 (21) 391459 (22) 2010 06 10

(51) G01N 3/00 (2006.01)
 G01N 3/18 (2006.01)
 G01N 3/02 (2006.01)

(71) INSTYTUT TECHNOLOGII EKSPLOATACJI - PAŃSTWOWY 
INSTYTUT BADAWCZY, Radom

(72) ZBROWSKI ANDRZEJ; SAMBORSKI TOMASZ; 
KOZIOŁ STANISŁAW

(54) Urządzenie do pozycjonowania pieca zwłaszcza 
w badaniach odporności na pełzanie

(57) Urządzenie do pozycjonowania pieca zwłaszcza w badaniach 
odporności na pełzanie charakteryzuje się tym, że dwupołów-
kowy rurowy piec (1) osadzony jest na prowadnicy (5) za pośred-
nictwem zawiasów (2 i 3) wyposażonych w tuleje, natomiast pro-
wadnica (5) swoimi końcami ulokowana jest w uchwytach (10 i 11), 
a wewnątrz prowadnicy (5) umiejscowiona jest śruba osadzona 
w dolnym uchwycie (10), a na końcu śruby wystającym z dolnego 
uchwytu (10) osadzone jest pokrętło w postaci ręcznego kółka (9), 
a na gwintowanej części śruby wewnątrz prowadnicy (5) osadzona 
jest nakrętka, w której znajdują się zabieraki w połączone z tuleją 
o którą opiera się tuleja dolnego zawiasu (3), natomiast w rurowej 
prowadnicy (5) wykonane jest podłużne wycięcie, przez które prze-
chodzi ramię reakcyjne w postaci nakrętki z zabierakami.

(3 zastrzeżenia)

A1 (21) 391484 (22) 2010 06 12

(51) G01N 3/00 (2006.01)
 G01N 3/18 (2006.01)

(71) INSTYTUT TECHNOLOGII EKSPLOATACJI - PAŃSTWOWY 
INSTYTUT BADAWCZY, Radom

(72) ZBROWSKI ANDRZEJ; SAMBORSKI TOMASZ; 
KOZIOŁ STANISŁAW

(54) Urządzenie do badania odporności na pełzanie 
materiałów konstrukcyjnych

(57) Urządzenie do badania odporności na pełzanie materiałów 
konstrukcyjnych zawiera, równolegle ponad podstawą ramy (1), 
płytę (2) ramy (1), ponad którą pionowo usytuowany jest układ 
badawczy sił, a płyta (2) połączona jest z dolnym przegubem (3), 
który jest połączony z czujnikiem (4) obciążenia, połączonym z dol-
nym uchwytem (5) próbki. Ponad uchwytem (5) osadzony jest 
na pionowej prowadnicy, zamocowanej do ramy (1), zaopatrzonej 
w układ (19) pozycjonowania, ruchomy dzielony rurowy piec (20), 
wewnątrz którego znajduje się badana próbka. Ponad piecem (20) 
znajduje się górny uchwyt próbki, połączony z prostopadłą obcią-
żającą dźwignią (9) za pomocą górnego przegubu (8). Dźwignia (9) 
jest podparta układem (11) śrubowych mechanizmów do zmiany 
przełożenia, zamocowanych do górnej części ramy (1), i współpra-
cuje z układem (10) przeciwciężarów, których położenie względem 
dźwigni (9) ustalane jest każdorazowo po zmianie przełożenia. 
W systemie obciążania grawitacyjnego drugi koniec dźwigni (9) 
jest połączony łańcuchowym cięgnem (12) z szalką, na której jest 
umieszczony zestaw obciążników (13), współpracującą z windą, 
zdejmującą i zakładającą zestaw obciążników (13) na szalkę. Winda 
składa się z ruchomej platformy (15), przemieszczanej po piono-
wych prowadnicach (18) serwonapędem. W systemie obciążenia, 
wykorzystującym układ elektromechaniczny, koniec cięgna (12) 
połączony jest kulistym przegubem z platformą (15) za pomocą 
sworznia, a serwonapęd jest połączony elektrycznie z czujnikiem (4) 
obciążenia oraz z układem (25) pomiaru odkształcenia badanej 
próbki. W systemie prowadzenia badań w trybie bezpośredniego 
obciążania badanych próbek cięgno (12) jest połączone z platfor-
mą (15) sworzniem, po odłączeniu dolnego przegubu (3), a dolny 
uchwyt (5) próbki (6) jest połączony cięgnem z szalką, na której 
znajdują się obciążniki.

(3 zastrzeżenia)

A1 (21) 391481 (22) 2010 06 11

(51) G01N 11/16 (2006.01)
 G01N 29/032 (2006.01)

(71) INSTYTUT TECHNOLOGII MATERIAŁÓW 
ELEKTRONICZNYCH, Warszawa

(72) SOLUCH WALDEMAR; WRÓBEL TADEUSZ


