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(54) Ukfad kinematyczny do manipulowania kotami

(57) Uklad kinematyczny do manipulowania kotami, sklada sie
z réwnolegtowodu gtéwnego, w sktad ktérego wchodzg prze-
guby mocujace (1a) napedy pneumatyczne (1b), pneumatyczny
naped liniowy (1c) potaczony z korpusem manipulatora za po-
moca przegubu, osie mocujace, przeguby kuliste przesuwne (1e),
pionowy wspornik gtéwny oraz pneumatyczny naped liniowy,
ktérego ttoczysko jest zamocowane do prowadnika stabilizuja-
co-wzmacniajgcego (1h) oraz skfada sie z quasi rownolegtowodu
podrzednego, ztozonego z napeddéw pneumatycznych z ttoczy-
skami wzmocnionymi za pomocg prowadnikdw stabilizujaco-
wzmacniajacymi oraz z gtéwnego wspornika poziomego z osig
pozioma (2d) do mocowania két.

(1 zastrzezenie)
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(54) Ukfad do justowania osi manipulatora
zwiaszcza do pomiaréw akustycznych
w komorze bezechowej

(57) Uktad do justowania osi manipulatora, zwlaszcza do po-
miaréw akustycznych w komorze bezechowej, zawiera dolny
uchwyt (4), pofaczony ze statym podtozem, z ktérym potaczony
jest obrotowo dolnym przegubem (3) dolna czes¢ liniowego mo-
dutu (1). Gérna czes¢ liniowego modutu (1) jest potaczona obroto-
wo gérnym przegubem (2) z wieszakiem (5). Drugi koniec wieszaka
potaczony jest obrotowo przegubem (6) z wysiegnikiem (7), zamo-
cowanym do statego podtoza (8). Wieszak (5) sktada sie zram, ktore
53 wzajemnie potgczone rzymskimi srubami, z mozliwoscig zmiany
dtugosci wieszaka (5). Ramy sg dodatkowo potaczone i blokowa-
ne tacznikami, zamocowanymi z boku na koricach obu ram wie-
szaka (5). Gorny przegub (2) sktada sie z osi, zamocowanej do ramy
wieszaka (5) za pomoca sruby z podkiadka, na ktérej znajduje sie
gdrna oprawa liniowego modutu (1) oraz blokujgca prawa nakretka
i blokujaca lewa nakretka. Dolny przegub (3) sktada sie z osi zamo-
cowanej do wspornika uchwytu (4) za pomoca sruby z podktadka,

na ktérej znajduje sie dolna oprawa liniowego modutu (1) oraz blo-
kujaca prawa nakretka i blokujgca lewa nakretka.
(4 zastrzezenia)
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(54) Wysiegnik zwiaszcza do mocowania elementéw
w komorze bezechowej

(57) Wysiegnik, zwfaszcza do mocowania elementéw w komo-
rze bezechowej, sktada sie z prawej bocznej ptyty (1) i lewej bocz-
nej ptyty (2), ktére to ptyty (1, 2) potaczone sa wzajemnie trwale
poprzecznymi tacznikami (4) i majg na catej swojej powierzchni
otwory. Ponadto boczne ptyty (1, 2) z jednego korica potaczone
sq trwale z oporowa ptyta (3), a drugie korice bocznych ptyt (1, 2)
s potaczone wymienng osig (5). W oporowej ptycie (3) znajdujg
sie nagwintowane otwory z umieszczonymi w nich regulacyjnymi
Srubami (7) stopek wibroizolatoréw (6), umieszczonych pomiedzy
oporowa ptyta (3) i sciang (12). W oporowej ptycie (3) znajduja sie
rowniez otwory przelotowe, w ktérych umieszczone sg wibroizo-
lujace elastomerowe tulejki (9), a w nich znajduija sie $ruby (8) bez
tbow, przechodzace przez przelotowe otwory w $cianie (12) ko-
mory bezechowej. Na zewnatrz na srubach (8) znajduje sie klamra
oddzielona od $rub (8) wibroizolacyjnymi tulejkami (9), a na $ru-
bach (8) po obu stronach $ciany (12) komory bezechowej znajduja
sie nakretki (11).

(1 zastrzezenie)




