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(71) MICZKA GABRIEL PRZEDSIĘBIORSTWO, Gliwice
(72) MICZKA GABRIEL

(54) Sposób pomiaru rozkładu temperatury, 
zwłaszcza na powierzchniach obiektów

(57) Sposób pomiaru rozkładu temperatury, zwłaszcza na po-
wierzchniach obiektów, charakteryzuje się tym, że wyznacza się 
punkt pomiaru temperatury otoczenia badanej powierzchni, któ-
rym jest element odseparowany lub wychodzący poza wymiar 
badanej powierzchni, przy czym element ten posiada mniejszą 
masę i pojemność cieplną niż badany obiekt, po czym dokonuje 
się jednoczesnego pomiaru temperatury badanej powierzch-
ni i powierzchni elementu odseparowanego oraz temperatury 
powietrza, albo innego gazu otaczającego, uzyskując jeden, ten 
sam termogram, odnoszący się do badanej powierzchni oraz po-
wierzchni elementu odseparowanego, pozostającego w kontakcie 
z powietrzem otoczenia albo z innym gazem, natomiast czas po-
miaru wynosi korzystnie nie więcej niż 1 minuta, zaś kąt pomiarowy 
między płaszczyzną badanej powierzchni i powierzchni elementu 
odseparowanego, osią ogniskowej urządzenia pomiarowego jest 
różny od 90°.

(1 zastrzeżenie)

A1 (21) 387476 (22) 2009 03 12

(51) G01S 7/524 (2006.01)
 G01S 15/02 (2006.01)

(71) OŚRODEK BADAWCZO-ROZWOJOWY CENTRUM 
TECHNIKI MORSKIEJ SPÓŁKA AKCYJNA, Gdynia

(72) RULAFF BERNARD; ZAJĄC RYSZARD

(54) Nadajnik do stacji hydrolokacyjnej wysokiej 
rozdzielczości

(57) Nadajnik do stacji hydrolokacyjnej wysokiej rozdzielczości, 
w którym każdy z torów nadawczych (TN1), (TN2), ..., (TNn) posiada 
własny układ sterowania (US1), (US2), ..., (USn) złożony z indywidual-
nego mikrokontrolera (MK1), (MK2), ..., (MKn) połączonego z indywi-
dualnym syntezerem częstotliwości (SC1), (SC2), ..., (SCn).

(1 zastrzeżenie)

A1 (21) 387408 (22) 2009 03 05

(51) G07C 5/08 (2006.01)
 G09B 19/16 (2006.01)
 G09B 9/052 (2006.01)

(71) BOROWIECKI ADAM, Toruń
(72) BOROWIECKI ADAM

(54) Sposób rejestracji przebiegu szkolenia 
praktycznego obsługi maszyn zmieniających 
położenie geogra� czne i kierowców 
oraz rejestrator przebiegu szkolenia

(57) Sposób rejestracji przebiegu szkolenia praktycznego obsłu-
gi maszyn zmieniających położenie geografi czne i kandydatów 

na kierowców polegający na tym, że rejestrację przebytej drogi 
rozpoczyna się po zidentyfi kowaniu pojazdu, zidentyfi kowaniu 
instruktora oraz zidentyfi kowaniu ucznia, a zakończenie rejestracji 
przebytej drogi i zapamiętanie jej przebiegu następuje przy wykaso-
waniu identyfi kacji ucznia, przy czym następne rejestracje są wyko-
nywane po kolejnych identyfi kacjach uczniów przy jednorazowym 
zidentyfi kowaniu pojazdu i instruktora, a ponadto przy kasowaniu 
identyfi kacji instruktora następuje zapamiętanie rejestracji przebie-
gu przebytej drogi od chwili identyfi kacji tego instruktora oraz przy 
wykasowaniu identyfi kacji pojazdu następuje zapamiętanie prze-
biegu przebytej drogi od chwili identyfi kacji pojazdu. Rejestrator 
przebiegu szkolenia zawiera mikroprocesor z pamięcią i łączem 
do przesyłania danych do komputera, urządzenia do pomiaru prze-
bytej drogi i urządzenia do określania położenia geografi cznego 
pojazdu lub łącza do pobierania informacji z takich urządzeń po-
siada urządzenie (6) do identyfi kacji pojazdu, instruktora i uczniów 
czytające kody z elektronicznych kart zbliżeniowych (6a), wyświe-
tlacz aktualnych danych o szkoleniu (7) i przyciski (8) do inicjowa-
nia identyfi kacji (8a) i inicjowania kasowania (8b), wprowadzania 
dodatkowych danych o szkoleniu (8c) oraz alternatywnej identy-
fi kacji i jej kasowania. Rejestrator może posiadać więcej urządzeń 
do identyfi kacji czytających kody z kart magnetycznych (9a), z kart 
z kodami paskowymi (10a) lub czytających pismo z kart (11a).

(8 zastrzeżeń)

A1 (21) 387374 (22) 2009 03 02

(51) G08G 1/01 (2006.01)

(71) AKADEMIA GÓRNICZO-HUTNICZA 
IM. STANISŁAWA STASZICA, Kraków

(72) GAJDA JANUSZ; SROKA RYSZARD; STENCEL MAREK; 
ŻEGLEŃ TADEUSZ; PIWOWAR PIOTR; BURNOS PIOTR

(54) Układ elektryczny do detekcji osi pojazdów 
samochodowych

(57) Przedmiotem wynalazku jest układ elektryczny umożli-
wiający detekcję osi pojazdów samochodowych, przeznaczony 
do stosowania w systemach monitoringu ruchu drogowego. Układ 
elektryczny ma płaski czujnik indukcyjny (Lp) połączony, za po-
średnictwem transformatora (T), z obwodem elektrycznym zawie-
rającym bierne elementy rezystywne i pojemnościowe elementy 
reaktancyjne, które w połączeniu z czujnikiem indukcyjnym (Lp) 
jako zespół stanowią pomiarowy mostek prądu zmiennego (MPZ). 
Do węzłów pomiarowych obu gałęzi mostka dołączony jest pomia-
rowy wzmacniacz różnicowy (W), którego wyjście połączone jest 
z detektorem synchronicznym (DS), sterowanym sygnałem z gene-
ratora prądu zmiennego (GS), który jednocześnie zasila pomiarowy 
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mostek prądu zmiennego (MPZ). Sygnał z generatora prądu zmien-
nego (GS), doprowadzony jest do detektora synchronicznego (DS) 
poprzez obwód przesuwnika fazowego (PF). Sygnał wyjściowy 
detektora synchronicznego po procesie fi ltracji za pomocą fi ltra 
dolno-pasmowego (FP) zamienia się na postać cyfrową za pomocą 
układu konwersji (UK).

(1 zastrzeżenie)

A1 (21) 387387 (22) 2009 03 02

(51) G11B 7/125 (2006.01)
 G01B 11/00 (2006.01)
 G02B 7/00 (2006.01)

(71) POLITECHNIKA ŚLĄSKA, Gliwice
(72) SOKOŁA-SZEWIOŁA VIOLETTA

(54) Laserowy układ urządzeń do ciągłego pomiaru 
zwłaszcza przemieszczeń pionowych punktów 
powierzchni terenu z dużych odległości

(57) Układ przeznaczony jest głównie do prowadzenia ciągłego 
monitoringu przemieszczeń punktów powierzchni terenu pod-
danych wpływom prowadzonej eksploatacji górniczej. Można 
go zastosować zwłaszcza do pomiaru bezwzględnych wartości 
przemieszczeń pionowych. Laserowy układ urządzeń zwłaszcza 
do ciągłego pomiaru przemieszczeń punktów powierzchni terenu 
zawierający w swej budowie stację nadawczą składającą się z urzą-
dzenia laserowego i kolimatora optycznego oraz stację odbiorczą 
składającą się z kamery, ekranu, obudowy oraz komputera charak-
teryzujący się tym, że urządzenie laserowe wyposażone jest w laser 
korzystnie półprzewodnikowy generujący promieniowanie w spo-
sób ciągły oraz ma wbudowany pierścień (5) wstępnego ognisko-
wania wiązki i wbudowane za pierścieniem (5) regulacje, korzystnie 
śruby (6, 7) do centrycznego ustawienia wiązki laserowej (18), a koli-
mator optyczny (2) posiada wbudowany pierścień (8) ogniskowania 
wiązki na odległości do kilku setek metrów, natomiast kamera (21) 
stacji odbiorczej wyposażona jest w matrycę (22) do ciągłej detekcji 
położenia plamki laserowej w jej obszarze i połączona jest z kom-
puterem (23) wyposażonym w program do zapisu wyników detek-
cji na dysku.

(4 zastrzeżenia)

DZIAŁ H

ELEKTROTECHNIKA

A1 (21) 387370 (22) 2009 03 02

(51) H01M 14/00 (2006.01)
 A61N 1/18 (2006.01)

(71) INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ, Warszawa
(72) KLIMIEC EWA; ZARASKA KRZYSZTOF; 

ZARASKA WIESŁAW

(54) Sposób wytwarzania elektrostrykcyjnego 
konwertera przemiennych naprężeń 
mechanicznych na energię elektryczną

(57) Sposób polega na tym, że na co najmniej dwa arkusze folii 
poliestrowej (1) nakłada się przewodzące prąd elektryczny poli-
merowe warstwy kontaktowe (2), które zespala się trwale z arku-
szami folii poliestrowej (1) w procesie obróbki termicznej, po czym 
do przewodzących warstw kontaktowych (2) dołącza się wyprowa-
dzenia elektryczne (6), a następnie układa się warstwową strukturę, 
w której polimerową folię elektrostrykcyjną (3) okłada się arkuszami 
folii poliestrowej (1), w taki sposób, że polimerowe warstwy kon-
taktowe (2) bezpośrednio lub pośrednio stykają się z folią elektro-
strykcyjną (3), tak złożoną strukturę wyposaża się, po obu stronach, 
w dodatkowe warstwy izolacyjne (4) i dołącza się kształtki z mate-
riału sprężystego (5), następnie wzdłuż obwodu złożonej struktury 
wielowarstwowej nakłada się klej termotopliwy (7), po czym całość 
umieszcza się w suszarce próżniowej, następnie, po uzyskaniu próż-
ni poniżej 10-2 Tora, stopniowo podnosi się temperaturę w suszarce 
próżniowej, aż do temperatury właściwej dla zastosowanego kleju 
termotopliwego (7).

(5 zastrzeżeń)

A1 (21) 387480 (22) 2009 03 12

(51) H01Q 3/24 (2006.01)
 H04B 1/18 (2006.01)

(71) PRZEMYSŁOWY INSTYTUT AUTOMATYKI 
I POMIARÓW PIAP, Warszawa

(72) BOŻEK KONRAD

(54) Przełącznik torów antenowych

(57) Przedmiotem wynalazku jest przełącznik toru antenowego 
pomiędzy anteną podstawową (11), podłączoną stale do urzą-
dzenia, umieszczoną zazwyczaj wewnątrz jego obudowy, anteną 
dodatkową (8) dołączaną zazwyczaj w celu zwiększenia zasięgu, 
a modemem (1) radiowym lub nadajnikiem, wyposażony w blok 
sterowania (2), z którym jest połączony układ (3) pomiaru mocy fali 
padającej i układ (4) pomiaru mocy fali odbitej, sprzężone z torem 


