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czesciowego otwarcia pod katem okoto 45° od poziomu, opiera sie
o element bazowy ramy statej, a w potozeniu petnego otwarcia (Ill),
wyznaczonego przy petnym wysunieciu ttoczyska przez zderzaki
gdrne ogniw, ogniwo korcowe przyjmuje potozenie ponad (b)
i na zewnatrz (c) od osi zawiasu (5).

(5 zastrzezen)

AT (21) 383031 (22) 2007 07 30
E21C47/00(2006.01)

Politechnika Wroctawska, Wroctaw
2) Kowalczyk Marcin, Rusifiski Eugeniusz

4) Potaczenie kota czerpakowego z przektadnia
mechanizmu urabiania

(57) Potgczenie charakteryzuije sie tym, ze na osi (1) kota czerpako-
wego (2), wyposazonego w kotnierz (3), osadzony jest posredni wat
drazony (4) z tarcza napedowa (5) pofaczona z kotnierzem (3), za$
drugikoniec posredniego watu drazonego (4) potaczony jest z tule-
ja jarzma (6) przektadni, przy czym tuleja jarzma (6) jest nasadzona
na posredni wat drazony (4) i sprzezona z nim za pomoca wielowy-
pustu.

(8 zastrzezer)
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(71)  Akademia Gorniczo-Hutnicza
im. Stanistawa Staszica, Krakdw

(72) Postawa Jacek, Re$ Janusz, Tajdus Antoni,
Cafa Marek, Kopek Stanistaw

(54) Urzadzenie do zdalnej kontroli stanu technicznego
obudowy szybu gérniczego, zwtaszcza wycofanego
z eksploatacji

(57) Urzadzenie posiada czton kontrolny (A), zawieszony na linie
nosnej (25) zestawu transportu pionowego (B) oraz uktad zdalnej
transmisji sygnatéw sterujacych i wizyjnych, zawierajacy naziemny
pulpit sterowniczy (28) i panel wykonawczy (29). Czton kontrol-
ny (A) sktada sie z robota (A1) oraz zamocowanego na nim bloku
zasilania (A2). Robot (A1) ma poziomg rame nosng (1), do ktorej
od dotu podwieszone sg na przegubach (2) ramiona ustalajace (3),
wyposazone w hydrauliczny, ttokowy sitownik odchylania (4) i si-
townik rozpierania (5) zakonczony stopg dociskowg (6). Sitowniki
odchylania (4) w skrajnych potozeniach nadaja ramionom ustala-
jacym (3) pozycje pionowg i pozioma. Do ramy nosnej (1) miedzy

przegubami (2) ramion ustalajacych (3) zamocowana jest obrotni-
ca (7) wieszaka (8), pofgczonego z napedem obrotu. Na wiesza-
ku (8) zamocowany jest wychylnie wysiegnik (10), wyposazony
w sitownik odchylania (11) i sitownik rozpierania (12) oraz posiadaja-
cy liniowa prowadnice suportu (14), napedzanego sitownikiem po-
suwu (15). Na suporcie (14) mocowany jest przyrzad do okreslania
jakosci betonu (16). Blok zasilania (A2) hydraulicznego zamocowany
na gornej powierzchni ramy nosnej (1) ma na gorze ptyte zawie-
sia (22) z zaczepami liny nodnej (25). Czton kontrolny A ma lampy
oswietleniowe (17) i kamere telewizyjna (18).

(9 zastrzezeri)
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1) Centrum Badan i Ekspertyz CBE Sp. z 0.0, Lubin
2) Wincewicz Jolanta, Wincewicz Piotr, Pelc Witold

(54) Sposoéb wyznaczania naprezen w ciegtach
naczyn wyciggowych

(57) Wynalazek rozwigzuje zagadnienie wyznaczania metoda ul-
tradZzwiekowa naprezen w ciegtach naczyn wyciggowych eksplo-
atowanych w przemysle wydobywczym. Sposob polega na mie-
rzeniu w badanym materiale drogi przejscia fali ultradzwiekowej
w skali drogi przejscia tejze fali w materiale wzorcowym, oblicza-
niu predkosci propagadji fali ultradzwiekowej w badanym ciegle
i poréwnaniu z wykresem zaleznosci predkosci propagadji fali ul-
tradzwiekowej od naprezenia uzyskanego za pomoca rozcigganej
na maszynie wytrzymatosciowej probki, wykonanej z tego samego
materiatu co ciegto naczynia wyciggowego. Do pomiaru grubosci
$cian uzywa sie aparatow lub grubosciomierzy ultradZzwiekowych,
za pomocg ktérych pomiar mozna wykonywac niezaleznie od sta-
nu skorodowania powierzchni ciegiet naczyn wyciggowych.

(3 zastrzezenia)

AT (21) 382985 (22) 2007 07 23
(51) E21D 11/30(2006.01)

(71) Przedsiebiorstwo Produkcyjno Gérnicze
ROW-JAS Sp.z 0.0, Jastrzebie Zdr¢j
(72) Fojcik Bogustaw, Stras Marcin, Zaboj Krzysztof



