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maszyny indukcyjnej, umożliwia płynną regulację współczynnika 
mocy w obwodzie stojana tej maszyny, bez udziału kondensato-
rów kompensacyjnych. Przy tym rodzaju sterowania, niezbędną 
moc bierną uzyskuje się z obwodu pośredniczącego falownika 
napięcia. Układ umożliwia ponadto pracę przy zmiennej prędkości 
napędzania, a to pozwala na wykorzystanie energii spadku wody 
w szerokim zakresie przepływu.

(1 zastrzeżenie)

A1 (21) 382571 (22) 2007 06 04

(51) H02J 3/18 (2006.01)

(71) Centrum Elektryfikacji i Automatyzacji Górnictwa 
EMAG, Katowice

(72) Kalus Marian, Wydrych Jerzy, Rduch Jan, 
Majcher Andrzej

(54) Układ kompensacji mocy biernej

(57) Wynalazek jest przeznaczony do płynnej stabilizacji współ-
czynnika mocy w małych elektrowniach wodnych, pracujących 
na sieć sztywną. Przedstawiony na rysunku układ realizuje stero-
wanie według orientacji pola, bowiem przy tej metodzie sterowa-
nia można wpływać na chwilowe wartości składowych polowych: 
to jest składowej biernej i czynnej prądu wirnika trójfazowej maszy-
ny indukcyjnej pierścieniowej. Takie rozwiązanie umożliwia płynną 
regulację współczynnika mocy w obwodzie stojana trójfazowej 
maszyny indukcyjnej pierścieniowej bez udziału kondensatorów 
kompensacyjnych, przy czym niezbędną moc bierną uzyskuje się 
z układu pośredniczącego falownika napięcia. Układ umożliwia 
pracę przy zmiennej prędkości napędzania, a to pozwala na wyko-
rzystanie energii spadku wody w szerokim zakresie jej przepływu.

(1 zastrzeżenie)

A1 (21) 382526 (22) 2007 05 29

(51) H02N 2/10 (2006.01)
 G11B 5/55 (2006.01)

(71) Akademia Górniczo-Hutnicza im Stanisława Staszica, 
Kraków

(72) Uhl Tadeusz, Prusak Daniel

(54) Mikronapęd piezoelektryczny

(57) Mikronapęd piezoelektryczny, zawierający monolityczny ele-
ment z otworem i wyróżnionymi co najmniej dwoma częściami: 
bazową i wykonawczą, które połączone są ze sobą elastycznymi 
złączami, z których co najwyżej jedno jest utworzone przez naprze-
ciwległe wybrania o wspólnej osi symetrii oraz element piezoelek-
tryczny, charakteryzuje się tym, że monolityczny element (1) zawiera 
układ dwóch szczelin (C, D), korzystnie w kształcie litery L, dzielą-
cych monolityczny element (1) na trzy segmenty, tworzące spiralę 
o swobodnym końcu zewnętrznym i wewnętrznym przelotowym 
otworze (2), w którym umieszczony jest element piezoelektrycz-
ny (3), przy czym segment o swobodnym końcu stanowi dźwignię 
wykonawczą (4), która poprzez pierwszy elastyczny przegub (A), 
połączona jest z drugim segmentem stanowiącym bazę (5) oraz 
z trzecim segmentem stanowiącym dźwignię pośredniczącą (6), 
a dźwignia pośrednicząca (6) połączona jest również poprzez zna-
ny drugi elastyczny przegub (B) z bazą (5). Elastyczny przegub (A) 
utworzony jest przez wybranie (7) o osi symetrii (S) prostopadłej 
do osi głównej (Z) elementu (1), wykonane w zewnętrznej ścia-
nie elementu (1) i jedne końce szczelin (C, D), które są usytuowa-
ne w pobliżu siebie od strony przelotowego otworu (2) elemen-
tu (1) i są prostopadłe do osi symetrii wybrania (S) oraz zachodzą 
na siebie.

(5 zastrzeżeń)

A1 (21) 382527 (22) 2007 05 29

(51) H04M 1/21 (2006.01)
 G01N 33/497 (2006.01)

(75) Doleżek Marek, Otrębusy

(54) Telefon komórkowy z alkomatem

(57) Przedmiotem wynalazku jest telefon komórkowy z alkoma-
tem, przeznaczony do osobistego użytku, zwłaszcza dla kierują-
cych pojazdami mechanicznymi. Telefon komórkowy z alkomatem 
ma płytę czołową obudowy (1) z otworem słuchawki (2), cyfrowym 


