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(54) Mina podwodna, pocisk miny podwodnej,
samodzielny zespét sterowania miny podwodnej,
sposob identyfikacji whasnych jednostek
powietrznego rozpoznania i stawiania min morskich
i eliminacji obcych jednostek powietrznego
rozpoznania i neutralizacji min morskich za pomoca
miny podwodnej

(57) Przedmiotem zgtoszenia sg: mina podwodna, pocisk miny
podwodnej, samodzielny zespdt sterowania miny podwodnej, spo-
sob identyfikacji wiasnych jednostek powietrznego rozpoznania
i stawiania min morskich i eliminacji obcych jednostek powietrz-
nego rozpoznania i neutralizacji min morskich za pomocg miny
podwodnej. Zasadniczym elementem miny podwodnej jest jeden
7 jej szesciu pociskdw utworzony z obudowy o ksztatcie rury, za-
wierajacej gtowice bojowa (34) i czton napedowy (35), ktéry cha-
rakteryzuje sie nastepujacymi srodkami technicznymi i ich funkcjo-
nalnymi potaczeniami. Gtowica bojowa (34) jest czescia wymienng
tego pocisku i jest wyposazona w gtowice zdalnego razenia (36)

do wybuchowego formowania pocisku jednolitego. Gtowica bojo-
wa (34) zawiera klasyczny kawiator (39), klasyczny czujnik ci$nienio-
wy (38) i komore sprezonego powietrza (52), ktéra to komora (52)
jest elementem konstrukcyjnym zajmujacym przestrzer pomiedzy
klasycznym kawiatorem (39) a wktadka kumulacyjng (49) gtowi-
cy zdalnego razenia (36), majacej gtéwny detonator (51) tadunku
materiatu wybuchowego tej gtowicy zdalnego razenia (36). Czuj-
nik cisnieniowy gtowicy bojowej (34) jest potaczony elektrycznie
z uktadem decyzyjnym (37) gtowicy zdalnego razenia (36).
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1) Politechnika Wroctawska, Wroctaw
2) Pietras Maciej, Sokotowski Adam

54) Urzadzenie do pomiaru napiecia
powierzchniowego cieczy

(57) Urzadzenie, jako zrodio gazu posiada generowania gazu (ZG)
potaczony przewodami z co najmniej jeden element generujacy
pecherzyki gazu (K) i jednoczesnie zespdt generowania gazu (ZG)
jest potaczony z blokiem logiki (BL), przy czym ujscie elementu ge-
nerujacego pecherzyki gazu (K) jest skierowane do lustra cieczy.
Zespot generowania gazu (ZG) ma programowalny zespot stero-
wania generowaniem gazu (ZS) wyposazony w generator poziomu
zerowego (GZ), generator pradéw sterujacych (GS) i programator
praddéw sterujacych (PP), przy czym pierwsze wejscie generatora
poziomu zerowego (GZ) i wejécie programatora pradow steruja-
cych (PP) jest potaczone z wyjsciem startujgcym bloku logiki (BL)
a drugie wejscie generatora poziomu zerowego (GZ) i wejscie ge-
neratora pradéw sterujacych (GS) jest potaczone z wyjsciem sto-
pujacym bloku logiki (BL), natomiast wyjécia generatora poziomu
zerowego (GZ) i generatora praddw sterujacych (GS) sg potaczone
poprzez zespot zasilajacy (Z7Z) z pierwszym wejsciem komory elek-
trolitycznej (KE), do ktérej drugiego wejscia podtgczony jest blok
regulacji temperatury (RT).
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(71)  Akademia Gorniczo-Hutnicza

im. Stanistawa Staszica, Krakdw
(72) Wojnar Edward, Karwat Bolestaw, Machnik Ryszard
(54) Pytomierz optyczny
(57) Pytomierz optyczny charakteryzuje sie tym, ze zawiera trzy
pomiarowe strefy prze$wietlajace (A, B, C) w kanale (K) z badanym
gazem, ktore zamkniete s z jednej strony pierwszymi uktadami
optycznymi (A1, B1, C1), a z drugiej strony odpowiednio drugimi
uktadami optycznymi (A2, B2, C2) oraz zawiera dwa Zrodfa Swia-
tla (1, 2), ktére sg sprzezone odpowiednio z pierwszym ukfadem
optycznym (A1) pierwszej skrajnej strefy pomiarowej (A) przez
pierwszy swiattowdd zasilajacy (SZ1) i z drugim ukfadem optycz-
nym (C2) drugiej skrajnej strefy pomiarowej (C) przez drugi Swia-
ttowod zasilajacy (SZ2), a drugi uktad optyczny (A2) pierwszej
skrajnej strefy (A) i drugi uktad optyczny (B2) $rodkowej strefy (B)
sprzezone sg ze sobg przez pierwszy Swiattowdd sprzegajacy (SS2)
za$ pierwszy uktad optyczny (B1) srodkowej strefy (B) i pierwszy
uktad optyczny (C1) drugiej skrajnej strefy (C) sprzezone s ze sobg
odpowiednio przez drugi swiattowdd sprzegajacy (SS1), natomiast
drugi uktad optyczny (C2) drugiej skrajnej strefy pomiarowej (C)
jest sprzezony z pierwszym detektorem gtéwnym (DG1) przez
pierwszy swiattowdd gtowny (SG1), a pierwszy uktad optyczny (AT)




