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N (5)iS (6) zamocowane s3 magnesy trwate (4), a cewki (3) wzbu-
dzajace, wspotosiowe, usytuowane sa miedzy piertkami biegu-
néw (7,8). Cewki (3) wzbudzajace, wspotosiowe, usytuowane
s miedzy piertkami biegunéw ktowych (7). Cewki (3) wzbudza-
jace, wspotosiowe, usytuowane sa po obu stronach pienkéw bie-
gundéw radialnych (8).

(5 zastrzezen)
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Al (21) 367654 (22) 2004 05 04

(71) Akademia Goérniczo-Hutnicza
im. Stanistawa Staszica, Krakow

(72) Dziadecki Aleksander, Grzegorski Janusz,
Skotniczny Jozef

(54) Sposadb i uklad sterowania przemiennika
czestotliwosci z falownikiem pradu
zasilajacego silnik indukcyjny

(57) Sposdb polegajacy na rdwnoczesnej regulacji amplitudy

pradu przemiennika i regulacji czestotliwosci pradu przemienni-
ka, przy czym regulacje amplitudy pradu przemiennika realizuje
sie w torze regulacji pradu w taki sposéb, ze na podstawie napiec
fazowych i pragdow przewodowych silnika mierzonych na wyj-
$ciu falownika pradu przemiennika czestotliwosci generuje sie
za pomocg bloku pomiarowo-przetwarzajacego sygnat strumie-
nia silnika, ktéry poréwnuje sie za pomoca regulatora strumienia
magnetycznego silnika z sygnatem strumienia zadawanego z za-
dajnika strumienia, nastepnie uzyskany sygnat, bedacy sygnatem
pradu zadawanego poréwnuje sie z mierzonym sygnatem pradu
silnika i na podstawie otrzymywanego sygnatu btedu za pomoca
regulatora pradu generuje sie sygnat sterujacy dla prostownika,
za$ regulacje czestotliwosci pragdu przemiennika realizuje sie
w torze regulacji czestotliwosci w zaleznosci od sygnatu czesto-
tliwosci zadanej oraz sygnatu proporcjonalnego do pradu czyn-
nego lub strumienia czynnego silnika wypracowanego w bloku
pomiarowo-przetwarzajgcym na podstawie napie¢ fazowych
i pradéw przewodowych silnika mierzonych na wyjsciu falow-
nika pradu przemiennika czestotliwosci charakteryzuje sie tym,
ze za pomocg bloku pomiarowo-przetwarzajacego (10) generuje
sie sygnat proporcjonalny do pradu rzeczywistego silnika induk-
cyjnego (1) na podstawie praddw przewodowych silnika (1) mie-
rzonych uprzednio na wyjsciu falownika pradu (2) przemiennika
czestotliwosci, a nastepnie otrzymany sygnat w znany sposéb
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poréwnuje sie za pomoca regulatora pradu (7) z uprzednio uzy-
skanym w znany sposéb sygnatem pradu zadawanego i steruje
sie pracg zaworow prostownika (4) przemiennika czestotliwosci.
Przedmiotem wynalazku jest réwniez uktad sterowania prze-
miennika czestotliwosci z falownikiem pradu zasilajgcego silnik
indukcyjny.

(2 zastrzezenia)
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(31) 02 0202343  (32) 20020731 (33) SE
02 60426410 2002 1115 US

(86) 2003 07 21 PCT/SE03/001229
(87) 2004 02 05 WO04/012327 PCT Gazette nr 06/04

(71) SYDKRAFT AB, Malmo, SE
(72) Swahn Hakan, Svensson Bertil

(54) Maszyna elektryczna

(57) Opisane sg sposob i urzadzenie do kontroli obrotowej
synchronicznej maszyny elektrycznej (9), ktéra zawiera wirnik
majacy uzwojenie wirnika i stojan majacy uzwojenie stojana.
Sposdb obejmuje etapy okreslania pradu uzwojenia stojana,
okreslania napiecia uzwojenia stojana, okreslania pradu uzwo-
jenia wirnika i oceny temperatury przynajmniej w dwdch po-
tozeniach maszyny elektrycznej (9), stosujgc model maszyny
elektrycznej i okreslone wartosci pradu i napiecia. Urzadzenie
wedtug wynalazku jest zapewnione do realizacji sposobu.

(35 zastrzezen)
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Al (21) 367914 (22) 20040511 7(51) HO3D 3/00
GO1S 13/00
(71) Przemystowy Instytut Telekomunikacji,

Warszawa
(72) Labudzinski Aleksander

(54) Kwadraturowy uklad detekcji fazy
i sposéb kompensacji dryftow
stalopradowych
(57) Wynalazek pozwala uzyska¢ kompensacje dryftéw sta-
topradowych w radarowych torach odbiorczych nowoczesnych
systemow radiolokacyjnych. W kwadraturowym uktadzie detek-
¢ji fazy sktadowa kwadraturowa sygnatu (Q) z wyjscia detektora
fazy (QDF) dofaczona jest do uktadu obliczajacego (ADD/SUB)
jej sume z sygnatem kompensujacym (SCMP). Sekwencja obli-
czania sumy sterowana jest sygnatem dzielnika impulséw (CLK)
zegara odlegtosci (D2). Sktadowa synfazowa () podlega opéz-
nieniu o jeden cykl zegara odlegtosci (CLK) w rejestrze (D)
wyréwnujacym czasy propagacji sktadowych ortogonalnych.
Sposéb kompensacji dryftéw statoprgdowych polega na tym,
ze sktadowa kwadraturowa (Q) wyjsciowego sygnatu detektora
fazy (QDF) modyfikuje sie poprzez dodawanie do niej sygnatu



