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 Politechnika Śląska, Gliwice 
(72) Grzesik Bogusùaw, Stępień Mariusz 
(54) Transformator wspóùosiowy modularny 

(57) Transformator współosiowo modularny z rdzeniem 
magnetycznym, zawierający jeden lub więcej modułów (1, 2) 
charakteryzuje się tym, Ŝe kaŜdy moduł (1, 2) transformatora o 
współosiowych uzwojeniach  w kształcie  z wycię
tym w nim segmentem, którego końce przyłączone  do końców 
uzwojeń innych modułów i zacisków  posiada 
przekładnię zwojową 1:1 i jest umieszczony centralnie wewnątrz 
rdzenia magnetycznego w przestrzeni o kształcie otwartego toroi
du, przy czym, w rdzeniu znajduje się luka z połączeniami elektry
cznymi pomiędzy uzwojeniami poszczególnych modułów. 

(1 zastrzeżenie) 
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 Politechnika Śląska, Gliwice 
(72) Grzesik Bogusùaw, Stępień Mariusz 
(54) Transformator  modularny 

bezrdzeniowy 

(57) Transformator współosiowy modularny z ekranem mag

netycznym zawierający jeden lub więcej modułów charakteryzuje 

się tym, Ŝe kaŜdy moduł transformatora o współosiowych uzwoje

niach w kształcie toroidu z wyciętym w nim segmentem, którego 

końce przyłączone  do końców uzwojeń innych modułów i zaci

sków przyłączeniowych, posiada przekładnię zwojową 1:1 i za

wiera ekrany magnetyczne umieszczone symetrycznie pomiędzy 

modułami. 

(1 zastrzeżenie) 

 Akademia  im. St.
Kraków 

(72) Dziadecki Aleksander, Grzegorski
Marszaùek Konstanty, Skotniczny Józef, Żegleń 
Tadeusz 

(54) Ukùad do sterowania
urządzenia rozpylającego 

(57) Układ zawiera tyrystorowy zasilacz (2) o charakterze 
źródła prądu utworzony z  prostownika tyrystoro
wego z podłączonym szeregowo dławikiem oraz stanowiącego 
integralną część zasilacza (2) układu regulacji prądu, zawie
rającego połączony z prostownikiem tyrystorowym regulator 
prądu (3), którego wejścia połączone są odpowiednio z układem 
zadawania prądu (UZP) i układem pomiaru prądu (4). Układ po
miaru prądu (4) połączony jest z  wyładowań 
łukowych (5), do którego podłączony jest układ pomiaru na
pięcia (6) na elektrodach magnetronowego urządzenia rozpy
lającego (1) a urządzenie rozpylające (1) wyposaŜone jest w 
czujnik ciśnienia (7). 

Układ charakteryzuje się tym, Ŝe czujnik ciśnienia (7) 
połączony jest poprzez komparator ciśnienia (8) z pierwszym 
wejściem (a) układu zadawania prądu (UZP), którego drugie wej
ście (b) jest połączone ze znanym dyskryminatorem wyładowań 
łukowych (5), przy czym układ zadawania prądu (UZP) zawiera 
blok sterujący (9), którego wejścia połączone są odpowiednio: z 
wejściem (a) układu (UZP), z wyjściem znanego nastawnika 
prądu (10) oraz poprzez układ czasowy  z wejściem (b) 
układu (UZP), zaś wyjście bloku sterującego (9) połączone jest 
z ogranicznikiem przyspieszenia narostu prądu (12), którego 
wyjście stanowi wyjście układu zadawania prądu (UZP) i jest 
połączone z wejściem znanego regulatora prądu (3). 

(1 zastrzeżenie) 
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(71) Akademia  im. St. Staszica, 
Kraków 

(72) Dziadecki Aleksander, Grzegorski
Marszaùek Konstanty, Skotniczny Józef, Żegleń 
Tadeusz 


