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(71) ABB Automatyka Sp. z 0.0., Warszawa

(72) Lawnicki Andrzej, Zbudniewek Antoni,
Pacholik Jacek, Zielinski Wojciech

(54) Energoelektroniczny przeksztaltnik duzej
mocy

(57) Przedmiotem wynalazku jest energoelektroniczny prze-
ksztaltnik duzej mocy o pulsacji réwnej 24, znajdujgcy zastoso-
wanie w uktadach zasilania, zwlaszcza w podstacjach
trakcyjnych. Przeksztaltnik zawiera transformator (1), ktérego uz-
wojenia wtérne (5a, 5b, 5¢, 5d) potaczone sg elektrycznie z zesta-
wami potprzewodnikowych elementéw prostownika (2), za$ jego
rdzen sktada sie z sze$ciu kolumn oraz poziomego jarzma. Stro-
na pierwotna transformatora (1) sktada sie z dwoch uzwojen pier-
wotnych (4a, 4b) skojarzonych w zygzak, ktére umieszczone sg
po obu stronach jarzma transformatora (1 ), a napiecia fazowe za-
silajgce te uzwojenia sg przesuniete migdzy sobg o 15°. Strona
wtérna transformatora (1) sktada si¢ z dwoch par uzwojen wtér-
nych (5a, 5b) i (5¢, 5d), z ktorych kazda para umieszczona jest po
obu stronach jarzma i w kazej parze uzwojen wtérnych (5a, 5b) i
(5¢, 5d) ich napiecia fazowe przesuniete sg miedzy sobg o 30°.

(1 zastrzezenie)
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Al (21) 336173 7(51) HO2P 7/05

(71) Akademia Gorniczo-Hutnicza im. Stanistawa
Staszica, Krakow

(72) Zarudzki Jacek, Grzegorski Janusz, Skotniczny
Jozef

(54) Sposob zasilania przelgczalnego silnika
reluktancyjnego

(57) Sposo6b polegajacy na wymuszaniu przeptywu pradu ko-
lejno, w symetrycznie rozmieszczonych na stajanie n identycz-
nych, nastepujacych po sobie uzwojeniach fazowych silnika za
pomocg uktadu tgcznikéw charakteryzuje sie tym, ze za pomocag
uktadu przelaczajgcego zmienia sie cyklicznie kierunek
przeptywu wymuszanego pradu w uzwojeniach fazowych silnika,
w cyklach co n uzwojen fazowych.
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(1 zastrzezenie)
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(71) Politechnika Wroctawska, Wroctaw

(72) Rymaszewski Roman, Baszynski Michat, Krok
Kirzysztof, Kowalski Henryk

(54) Uklad sterowania silnikiem krokowym

(57) Ukiad sterowania silnikiem krokowym ma jedno wyjscie
uktadu sterowania (US) potgczone poprzez uklad sekwencera
(SEK) z silnikiem krokowym (SK), a drugie wyjscie ukfadu stero-
wania (US) potaczone jest z wejsciem uktadu komparatora (UK),
ktérego wyjscie jest potgczone z wejsciem uktadu sterowania
(US). Drugie wejscie uktadu komparatora (UK) jest potaczone z
detektorem potozenia (DP), ktory to detektor potozenia (DP) jest
sprzezony z watem silnika krokowego (SK).

(1 zastrzezenie)
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HO02J 7/14

(31)98 19849889 (32)1998 1029 (33) DE
(86) 1999 1027 PCT/DE99/03416
(87) 200005 11 ' WO00/27023 PCT Gazette nr 19/00

(71) ROBERT BOSCH GMBH, Stuttgart, DE

(72) Mueller Wolfgang, Luz Oliver, Schoettle
Richard

(54) Sposob regulacji maszyn synchronicznych,
optymalny co do mocy i sprawno$ci

(57) Opisywany jest sposob regulacji pradnic (G) tréjfazo-
wych z podigczonym mostkiem prostowniczym, w szczeg6lnosci
maszyn synchronicznych, optymalny co do mocy i sprawnosci, w
ktérym okres$la sie przynajmniej trzy zakresy regulacji, w obrebie
ktérych regulacja pradnicy (G) nastepuje wedtug réznych kryte-
riow. Ustalanie zakreséw regulacji nastepuje w szczegolnosci za-
leznie od predkosci obrotowej i zaleznie od Zzgdanej mocy
nominalnej. Regulacja rozciaga sig wiec zarébwno na prad wzbu-
dzenia, jak i na prad stojana ijest przeprowadzana za posrednic-
twem roznych regulatoréow (ER, SR, UR, SpR) wymieniajacych
ze sobg informacje.

(10 zastrzezen)



