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A1 (21) 336172 (22) 1999 10 20 7(51) H02M 7/505

 ABB Automatyka Sp. z o.o., Warszawa

(72) Ławnicki Andrzej, Zbudniewek
Pacholík Jacek, Zieliński Wojciech

(54) Energoelektroniczny przekształtnik dużej
mocy

(57) Przedmiotem wynalazku jest energoelektroniczny prze

kształtnik dużej mocy o pulsacji równej 24, znajdujący zastoso

wanie w układach zasilania, zwłaszcza w podstacjach

trakcyjnych. Przekształtnik zawiera transformator (1 ), którego uz

wojenia wtórne (5a, 5b, 5c, 5d) połączone są elektrycznie z zesta

wami półprzewodnikowych elementów prostownika (2), zaś jego

rdzeń składa się z sześciu kolumn oraz poziomego jarzma. Stro

na pierwotna transformatora (1) składa się z dwóch uzwojeń pier

wotnych (4a, 4b) skojarzonych w zygzak, które umieszczone są

po obu stronach jarzma transformatora (1 ), a napięcia fazowe za

silające te uzwojenia są przesunięte między  o 15°. Strona

wtórna transformatora (1) składa się z dwóch par uzwojeń wtór

nych (5a, 5b) i (5c, 5d), z których każda para umieszczona jest po

obu stronach jarzma i w każej parze uzwojeń wtórnych (5a, 5b) i 

(5c, 5d) ich napięcia fazowe przesunięte są między sobą o 30°.

(1 zastrzeżenie) 

A1 (21) 336173 (22)19991020 7(51) H02P 7/05

 Akademia Górniczo-Hutnicza im. Stanisława
Staszica, Kraków

(72) Zarudzki Jacek, Grzegorski Janusz,
Józef

(54) Sposób zasilania  silnika
reluktancyjnego

(57) Sposób polegający na wymuszaniu przepływu prądu ko

lejno, w symetrycznie rozmieszczonych na stajanie n identycz

nych, następujących po sobie uzwojeniach fazowych silnika za

pomocą układu łączników charakteryzuje się tym, że za pomocą

układu przełączającego zmienia się cyklicznie kierunek

przepływu wymuszanego prądu w uzwojeniach fazowych silnika,

w cyklach co n uzwojeń fazowych.

(1 zastrzeżenie) 

A1 (21) 336174 (22) 1999 1020 7(51) H02P 8/00

 Politechnika Wrocławska, Wrocław

(72) Rymaszewski Roman, Baszyński Michał, Krok
Krzysztof, Kowalski Henryk 

(54) Układ sterowania silnikiem krokowym

(57) Układ sterowania silnikiem krokowym ma jedno wyjście

układu sterowania (US) połączone poprzez układ sekwencera

(SEK) z silnikiem krokowym (SK), a drugie wyjście układu stero

wania (US) połączone jest z wejściem układu komparatora (UK),

którego wyjście jest połączone z wejściem układu sterowania

(US). Drugie wejście układu komparatora (UK) jest połączone z 

detektorem położenia (DP), który to detektor położenia (DP) jest

sprzężony z wałem silnika krokowego (SK).

(1 zastrzeżenie) 

A1 (21) 341570 (22) 1999  7(51) H02P 9/48
H02J 7/14

(31)98 19849889 (32)1998 10 29  DE

(86) 1999 10 27

(87) 2000 05  PCT Gazette nr 19/00

(71) ROBERT BOSCH GMBH, Stuttgart, DE

(72) Mueller Wolfgang, Luz Oliver, Schoettle
Richard

(54) Sposób regulacji maszyn synchronicznych,
optymalny co do mocy i sprawności

(57) Opisywany jest sposób regulacji prądnic (G) trójfazo

wych z podłączonym mostkiem prostowniczym, w szczególności

maszyn synchronicznych, optymalny co do mocy i sprawności, w 

którym określa się przynajmniej trzy zakresy regulacji, w obrębie

których regulacja prądnicy (G) następuje według różnych kryte

riów. Ustalanie zakresów regulacji następuje w szczególności za

leżnie od prędkości obrotowej i zależnie od żądanej mocy

nominalnej. Regulacja rozciąga się więc zarówno na prąd wzbu

dzenia, jak i na prąd stojana i jest przeprowadzana za pośrednic

twem różnych regulatorów (ER, SR, UR, SpR) wymieniających

ze sobą informacje.

(10 zastrzeżeń) 


