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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do montazu tukowej obudowy podatnej w podziemnych
wyrobiskach korytarzowych, stosowane podczas procesu drgzenia wyrobiska w goérotworze.

Wyrobiska korytarzowe wykonywane za pomocg kombajnu chodnikowego lub materiatu wybu-
chowego musza zosta¢ zabezpieczone obudowg w celu zachowania ksztattu oraz profilu przekroju po-
przecznego, zabezpieczenia przed zawatem oraz uchronienia ludzi przed odpadami skat ze stropu
i ocioséw. Znane jest rozwigzanie niemieckiej firmy GTA, przedstawione w opisie patentowym
PL 158327, zawierajgce samojezdny wdzek przemieszczany po szynie podwieszonej w osi symetrii do
tukéw stropnicowych tylnych odrzwi obudowy. Do wézka przegubowo przez dwuosiowy przegub obro-
towy ustalone jest ramie wychylne z zamocowang na koncu platformg robocza. Platforma zawieszona
jest na przegubie o pionowej osi obrotu, umozliwiajgcym réwnolegte ustawianie jej bokéw do $ciany
ociosu a jednoczesnie poziomowana jest sitownikiem hydraulicznym. Na czotowej powierzchni wozka,
po stronie przodka, zamocowany jest wysiegnik do osadzania i docisku tuku do stropu, majgcy postacé
czworoboku przegubowego, ktéry zakonczony jest elementem podporowym dla uktadanego na nim fuku
stropnicowego. Urzadzenie dodatkowo wyposazone jest w zamocowany do wézka dzwigniowy podno-
$nik tukoéw stropnicowych. Czynnos$¢ utozenia na elemencie podporowym tuku stropnicowego jest kifo-
potliwa, ponad to przenoszenie i ustawianie tukéw ociosowych w ptaszczyzne zwisajgcego tuku strop-
nicowego wykonywane jest recznie. Podobny ukfad kinematyczny ma urzgdzenie opracowane przez
Centrum Mechanizacji Gérnictwa ,Komag” Gliwice, przedstawione w opisie patentowym PL 157707,
oraz ktére nie ma platformy roboczej a zakres wychylenia wysiegnika obejmujgcy catg wysokos$¢ wyro-
biska pozwala na reczne uktadanie tukéw stropnicowych na elementach podporowych ze spagu.

Znane jest rowniez urzadzenie do prowadzenia rob6t pomocniczych w wyrobiskach gérniczych
opracowane przez polska firme Mine Master, i przedstawione w polskim opisie patentowym PL218811.
Urzadzenie posiada wézek osadzony przesuwnie na dwuszynowym torze mocowanym na fukach ocio-
sowych odrzwi obudowy tukowej. Do wdzka mogg by¢ zamocowane rézne cztony robocze, w tym row-
niez manipulator ze szczekowym chwytakiem do montazu fukéw obudowy. Po uniesieniu manipulato-
rem tuku stropnicowego i ustawieniu go w wymaganym potozeniu kolejne czynnosci przeniesienia
i ustawienia tukéw ociosowych oraz potgczenia ich zamkami wykonywane sg reczne. Montaz obudowy
utrudniony jest brakiem baz potozenia tukéw oraz wymaga znacznego udziatu pracy recznej.

Zadaniem wynalazku jest opracowanie prostej konstrukcji urzgdzenia minimalizujgcego udziat
prac recznych przy montazu obudowy tukowej. Urzgdzenie wedtug niniejszego wynalazku, podobnie
jak w powyzej opisanych znanych rozwigzaniach, zawiera samojezdny wozek przemieszczany po szy-
nie podwieszonej w pionowej osi symetrii obudowy do tukéw stropnicowych oraz przegubowo ustalo-
nych do niego: ramienia wychylnego zakonczonego poziomowang sitownikiem platformg roboczag
z wysuwnym na boki podestem oraz manipulator ze szczekowym chwytakiem tukéw obudowy. Istota
wynalazku polega na tym, Zze manipulator zamocowany jest do ramienia wychylnego przez dwuosiowy
przegub obrotowy w poblizu jego dolnego konca. Na czotowej powierzchni wézka ma dwa, wystajgce
wspornikowo w kierunku przodka, poziome sworznie podpierajgce, ktére usytuowane sg symetrycznie
po obu stronach osi symetrii profilu obudowy na tak dobranych wysokosci od szyny jezdnej i w rozsta-
wieniu, ktére nadajg utozonemu pionowo na sworzniach podpierajgcych tukowi stropnicowemu potoze-
nie wymagane profilem obudowy.

Korzystnym jest wykonanie urzadzenia w ktérym wézek sktada sie z potgczonych przez liniowy
sitownik kompensujgcy wézka napedowego i wézka pomochiczego wyposazonego w sworznie pod-
pierajgce.

Réwniez korzystnym jest, gdy wozek ma symetrycznie zamocowane po obu stronach osi symetrii
Slizgacze stabilizujgce, ktérych obrys w odstepie szczelin ruchowych sgsiaduje z wewnetrznymi
powierzchniami tukéw stropnicowych tylnych odrzwi obudowy.

Rozwigzanie wedtug wynalazku pozwala realizowa¢ proces montazu obudowy tukowej podczas
pracy kombajnu chodnikowego lub urabiania materiatem wybuchowym, jak réwniez w warunkach
wykorzystywania w wyrobisku tymczasowej obudowy chodnikowej. Manipulator po utoZzeniu tuku strop-
nicowego na sworzniach podpierajgcych wézka, utrzymujgcych go w potozeniu profilu obudowy, wyko-
rzystywany jest do czynnosci transportu i ustawiania tukéw ociosowych. Praca reczna ograniczona jest
do czynnosci potgczenia tukéw zamkami z platformy roboczej uniesionej na dogodng wysoko$é. Wyko-
nanie urzadzenia z wozkiem dwucztonowym umozliwia doktadne ustawienie tuku stropnicowego w po-
tozenie podziatki obudowy poprzez korygujace przesuniecie wézka pomocniczego. Uktad montazowy
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urzadzenia jest poprzecznie ustabilizowany przez slizgacze wozkoéw opierajgce sie wedtug cieciwy
o tuki stropnicowe.

Urzadzenie wedtug wynalazku wyjasnione jest opisem i rysunkiem przyktadowego wykonania
z wozkiem wykonanym jako dwuczionowy, ziozony z woézka napedowego i wdzka pomocniczego,
ktérego figura 1 rysunku przedstawia urzadzenie w widoku perspektywicznym, fig. 2 w widoku z boku
a fig. 3 widok od strony przodka.

Urzadzenie ma wozek napedowy 1 zawieszony rolkami na szynie jezdnej 2, podwieszonej do
tukéw stropnicowych 3 uprzednio zabudowanej obudowy tukowej. Z woézkiem napedowym 1, wyposa-
zonym w agregat hydrauliczny 4 i naped jazdy z blokadg pofozenia, potgczony jest wspotosiowo wozek
pomochiczy 6 poprzez hydrauliczny sitownik kompensujgcy 5 podwieszony rowniez rolkami na szynie
jezdnej 2. Od dotu do wézka napedowego 1 przytgczone jest przegubowo ramie 7, wychylane w ptasz-
czyznie pionowej sitownikiem hydraulicznym 8, oraz do ktérego dolnego kornca zamocowana jest plat-
forma 9, poziomowana sitownikiem 10. Platforma 9 ma podest 11 wysuwany na boki w kierunku ocio-
séw. W poblizu dolnego konca do ramienia 7 zamocowany jest dwuosiowy przegub obrotowy 12 mani-
pulatora 13 zakohczonego dwuszczekowym chwytakiem 14. Manipulator 13 posiada ukftad kinema-
tyczny pozwalajgcy na pobranie tuku stropnicowego 3 lub ociosowego 19 z dowolnego miejsca spagu
i platformy oraz przemieszczenie go do wymaganego potozenia pod stropem lub przy ociosach. Mozli-
wym jest rowniez zatadunek i transport na platformie 9 elementéw obudowy. Na czotowej powierzchni
wbézka pomocniczego 6 zamocowane sg dwa, wystajgce wspornikowo w kierunku przodka, poziome
sworznie podpierajgce 15. Sworznie podpierajgce 15 usytuowane sg symetrycznie po obu stronach osi
symetrii O—0 profilu obudowy, na wysokosci h ponad szyng jezdng 2 i w rozstawieniu b o wymiarach
nadajgcych utozonemu pionowo na sworzniach podpierajgcych 15 fukowi stropnicowemu 3 potozenie
zgodne z profilem obudowy. Do wézka napedowego 1 i wozka pomocniczego 6 zamocowane sg roz-
warte do gory slizgacze stabilizujgce 16, ktorych obrys sgsiaduje z wewnetrznymi powierzchniami tukéw
stropnicowych 3, sztywno dystansujac po cieciwie oba wézki 1 i 6 na boki. Na platforme 9 pracownik
wchodzi po demontowanej lub odchylnej drabince 17 skad ma dogodny dostep dla czynnosci montazu
zamkow 18 tgczgcych tuk ociosowy 19 z tukiem stropnicowym 3. Sterowanie urzgdzeniem moze byé
prowadzone radiowo lub przewodowo, ze spagu lub z platformy 9. Zmiana szerokosci powierzchni plat-
formy 9, jej wysokosci nad spagiem oraz mozliwo$¢ regulacji wysuniecia slizgaczy stabilizujgcych 16
pozwala na wykorzystanie urzadzenia w wyrobiskach o réznym przekroju, ksztatcie i wyposazeniu.

Wykaz oznaczen na rysunku

1. wozek napedowy
2. szyna jezdna
3. tuk stropnicowy
4. agregat hydrauliczny
5. sitownik kompensujgcy
6. wozek pomocniczy
7. ramie
8. sitownik hydrauliczny
9. platforma
10. sitownik
11. podest
12. dwuosiowy przegub obrotowy
13. manipulator
14. chwytak
15. sworzen podpierajgcy
16. slizgacz stabilizujacy
17. drabinka
18. zamek
19. tuk ociosowy

O-0O pionowa 0$ symetrii odrzwi obudowy
h. wymiar wysokosci sworzni podpierajacych nad szyng jezdng
b. wymiar rozstawu sworzni podpierajgcych
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Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do montazu tukowej obudowy podatnej w podziemnych wyrobiskach korytarzo-
wych, zawierajgce samojezdny wozek (1, 6) przemieszczany po szynie jezdnej (2) podwie-
szonej w osi symetrii (O—0) do tukéw stropnicowych (3) tylnych odrzwi obudowy, oraz prze-
gubowo ustalonych do niego: ramienia (7) wychylnego, zakonczonego poziomowang sitowni-
kiem (10) platformg (9) z wysuwnym na boki podestem (11) oraz manipulatora (13) z szcze-
kowym chwytakiem (14) tukéw (3, 19) obudowy, znamienne tym, ze manipulator (13) zamo-
cowany jest w poblizu dolnego konca ramienia (7) przez dwuosiowy przegub obrotowy (12)
oraz ze na czotowe]j powierzchni wozka (1, 6) ma dwa, wystajagce wspornikowo w kierunku
przodka, poziome sworznie podpierajgce (15), usytuowane symetrycznie po obu stronach osi
symetrii (O—0) profilu obudowy na wysokosci (h) od szyny jezdnej (2) i w rozstawieniu (b)
wymiarowo nadajgcymi utozonemu pionowo na sworzniach podpierajgcych (15) tukowi strop-
nicowemu (3) potozenie wymagane profilem obudowy.

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze wozek (1, 6) sktada sie z potgczonych przez
liniowy sitownik kompensujgcy (5) wozka napedowego (1) i wdézka pomocniczego (6) wyposa-
zonego w sworznie podpierajace (15).

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienne tym, ze wozek (1, 6) ma zamocowane syme-
trycznie po obu stronach osi symetrii (O—O) slizgacze stabilizujgce (16), ktérych obrys sasia-
duje z wewnetrznymi powierzchniami tukoéw stropnicowych (3) tylnych odrzwi obudowy.
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Rysunki
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