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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest wysiegnik maszyny roboczej przeznaczony do stosowania w bu-
downictwie, w robotach drogowych i melioracyjnych, gornictwie, kamieniarstwie oraz na placach sktfa-
dowych i magazynowych z materiatami sypkimi.

Znany jest wysiegnik, zwilaszcza wysiegnik koparki z polskiego opisu patentowego nr
PL168755, ktérego ramie koparki sktada sie z wysiegnika giébwnego i wspornika pomocniczego dziata-
jacych w obszarze swego wysiegnika gtdwnego, podczas gdy ramie koparki dziatajgce w obszarze
swego wysiegnika gtéwnego jest zagiete i jest wyposazone w potgczenie obrotowe, poprzez ktore
wysiegnik gtéwny jest podzielony na dwie obracajgce sie wzgledem siebie czesci. Dodatkowo moco-
wanie wysiegnika gtdwnego na podjezdzie znamienne jest nastepnym potgczeniem obrotowym,
a mianowicie obrotowym mocowaniem przegubowym w postaci przegubu krzyzowego. Kazdemu po-
tgczeniu wychytowemu ewentualnie obrotowemu przyporzgdkowane sg sterowane w sposéb wzajem-
nie niezalezny mechanizmy napedowe, tak ze w efekcie w stojagcym pojezdzie otrzymuje sie do dys-
pozycji majgce roznorodne mozliwosci sterowania narzedzie do kopania, w tym przypadku tyzke.

Znany jest tez wysiegnik z francuskiego opisu patentowego nr FR2532671, ktory skiada sie
z dwéch szeregowo potgczonych elementéw-gtéwnego i pomocniczego. Elementy te sg potaczone ze
sobg sworzniowo, co umozliwia ich zlozenie razem, umozliwiajgc tym samym realizacje funkcji tado-
wania maszyng. Ponadto znany wysiegnik posiada obrotowo zamocowang tyzke roboczg, przez co
moze petni¢ zaréwno funkcje koparki jak i tadowarki.

Inny wysiegnik znany jest z kanadyjskiego opisu patentowego nr CA2346323, w ktérym gtéwne
ramie posiada prostokatny drgzony przekrdj, przy czym dodatkowo przekrdj ten jest cienszy w dolnegj
i gérnej czesci wysiegnika w stosunku do czesci srodkowej. Ramie jest wzmocnione dodatkowym
czlonem zamocowanym powyzej gtdwnej czesci ramienia, tworzac uktad czworoboku. Natomiast
w czesci gtéwnej ramienia jest wycieta podiuzna szczelina, w ktdra, w pozycji czesciowo skrajnej,
wchodzi czion wzmacniajgcy. Gtéwny element wysiegnika moze posiada¢ krawedzie réwnolegte lub
zwezajgce sie do siebie, podczas gdy grubosc¢ i rozmiar cztonu wzmachniajgcego zalezy od wymaganej
wytrzymatosci wysiegnika.

Zagadnieniem technicznym wymagajacym rozwigzania byto opracowanie nowej konstrukcji wy-
siegnika maszyny roboczej umozliwiajgcej operacje osprzetem roboczym w bezposrednim otoczeniu
maszyny, bez koniecznosci jej przemieszczania, a w szczegolnosci czyszczenie poditoza poprzez ruch
elementéw ramienia w plaszczyznie poziomej, przyktadowo podczas czyszczenia przestrzeni pod
przenosnikami tasmowymi, wysyp urobku na wysoko umiejscowione, powyzej wysokosci maszyny,
drogi odstawy urobku na przykfad za pomocg przenosnikéw tasmowych oraz mozliwosé ztozenia wy-
siegnika na podwoziu maszyny, w celu uzyskania niewielkich gabarytéw dla celéw transportowych.

Istota wysiegnika maszyny roboczej wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze zamocowany
obrotowo na podwoziu wysiegnik posiada dwa podituzne tgczniki potgczone ze sobg pionowym czto-
nem, stanowigce uktad czworoboku przegubowego, przy czym w dolnej czesSci pionowego czionu
znajduje sie przegub o jednym stopniu swobody oraz posiadajgcy korzystnie os réwnolegtg do po-
wierzchni pionowego cztonu, w ktérym to przegubie osadzone jest jednym kohAcem obrotowo posred-
nie ramie, za$ na drugim koncu posredniego ramienia osadzony jest obrotowo koncowy czion wysie-
gnika, podczas gdy o$ obrotu ramienia cztony, w jego ruchu wychylenia, jest réwnolegta do osi obrotu
posredniego ramienia wzgledem czworoboku przegubowego, a nadto co najmniej jedno ramie po-
dtuznych tgcznikdéw czworoboku ma strukture wysuwng, pozwalajgcg na zmiane dtugosci okreslonego
boku czworoboku przegubowego. Natomiast korzystnie ramie posrednie posiada dwa identyczne
gniazda przegubu dla mocowania w nich sitownika, przy czym gniazda sg usytuowane po jednej stro-
nie posredniego ramienia w réznych ustalonych odlegtosciach od przegubu znajdujgcego sie miedzy
pionowym cztonem i posrednim ramieniem, zas gniazdo przegubu dla mocowania sitownika na po-
Srednim ramieniu usytuowane jest przesuwnie w prowadnicy znajdujacej sie po jednej stronie ramie-
nia posredniego, podczas gdy w prowadnicy i w gnhiezdzie przegubu usytuowane sg otwory o osiach
wzajemnie rownolegtych tak, ze w réznych wybranych potozeniach korpus gniazda przegubu jest za-
blokowany w prowadnicy za pomocg elementu pryzmatycznego lub walcowego.
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Przedmiot wynalazku jest prosty w budowie i w wykonaniu. Wynalazek umozliwia niezawodne
dziatanie, poniewaz konstrukcja oparta jest na nieskomplikowanych i nowoczesnych zaprojektowa-
nych elementach konstrukcyjnych o wysokiej wytrzymatosci mechanicznej, ktére sg przebadane i ate-
stowane w laboratoriach uczelnianych.

Przedmiot wynalazku w przyktadzie wykonania jest przedstawiony na rysunku , na ktérym fig. 1
pokazuje wysiegnik na schemacie kinematycznym z boku w ptaszczyznie x-z, fig. 2 przedstawia wy-
siegnik w ogélnym widoku izometrycznym z boku, fig. 3 przedstawia wysiegnik na schemacie kinema-
tycznym w plaszczyznie x-y, fig. 4 przedstawia wysiegnik w widoku ogdélnym z boku, fig. 5 przedstawia
wysiegnik na schemacie kinematycznym aksonometrycznym z boku, fig. 6 przedstawia wysiegnik
w widoku ogdlnym z géry, fig. 7 przedstawia szczegét A z fig. 6, fig. 8 przedstawia szczegét B z fig. 4,
a fig. 9 przedstawia alternatywne rozwigzanie wysiegnika z fig. 7.

Wysiegnik maszyny roboczej jest osadzony na ptaskiej platformie podwozia 1, na ktorej jest
zamocowany obrotowo stup 2, ktéry obraca sie slizgowo wokét trzpienia 4 zamocowanego trwale do
ramy 3. Natomiast w dolnej czesci stupa 2 jest przymocowana na state ptyta 5, do ktoérej przytwierdzo-
na jest para sitownikow hydraulicznych 6a. Podczas gdy hydrauliczne sitowniki 6a drugimi swoimi
kohcami 7 sg potgczone z podwoziem 1 w sposob umozliwiajgcy obrot wiezy 8 poprzez zmiane dtu-
gosci hydraulicznych sitownikéow 6a. Stup 2 zawiera korzystnie dwa sworzniowe przeguby 9 o osiach
réwnolegtych do siebie i prostopadtych do osi stupa 2. Poprzez sworzniowe przeguby 9 ze stupem 2
sg potgczone dwa podtuzne tgczniki 10a i 10b. £aczniki 10a i 10b poprzez sworzniowe przeguby 9 na
ich koncach, potgczone sg z jednej strony z obrotowym stupem 2, zas z drugiej strony sg potaczone
z pionowym czionem 11. Gléwng czescig pionowego czionu 11 sg dwa sworzniowe przeguby 9a
0 osiach wzajemnie rownolegtych, a jednoczesnie prostopadtych do ptaszczyzny wyznaczonej przez
podtuzne tgczniki 10a i 10b. Stup 2, podtuzne tgczniki 10a i 10b oraz pionowy czion 11 stanowig uktad
czworoboku przegubowego 12, ktory jest podnoszony i opuszczany za pomocg pary hydraulicznych
sitownikow 6b. Nadto sitowniki te z jednej strony sg potgczone z ptytg 5 stupa 2, a z drugiej strony sg
pofgczone z jednym z ramion fgcznika 10a lub 10b czworoboku przegubowego 12. Co najmniej jedno
ramie czworoboku przegubowego 12 posiada strukture wysuwng, ztozong z wiekszego profilu ze-
wnetrznego 13 i mniejszego profilu wewnetrznego 14, w ktérym wysuw ramienia 15 odbywa sie po-
przez wysuniecie sitownika hydraulicznego 16 zamocowanego wewnatrz przyporzgdkowanego jemu
ramienia 15, ktére jest potgczone mocowaniami 17 z zewnetrznym 13 i wewnetrznym 14 profilem ra-
mienia 15. Czion pionowy 11 potgczony jest przegubowo z posrednim ramieniem 18. Natomiast ramie
posrednie 18 jest wychylone wzgledem czionu pionowego 11 za pomocg hydraulicznego sitownika 6¢
zamocowanego pomiedzy pionowym czionem 11, a ramieniem posrednim 18, przy czym elementem
taczgcym sitownik 6¢ i ramie posrednie 18 jest przegub 20. Drugi koniec ramienia posredniego 18 jest
potgczony z cztonem kohicowym 19 ramienia wysiegnika poprzez sitownik obrotu 21, ktérego os$ jest
prostopadta do osi przegubu pomiedzy cztonem pionowym 11 i ramieniem posrednim 18. Czton kon-
cowy 19 stanowi podituzne ramie zakonczone osprzetem roboczym, na przyktad wysuwang tyzka.

Alternatywne rozwigzanie wysiegnika ma prowadnice 22 umozliwiajgcg ruch przegubu 20
wzgledem ramienia posredniego 18, przy czym blokowanie przegubu 20 w prowadnicy 22 jest reali-
zowane za pomocg elementu pryzmatycznego lub walcowego 23 w otworach 24 przegubu 20.

Dziatanie wysiegnika maszyny roboczej wedtug wynalazku polega na tym, Zze poprzez niezalez-
ne sterowanie napedami wysiegnika operator moze realizowaé ztozone operacje, niezbedne do nabie-
rania i tadowania urobku. Wysokos$¢ narzedzia roboczego regulowana jest poprzez réwnolegty wysuw
sitownikéw 6b. Wstepne ustawienie wysiegnika w poziomie realizowane jest poprzez obrét wysiegnika
wokoét trzpienia 4 stupa 2 za pomoca pary sitownikéw 6a. Doktadne ustawienie narzedzia roboczego
i wykonywanie nabierania urobku realizowane jest poprzez wychylenie posredniego ramienia 18 przy
pomocy sitownika hydraulicznego 6c i obrét koncowego cztonu 19 wzgledem posredniego ramienia 18
za pomocg sitownika obrotu 21. Podniesienie narzedzia roboczego odbywa sie poprzez wysuw sitow-
nikéw 6b, rozpartych pomiedzy ptytg 5 i jednym z tgcznikéw 10a lub 10b. W celu dodatkowego zwiek-
szenia zasiegu podnoszenia wykorzystuje sie wysuw hydraulicznego sitownika 16, przez co nastepuje
wydtuzenie jednego z podtuznych tgcznikéw 10a lub 10b. Podczas gdy ztozenie wysiegnika do pozycji
transportowej odbywa sie poprzez wstepne podniesienie narzedzia roboczego powyzej ptyty podwo-
zia 1, a nastepnie zlozenie sitownika 6¢ umiejscowionego miedzy pionowym czionem 11 i posrednim
ramieniem 18. Ostatnim etapem sktadania wysiegnika jest przesuniecie narzedzia roboczego nad
ptyte podwozia 1 za pomocg sitownika obrotu 21.
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Zastrzezenia patentowe

. Wysiegnik maszyny roboczej wyposazony w hydrauliczne cylindry, znamienny tym, ze za-
mocowany obrotowo na podwoziu (1) wysiegnik posiada dwa podtuzne taczniki (10a i 10b)
potgczone ze sobg pionowym czionem (11), stanowigce ukfad czworoboku przegubowe-
go (12), przy czym w dolnej czesci pionowego czionu (11) znajduje sie przegub o jednym
stopniu swobody oraz posiadajgcy korzystnie o$ réwnolegta do powierzchni pionowego
cztonu (11), w ktérym to przegubie osadzone jest jednym koncem obrotowo posrednie ra-
mie (18), zas$ na drugim koncu posredniego ramienia (18) osadzony jest obrotowo koncowy
czton (19) wysiegnika, podczas gdy o$ obrotu ramienia cztony (19), w jego ruchu wychyle-
nia, jest rownolegta do osi obrotu posredniego ramienia (18) wzgledem czworoboku przegu-
bowego (12).

. Wysiegnik wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze co najmniej jedno ramie podtuznych tgczni-
kéw (10a) i/lub (10b) czworoboku przegubowego (12) ma strukture wysuwna, pozwalajgca
na zmiane dtugosci okreslonego boku czworoboku przegubowego (12).

. Wysiegnik wediug zastrz. 1, znamienny tym, ze korzystnie ramie posrednie (18) posiada
dwa identyczne gniazda przegubu (20) dla mocowania w nich sitownika (6c), przy czym
gniazda (20) sg usytuowane po jednej stronie posredniego ramienia (18) w réznych ustalo-
nych odlegtosciach od przegubu znajdujgcego sie miedzy pionowym czionem (11) i posred-
nim ramieniem (18).

. Wysiegnik wedtug zastrz. 1 i/lub 2 i/lub 3, znamienny tym, ze gniazdo przegubu (20) dla
mocowania sitownika (6¢) na posrednim ramieniu (18) usytuowane jest przesuwnie w pro-
wadnicy (22) znajdujgcej sie po jednej stronie ramienia posredniego (18), natomiast w pro-
wadnicy (22) i w gniezdzie przegubu (20) usytuowane sg otwory (24) o osiach wzajemnie
réwnolegtych tak, ze w réznych wybranych pofozeniach korpus gniazda przegubu (20) jest
zablokowany w prowadnicy (22) za pomoca elementu pryzmatycznego lub walcowego (23).
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Rysunki

Fig. 1

-
-

6¢c

18

21

Fig. 2



PL 226 500 B1

19

—

C;'
H

Fig. 3

Fig. 4

Fig. 5



PL 226 500 B1

6a

Fig. 7



PL 226 500 B1

SZCZEGOL: B

6b

Fig. 8

SZCZEGOL: C

Departament Wydawnictw UPRP
Cena 2,46 zt (w tym 23% VAT)



	Bibliografia
	Opis
	Zastrzeżenia
	Rysunki

