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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest podcisnieniowy uchwyt przedmiotdéw o zasadniczo ptaskiej po-
wierzchni, stosowany w czynnosciach transportowych szczegdlnie ptyt drewnopochodnych, szklanych
oraz blach.

Oprécz powszechnie stosowanych uchwytdéw podci$nieniowych z instalacjg pneumatyczng
znane sg réwniez uchwyty, w ktérych robocze podcisnienie pod membrang przylegajaca do przedmio-
tu wywotane jest przez mechaniczne odksztatcenie membrany. Rozwigzanie takie, przedstawione
miedzy innymi w opisach patentowych W02008123692 i US2013200237, zawiera elastyczng mem-
brane z popychaczem osadzonym prostopadle w jej geometrycznym srodku, oraz pokrywe z wnekg
wewnetrzng przylegajgcg obwodowo do membrany. Popychacz prowadzony jest suwliwie w pokrywie
a koncem potgczony jest z mechanizmem srubowym ztozonym z: sruby wykonanej na gérnym koncu
popychacza i nakretki opierajgcej sie o pokrywe, o powiekszonej srednicy zewnetrznej, z obwodowym
uksztattowaniem utatwiajgcym obracanie rekg. Popychacz podnoszony liniowo wspotpracg srubowg
odksztatca membrane wywotujgc pod nig podcisnienie z wystgpieniem sity przywierania uchwytu do
przedmiotu. Uchwyty takie nadajg sie wytgcznie do transportu lekkich przedmiotéow, nie mogg by¢
stosowane w zautomatyzowanych systemach transportu i montazu.

Rozwigzanie uchwytu wedtug wynalazku, podobnie jak w powyzej opisanym, zawiera elastycz-
ng membrane z popychaczem osadzonym prostopadle w jej geometrycznym srodku, pokrywe z wne-
ka wewnetrzng przylegajacg obwodowo do membrany, oraz w ktéorym popychacz prowadzony jest
suwliwie w pokrywie a korncem potgczony jest z napedem srubowym. Istota wynalazku polega na tym,
ze na pokrywie posadowiona jest konstrukcja wsporcza, na ktérej zamocowany jest naped ztozony
z: samohamownej przektadni slimakowej potgczonej watkiem slimacznicy poprzez zespét sruby i na-
kretki z popychaczem. Przektadnia slimakowa napedzana jest motoreduktorem, zwtaszcza planetarnym.

Korzystnie konstrukcje wsporczag stanowig cztery kolumny sztywno potgczone z pokrywg w roz-
stawieniu narozy kwadratu srodkiem usytuowanego w osi popychacza, a ktérych gérne konce pota-
czone sg pierscieniem na ktérym zamocowana jest przekfadnia slimakowa.

Korzystnym jest rowniez, gdy powierzchnia przyssawna membrany ma ptaska, stozkowo
uksztattowang wneke, tgczaca sie z przeciwnie skierowanym wybrzuszeniem w osi popychacza.

Korzystnym jest, gdy do pokrywy zamocowany jest wspornik dla dwoch wytgcznikéw kranco-
wych, potgczonych z mozliwoscig regulacji potozenia w kierunku réwnolegtym do osi popychacza,
oraz ktdre sterowane sg zderzakiem zamocowanym do popychacza.

Korzystnym jest, gdy uchwyt posiada obejme mocujgca z czterema tulejowymi gniazdami, osa-
dzonymi suwliwie na kolumnach i sztywno potgczonymi $ciankami bocznymi w obrys kwadratu. Przy
takim wykonaniu korzystnym jest, gdy diugo$¢ gniazd jest mniejsza od dtugosci kolumn a miedzy dol-
nymi powierzchniami czotowymi gniazd i pokrywg na kolumnach osadzone sg sprezyny.

Korzystnym jest, gdy na pokrywie zamocowany jest czujnik optyczny sterowany ramieniem po-
taczonym ze Sciankg boczng obejmy mocujgce;j.

W warunkach ptyt o duzych powierzchniach uchwyt zaopatrzony jest w rame majgca kilka par
belek rozstawionych na wymiar boku kwadratu obejmy mocujacej oraz przytgcze przystosowane do
mocowania na ramieniu manipulatora lub robota przemystowego.

Przedstawione rozwigzanie uchwytu nadaje sie szczegdlnie do transportu duzych i ciezkich
przedmiotéw w warunkach gdzie niemozliwym lub niekorzystnym jest stosowanie uktadu pneumatycz-
nego. Zastosowanie w uchwycie samohamownej przektadni slimakowej eliminuje niezamierzone ruchy
popychacza, grozace upadkiem przedmiotu. Skok popychacza i odpowiedni docisk uchwytu do
przedmiotu sg regulowane i kontrolowane w ukfadzie sterowania.

Rozwigzanie uchwytu wedtug wynalazku przyblizone jest opisem przyktadowego wykonania
pokazanego na rysunku, ktérego Fig. 1 przedstawia uchwyt w widoku perspektywicznym, Fig. 2 widok
z cze$ciowym przekrojem, Fig. 3 przekrdj pionowy membrany a na Fig. 4 rame manipulatora duzych
ptyt, z wieloma uchwytami wedtug wynalazku.

Gtéwnymi elementami uchwytu sg: elastyczna membrana 1 z osadzonym prostopadle w jej
geometrycznym srodku popychaczem 2, pokrywa 3 z wnekg wewnetrzng 4 przylegajgca na obwodzie
do membrany 1, konstrukcja wsporcza 5 zamocowana na pokrywie 3 i na ktérej posadowiony jest
naped popychacza 2. Na dolnym konicu popychacz 2 ma tarcze, ktérg utwierdzony jest przez wulkani-
zowanie w okragtej, gumowej membranie 1. Dolna, przyssawna powierzchnia membrany 1 ma ptaska,
o niewielkiej objetosci wneke 6, uksztattowang stozkowo, a ktéra w $rodku pod popychaczem 2 tgczy
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sie ze skierowanym przeciwnie, zaoblonym stozkiem wybrzuszenia 7. Wierzchotek wybrzuszenia 7
pokrywa sie lub nieco wystaje ponizej ptaszczyzny obrzeza membrany 1, co zapewnia, ze po doci-
$nieciu uchwytu do przedmiotu wystepuje wstepna, niewielka przestrzen powietrzna eliminujgca ob-
wodowe zasysanie zanieczyszczen. Powyzej membrany 1 popychacz 2 ma odcinek o kwadratowym
przekroju poprzecznym, a od czota gérnego konca wykonany ma wspoétosiowy otwor nakretki 8. Po-
krywa 3, o ksztatcie zblizonym do pobocznicy stozka, obrzezem dolnej podstawy przylega do mem-
brany 1. W srodku pokrywy 3 wykonany jest kwadratowy otwor, stanowigcy suwliwg prowadnice 9 dla
popychacza 2, uniemozliwiajgca jego obrét. Na pokrywie 3 uchwytu zabudowana jest konstrukcja
wsporcza, ktérg stanowig cztery walcowe kolumny 10, sztywno potgczone z pokrywg 3 w rozstawieniu
narozy kwadratu $rodkiem sytuowanego w osi popychacza 2. Gérne konce kolumn 10 potgczone sg
sztywno pierscieniem 11, do ktérego zamocowana jest samohamowna przekfadnia Slimakowa 12.
Wyjsciowy watek slimacznicy — usytuowany wspoétosiowo z popychaczem 2 — zakonczony jest srubg 13,
ktéra wspotpracuje z nakretkg 8 popychacza 2, a ktéra jednoczesnie ostonieta jest przez nie pokazang
na rysunku teflonowa tulejg. Przektadnia slimakowa 12 napedzana jest przez planetarny motoreduktor 14
z silnikiem elektrycznym zasilanym pragdem o napieciu 24 V. Do pokrywy 3 w potozeniu réwnoleglym
do osi popychacza 2 zamocowany jest wspornik 15 w postaci nagwintowanego na catej diugosci pre-
ta, i na ktéorym nakretkami zamocowane sg ptytki dwéch wytgcznikdow krancowych 16. Miedzy wytgcz-
nikami krancowymi 16 przemieszcza sie zamocowany do popychacza 2 zderzak 17, ktéry wyzwala
sygnaty gornego i dolnego potozenia popychacza 2, przerywajgc obwod zasilania silnika.

Uchwyt wyposazony jest w obejme mocujgcg 18 z czterema tulejowymi gniazdami 19, osadzo-
nymi suwliwie z duzym luzem na kolumnach 10 i sztywno potgczonymi sciankami bocznymi 20 w ob-
rys kwadratu. Dlugos¢ gniazd 19 jest mniejsza od dtugosci kolumn 10 tak, ze miedzy dolnymi po-
wierzchniami czotowymi gniazd 19 i pokrywa 3 na kolumnach 10 natozone sg naciskowe sprezyny 21
spiralne. Ugiecie sprezyn w pozycje wymaganego docisku obejmy mocujgcej 18 do przedmiotu sygna-
lizowane jest przez zamocowane po przeciwnych stronach do pokrywy 3 dwa czujniki optyczne 22,
przesterowywane ramionami 23 odgietymi od $cianek bocznych 20 obejmy mocujgcej 18. Gniazda 19
majg srednice nieco wiekszg od srednicy kolumn 10, co umozliwia niewielki przechyt i dopasowanie
sie uchwytu do powierzchni przedmiotu.

Na Fig. 4 pokazane jest rozwigzanie przystosowane do transportu duzych ptyt szklanych,
z odSmioma uchwytami, ktére zamocowane sg w uktadzie prostokatnym do ramy 24 potgczonej przez
obrotowe przytgcze 25 do ramienia manipulatora lub robota przemystowego. Uchwyty mocowane sg
miedzy parami poprzecznych belek ramy 24, rozstawionych na wymiar bokéw obejm mocujgcych 18.
Rama 24 wyposazona jest w uktad sterowania pracg poszczegdlnych uchwytow.

Zastrzezenia patentowe

1. Podcisnieniowy uchwyt przedmiotéw o zasadniczo ptaskiej powierzchni, zawierajgcy ela-
styczng membrane z popychaczem osadzonym prostopadle w jej geometrycznym Srodku, pokrywe
z wneka wewnetrzng przylegajgcg obwodowo do membrany, oraz w ktérym popychacz prowadzony
jest suwliwie w pokrywie a koricem potgczony jest z mechanizmem Srubowym, znamienny tym, ze
posiada posadowiong na pokrywie (3) konstrukcje wsporczg (5), na ktérej zamocowany jest naped
ztozony z: samohamownej przektadni slimakowej (12) potaczonej watkiem slimacznicy poprzez zespot
Sruby (13) i nakretki (8) z popychaczem (2), przy czym przektadnia Slimakowa (12) napedzana jest
motoreduktorem (14), zwlaszcza planetarnym.

2. Podcisnieniowy uchwyt wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze konstrukcje wsporczg (5) sta-
nowig cztery kolumny (10) sztywno potaczone z pokrywg (3) w rozstawieniu narozy kwadratu srod-
kiem usytuowanego w osi popychacza (2), a ktérych gdrne konce potgczone sg pierscieniem (11) na
ktérym zamocowana jest przekfadnia Slimakowa (12).

3. Podcisnieniowy uchwyt wedlug zastrz. 1, znamienny tym, Ze powierzchnia przyssawna
membrany (1) ma ptaska, stozkowo uksztattowang wneke (6) tgczaca sie z przeciwnie skierowanym
wybrzuszeniem (7) w osi popychacza (2).

4. Podcisnieniowy uchwyt wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze do pokrywy (3) zamocowany
jest wspornik (15) dla dwdch wytgcznikéw krancowych (16), potaczonych z mozliwoscig regulacji poto-
zenia w kierunku réwnolegtym do osi popychacza (2), oraz ktdére sterowane sg zderzakiem (17) zamo-
cowanym do popychacza (2).
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5. Podcisnieniowy uchwyt wedtug zastrz. 2, znamienny tym, ze posiada obejme mocujgcg (18)
z czterema tulejowymi gniazdami (19) osadzonymi suwliwie na kolumnach (10) i sztywno potgczonymi
$ciankami bocznymi (20) w obrys kwadratu.

6. Podcisnieniowy uchwyt wedtug zastrz. 5, znamienny tym, ze dtugos¢ gniazd (19) jest mniej-
sza od dtugosci kolumn (10) a miedzy dolnymi powierzchniami czotowymi gniazd (19) i pokrywg (3) na
kolumnach (10) osadzone sg sprezyny (21).

7. Podcisnieniowy uchwyt wedtug zastrz. 6, znamienny tym, ze na pokrywie (3) zamocowany
jest czujnik optyczny (22) sterowany ramieniem (23) potgczonym ze $ciankg boczng (20) obejmy mo-
cujacej (18).

8. Podcisnieniowy uchwyt wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze posiada rame (24) majaca kilka
par belek rozstawionych na wymiar boku kwadratu obejmy mocujacej (18) oraz przytacze (25) przy-
stosowane do mocowania na ramieniu manipulatora lub robota przemystowego.

Rysunki
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FIG.3

FIG.4
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