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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do pomiaru obcigzenia kabiny dzwigu szybowego,
zwlaszcza kabin lub platform o duzej powierzchni fadunkowe.

Ws$&rdd wielu znanych rozwigzan urzadzen do pomiaru obcigzenia kabiny, przyktadowo z ru-
choma podtogg, znane sg réwniez rozwigzania wykorzystujgce pomiar sity wzdtuznej w linie, ktora
okreslana jest na podstawie wielkosci sity poprzecznej odginajgcej line od prostoliniowosci. Przykia-
dowo, urzgdzenia takie przedstawione sg w polskich opisach wynalazkéow PL 195834 i PL 53626 oraz
wzoru uzytkowego PL 65613. Rozwigzania te konstrukcyjnie stanowig zespét odginajgcy ztozony
z goérnego i dolnego elementu podporowego oraz srodkowego elementu odginajgcego, ktory potgczo-
ny jest z sitownikiem liniowym o osi prostopadtej do osi liny. Zespdt odginajagcy wyposazony jest
w miernik ugiecia liny. Dzwigi z kabinami lub platformami o duzej powierzchni fadunkowej zawieszane
sg na wielu linach, ktére mogg by¢ obcigzone réznymi sitami. Oprocz zawieszen kabiny lub pomostu
na jednej lub dwdch linach wystepujg réwniez ukfady zawieszen z wieloma parami lin rozstawionych
wedtug uktadu wierzchotkéw przekatnych wieloboku foremnego, zwlaszcza kwadratu lub prostokata.

Istota rozwigzania wedtug niniejszego wynalazku, rozwigzania zawierajgcego przyporzadkowa-
ny do kazdej liny zespot odginajacy, polega na tym, ze posiada rame przystosowang do podwieszenia
do niej kabiny, ktéra ztozona jest z poziomych belek gérnej i dolnej, sztywno potgczonych przez pio-
nowe belki kolumnowe, usytuowane réownolegle po wewnetrznej stronie kazdej liny. Dolne elementy
podporowe lin stanowig uchwyty koncow lin zamocowane na obu koncach belki dolnej. Elementy gor-
ne majg postac tulejowych prowadnic obejmujgcych liny oraz zamocowanych na koncach belki gorne;.
Do kazdej belki kolumnowej, w srodku odlegtosci miedzy zaczepem a prowadnicg, przytagczony jest
ruchomy element odginajacy, prowadzony prostopadle do osi liny w ptaszczyznie wyznaczonej osiami
kazdej pary przekatnych lin oraz potgczony z sumujgcym zespotem sitowym wyposazonym w miernik
sity potgczony z elektronicznym uktadem kontrolno-rejestrujgcym.

W korzystnym wykonaniu sumujacy zespét sitowy zawiera sitowniki hydrauliczne, zwtaszcza
jednostronnego dziatania, zasilane rownolegle ze wspéinej dla wszystkich sitownikow gatezi uktadu
zasilania, i ktéry wyposazony jest w miernik ciSnienia.

W innym wykonaniu wynalazku sumujgcy zespodt sitowy stanowi¢ moze przegubowy mechanizm
dzwigniowo-kolanowy, z cztonem czynnym prowadzonym w ramie w osi symetrii kazdej pary lin oraz
potgczony przez posredniczace dzwignie kolanowe z cztonami biernymi zakonczonymi elementami
odginajgcymi. Czlon czynny napedzany jest sitownikiem liniowym sprzezonym z czujnikiem prze-
mieszczenia.

W warunkach wielolinowego zawieszenia kabiny lub pomostu rozwigzanie wedtug wynalazku
umozliwia wyznaczanie zaréwno obcigzenia catkowitego jak i wystepujgcego w poszczegdinych li-
nach. Wystepujgce w kazdej ptaszczyznie dwdch przekatnych lin warunki zasadniczo zerujgcych sie
sit minimalizujg oddziatywanie poprzeczne w prowadnicach kabiny.

Urzadzenie wedtug wynalazku przyblizone jest opisem przyktadowych rozwigzarh pokazanych
na rysunku w ujeciach schematycznych. Poszczegdlne figury rysunku przedstawiajg: Fig. 1 — przekroj
pionowy urzadzenia w wykonaniu z hydraulicznym zespotem sitowym, Fig. 2 — widok z géry urzadze-
nia dla kabiny zawieszonej na dwdch linach, Fig. 3 — widok z géry urzgdzenia w wykonaniu dla kabiny
zawieszonej na czterech linach, natomiast Fig. 4 — pokazuje przekréj pionowy urzadzenia w wykona-
niu z mechanicznym zespotem sitowym.

Urzadzenie w wykonaniu pokazanym na Fig. 1 stuzy do pomiaru obcigzenia kabiny 3 zawieszo-
nej na dwdch linach 2a i 2b. Zawiera rame 1 do ktérej podwieszona jest kabina 3, i ktéra zawiera po-
zioma belke gérng 4 i dolng 5, sztywno potgczone przez pionowe belki kolumnowe 6 usytuowane po
wewnetrznej stronie i rownolegle do kazdej liny 2a i 2b. Konce lin 2a i 2b zamocowane sg w uchwy-
tach 7 obu konicow belki dolnej 5, natomiast na koncach belki gérnej liny przewleczone sg przez tule-
jowe prowadnice 8. Na liny 2a i 2b, w $rodku odlegtosci miedzy uchwytem 7 a prowadnicg 8 oraz
w ptaszczyznie wyznaczonej osiami lin 2a i 2b oddziatywuje hydrauliczny, sumujacy zespét sitowy A1,
odginajacy liny od osiowosci. W kazdej belce kolumnowej 6 prowadzony jest rolkowy element odgina-
jacy 9, napedzany sitownikiem hydraulicznym 12 jednostronnego dziatania, ktérego przelotowe ttoczy-
sko na drugim koricu potgczone jest z czujnikiem ugiecia liny 10. Oba sitowniki 12 zasilane sg réwno-
legle ze wspdlnej gatezi 13 uktadu hydraulicznego. Sygnat elektryczny cisnienia z zabudowanego na
tej gatezi 13 miernika sity 11 i sygnaty ugiecia z czujnikéw 10 przekazane sg do elektronicznego ukta-
du kontroli i rejestracji UK.
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W warunkach, gdy kabina 3 lub pomost zawieszone sg na kilku parach lin, przyktadowo czte-
rech 2a, 2b, 2c, 2d rozstawionych w uktadzie wierzchotkow kwadratu sity odginajgce zasadniczo zeru-
jaca sie w kazdej ptaszczyznie ram 1 usytuowanych wedtug przekatnych kwadratu. Sytuacje obrazuje
Fig. 3 rysunku, a uktad zerujgcych sie sit jest czytelny dla zawieszen w kazdym ukfadzie wielu lin roz-
stawionych wedtug wierzchotkow wielokata foremnego o parzystej ilosci bokdw.

Na Fig. 4 przedstawiony jest schemat urzagdzenia z mechanicznym sumujgcym zespotem sito-
wym A2, ktéry stanowi przegubowy mechanizm dzwigniowo-kolanowy. Czton czynny 14 prowadzony
jest w ramie 1, w osi symetrii kazdej pary lin 2a, 2b i 2c, 2d oraz potgczony przez posredniczgce dzwi-
gnie kolanowe 15 z cztonami biernymi 16 zakonczonymi elementami odginajgcymi 9. Czton czynny 14
napedzany jest sitownikiem liniowym 17 z czujnikiem przemieszczenia 18.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do pomiaru obcigzenia kabiny dzwigu szybowego, z kabing zawieszong na co
najmniej dwoch linach lub na wielu parach lin rozstawionych w wierzchotkach przekatnych wieloboku
foremnego, zawierajgce przyporzgdkowany do kazdej liny zespét odginajacy ztozony z gérnego i dol-
nego elementu oporowego oraz srodkowego elementu odginajgcego, ktory potgczony jest z sitowni-
kiem liniowym o osi prostopadtej do osi liny oraz z czujnikiem ugiecia liny, znamienne tym, ze posia-
da rame (1) przystosowang do podwieszenia kabiny (3), ktéra zawiera pozioma belke gorng (4) i dolng
(5), sztywno potgczone przez pionowe belki kolumnowe (6) usytuowane po wewnetrznej stronie i row-
nolegle do kazdej liny (2a, 2b, 2c, 2d), przy czym dolne elementy oporowe lin (2a, 2b, 2c, 2d) stanowig
uchwyty (7) koncéw lin (2a, 2b, 2¢, 2d) zamocowane na obu koncach belki dolnej (5), a elementy gor-
ne maja postac tulejowych prowadnic (8) obejmujgcych liny (2a, 2b, 2c, 2d) zamocowane do koncow
belki goérnej (4), natomiast element odginajacy (9) prowadzony jest w kazdej belce kolumnowej (6)
w srodku odlegtosci miedzy uchwytem (7) a prowadnicg (8) oraz w ptaszczyznie wyznaczonej osiami
kazdej pary przekatnych lin (2a, 2b, 2c, 2d), ponad to elementy odginajgce (9) napedzane sg przez
sumujgcy zespét sitowy (A1, A2) wyposazony w miernik sity (11) potgczony z elektronicznym uktadem
kontroli i rejestracji (UK).

2. Urzadzenie do pomiaru obcigzenia wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze sumujgcy zespot si-
towy (A1) zawiera sitowniki hydrauliczne (12), korzystnie jednostronnego dziatania, zasilane réwnole-
gle ze wspdlnej dla wszystkich sitownikow (12) gatezi (13) uktadu zasilania wyposazonego w miernik
cisnienia (11).

3. Urzadzenie do pomiaru obcigzenia wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze sumujgcy zespot si-
towy (A2) stanowi przegubowy mechanizm dzwigniowo-kolanowy, z cztonem czynnym (14) prowadzo-
nym w ramie (1), w osi symetrii kazdej pary lin (2a, 2b i 2c, 2d) oraz potgczony przez posredniczace
dzwignie kolanowe (15) z cztonami biernymi (16) zakonczonymi elementami odginajgcymi (9), przy
czym czton czynny (14) napedzany jest sitownikiem liniowym (17) z czujnikiem przemieszczenia (18).
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