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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest manipulacyjne zawiesie dzwignicy do transportu wydrgzonych
elementéw cylindrycznych, zwtaszcza kregow blach, stosowane gtéwnie w zaktadach przemystu meta-
lurgicznego.

Ciezkie, czesto o masie rzedu 30 ton, metalowe elementy cylindryczne stanowig podczas trans-
portu duze zagrozenie, szczegolnie przy poziomym usytuowaniu ich osi, w pozycji tocznej. Nadanie
stabilnosci tak uksztattowanemu tadunkowi wymaga — oprocz zacisku szczek na $cianie elementu,
wyznaczonej $rednicg wewnetrzng i zewnetrzng — wykonania obrotu o 90° przy pomocy wyspecjali-
zowanego zawiesia z napedem mechanicznym.

Zawiesie przedstawione w opisie wynalazku US 3436116 podwieszane jest na haku zblocza
dzwignicy uchem mechanizmu obrotu, ktory przez ciegno tancuchowe potgczony jest z dwuszczeko-
wym chwytakiem. Chwytak ma belke oporowg z ramieniem statym oraz ramie ruchome prowadzone
wzdiuz belki oporowej i napedzane elektrycznym silnikiem przez przektadnie ksztattowa i przektadnie
Srubowg. Podobny uktad konstrukcyjny ma rozwigzanie zawiesia wedtug opisu CA 657669, ktérego
chwytak ma korpus uksztaltowany w postac litery ,P” bez zaokraglen narozy. Ramie state stanowi
dolny odcinek ramienia pionowego tak uksztattowanego korpusu, a ramie ruchome prowadzone jest
wzdituz dolnego, poziomego odcinka i napedzane jest zabudowanym powyzej silnikiem elektrycznym
przez przekitadnie tancuchowsg i srubowa. Chwytak potaczony jest wielorzedowym pasem tancucho-
wym z mechanizmem obrotu, w ktérym pas przewiniety jest przez napedzane kolo fancuchowe. Pas
tancuchowy jednym koncem zamocowany jest do ramienia ruchomego, a drugim do dolnego kohca
pionowego ramienia korpusu. Na powierzchniach zewnetrznych wzdtuz ramion korpusu wykonane sg
liniowe gniazda prowadzace pas tancuchowy. Na dtugosci wewnetrznego odcinka gornego ramienia
pionowego pas fancuchowy utrzymywany jest przez zamocowane na koncach dwa $lizgi odchylajace.
Podczas zaciskania szczek ramion chwytaka na elemencie cylindrycznym, usytuowanym w pozycji osi
pionowej — nazywanej ,okiem do goéry” — chwytak zawieszony jest rozwartymi ciegnami pasa fancu-
chowego, ktére przewiniete sg przez konce gornego odcinka poziomego litery ,P”. W wyniku napedu
kota tahcuchowego mechanizmu obrotu i wykonaniu obrotu o 90° rozwarte ciegna pasa tancuchowego
opierajg sie na kohcach usytuowanego teraz poziomo a poprzednio pionowego ramienia korpusu.

Opisane rozwigzania zawiesi cechujg sie ztozong budowa i duzymi wymiarami gabarytowymi,
co ogranicza manewrowalnos¢ w warunkach ciasno utozonych kregéw.

Zawiesie wedtug niniejszego wynalazku ma uktad konstrukcyjny podobny do powyzej opisa-
nych, ale wyrdzniajgcy sie tym, ze ramie ruchome chwytaka ma rolki gérne i dolne, obejmujgce od
gory i od dotu belke oporowa tak, ze w rzucie prostopadtym na o$ wzdtuzna belki oporowej rolki gérne
usytuowane sa po stronie ramienia statego przed nakretkg przektadni Srubowej a rolki dolne za na-
kretka. Jeden koniec ciegna tahcuchowego potaczony jest z belkg oporowg na koncu za ramieniem
statym, a drugi z ramieniem ruchomym na osi jego szczeki wahliwej. Bezposrednio pod belkg oporowg
na ramieniu ruchomym zamocowany jest $lizg odchylajacy ciegna tahcuchowego, powierzchnig sli-
zgowg styczny do linii prostopadtej do belki oporowej, a ktéra prowadzona jest przez o$ szczeki wah-
liwej ramienia ruchomego.

Korzystnym jest, gdy zespoty napedu ramienia ruchomego — silnik i planetarna przekfadnia
ksztattowa, ktéra potgczona jest z przektadnig Srubowg przez podatne sprzegto przecigzeniowe — za-
mocowane sg wspotosiowo w belce oporowe;j.

Réwniez korzystnym jest, gdy koniec $sruby pociggowej podparty jest o Scianke ramienia ru-
chomego przez oprawe fozyska promieniowego dociskang poosiowo sprezyng, ktéra napinana jest
nakretkg przez tozysko wzdtuzne.

Skutecznos¢ bezuszkodzeniowego zacisku zapewniona jest przez wymienne zamocowanie
szczeki statej i szczeki wahliwej odpowiednio do ramienia statego i ruchomego, majace zréznicowane
promienie powierzchni roboczych. Réwniez bieznie, jako elementy szybkozuzywajace sie, mocowane
sg roztacznie do belki oporowej.

Korzystnie zwartg budowg cechuje sie mechanizm obrotu, ktérego koto tancuchowe potaczone
jest przez jednostopniowg przektadnie zebatg z zamocowanymi ponizej i wspotosiowo silnikiem i prze-
ktadnig planetarna.

Zawiesie z obudowag mechanizmu obrotu wyposazong w wystajgce na boki wsporniki zawiesio-
we moze by¢ wygodnie przechowywane i osadzane suwnicg na przystosowanym stojaku.
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Rozwigzanie zawiesia wedtug wynalazku przyblizone jest opisem przyktadowego wykonania
pokazanego na rysunku, ktérego: fig. 1 przedstawia zawiesie w widoku czotowym, w pozycji z pozio-
ma belkg oporowg przy zacisku szczek na kregu skierowanym ,okiem do géry”, fig. 2 — widok z boku,
fig. 3 — widok czotowy z kregiem obréconym do pozyciji pionowej osi kregu, fig. 4 — przekroj wedtug linii D-D
z fig. 2, fig. 5 — przekrdj wedtug linii C-C z fig. 1, fig. 6 — szczegdt ,S” z fig. 4 w powiekszeniu,
a fig. 7 — przekréj poprzeczny przez koncowe zamocowanie $ruby pociggowe;j.

Podstawowymi zespotami zawiesia sq: dwuszczekowy chwytak A i mechanizm obrotu B, pota-
czone przez napedzane ciegno tancuchowe 26. Zawiesie podwieszone jest na haku zblocza dzwigni-
cy uchem 27 mechanizmu obrotu B. Chwytak A ma belke oporowg 1 z ramieniem statym 2 oraz ramie
ruchome 4 prowadzone wzdituz belki oporowej 1 a napedzane elektrycznym silnikiem 6 przez prze-
ktadnie ksztattowg 7 typu planetarnego i przektadnie srubowg 9, 10. Ramie ruchome 4 ma rolki gérne 20
i dolne 21, ktére obejmujg od goéry i z dotu belke oporowag 1 tak, ze w rzucie prostopadiym na o$ wzdtuz-
ng belki oporowej 1 rolki gérne 2 usytuowane sg po stronie ramienia statego 2 przed nakretkg 10 prze-
ktadni srubowej 9, 10, a rolki dolne 21 za nakretkg 10. Jeden koniec ciegna tancuchowego 26 pota-
czony jest przez ucho 23 z belkg oporowa 1 na jej koncu za ramieniem statym 2, a drugi z ramieniem
ruchomym 4 przez ucho 24 na osi 22 jego szczeki wahliwej 5. Bezposrednio pod belkg oporowg 1 na
ramieniu ruchomym 4 zamocowany jest slizg odchylajacy 25 ciegna tancuchowego 26, powierzchnig
slizgowg styczny do linii prostopadtej do belki oporowej 1, linii ktéra prowadzona jest przez os 22
szczeki wahliwej 5 ramienia ruchomego 4. Slizg odchylajacy 25 w tym wykonaniu zawiesia stanowig
tozyska toczne, o ktére opierajg sie ciegna tahcuchowe 26 i odchylajg je w potozenie przy ktérym nie
dochodzi do kontaktu z sgsiadujaca krawedzig kregu 34 i uszkodzenia blachy. Naped ramienia ru-
chomego 4 ztozony z zespotéw: silnika 6 i planetarnej przektadni ksztattowej 7 potaczonej z przektad-
nig srubowg 9, 10 przez podatne sprzegto przecigzeniowe 8 zamocowane sg wspoétosiowo w belce
oporowej 1. Czopy 12 oprawy 11 nakretki 10 osadzone sg ruchomo w cylindrycznych panwiach 13 ra-
mienia ruchomego 4, dzieki czemu przy kasowaniu luzéw montazowych w trakcie zaciskania szczek 3
i 5 na Scianie kregu 34 Sruba pociggowa 9 nie jest narazona na zginanie. Koniec sruby pociggowej 9
podparty jest tez ruchomo w $ciance ramienia ruchomego 4. Poprzez oprawe 18 tozyska promienio-
wego 14 dociskany jest on poosiowo sprezyng 15, ktéra napinana jest nakretkg 16 poprzez tozysko
wzdtuzne 17. Rozwigzanie takie poprzez regulacje napiecia sprezyny 15 niweluje btedy wyosiowania
oraz obniza opory ruchu obrotowego sruby pociggowej 9. Szczeka stata 3 i szczeka wahliwa 5 uchwy-
tu A zawiesia sg elementami wymiennymi, mocowanymi roztgcznie odpowiednio do ramienia statego 3
i ruchomego 4. Rolki gérne 20 i rolki dolne 21 przetaczane sg po biezniach 19, zamocowanych roz-
tacznie do belki oporowej 1. Bieznia 19 dolnej rolki 21 jednoczesnie stanowi powierzchnie oporowa
podczas posadawiania chwytaka A na kregu blachy 34. Ciegno farncuchowe 26 przewiniete jest przez
koto tancuchowe 32, potaczone przez przekfadnie zebatg 31 z ponizej wspdtosiowo zamocowanymi
w obudowie 28: silnikiem 29 i przekfadnig planetarng 30. Obudowa 28 mechanizmu obrotu B ma wy-
stajace na boki wsporniki zawiesia 33, ktérymi zawiesie na okres nieroboczy osadzane moze by¢ na
wysiegnikowych ramionach stojaka, zabudowanego w polu pracy suwnicy.

Zastrzezenia patentowe

1. Manipulacyjne zawiesie dzwignicy do transportu wydrgzonych elementéw cylindrycznych,
zwlaszcza kregéw blach, zawieszane na haku zblocza dzwignicy uchem (27) mechanizmu obrotu (B),
ktéry potaczony jest ciegnem tancuchowym (26) z dwuszczekowym chwytakiem (A) majacym belke
oporowg (1) z ramieniem statym (2) oraz ramie ruchome (4) prowadzone wzdiuz belki oporowej (1),
a napedzane elektrycznym silnikiem (6) przez przekfadnie ksztattowg (7) i przektadnie srubowg (9, 10),
znamienne tym, ze ramie ruchome (4) chwytaka (A) ma rolki gérne (20) i dolne (21), ktére obejmujg
od gory i od dotu belke oporowg (1) tak, ze w rzucie prostopadtym na o$ wzdtuzng belki oporowej (1)
rolki gérne (20) usytuowane sg po stronie ramienia statego (2) przed nakretkag (10) przektadni $ru-
bowej (9, 10) a rolki dolne (21) za nakretkg (10), przy czym jeden koniec ciegna tahcuchowego (26)
potaczony jest z belka oporowag (1) na koncu za ramieniem statym (2) a drugi z ramieniem ruchomym (4)
na osi (22) jego szczeki wahliwej (5), ponad to bezposrednio pod belkg oporowg (1) na ramieniu rucho-
mym (4) zamocowany jest $lizg odchylajacy (25) ciegna fancuchowego (26), powierzchnig Slizgowa
styczny do linii prostopadtej do belki oporowej (1), a ktéra prowadzona jest przez os (22) szczeki wahli-
wej (5) ramienia ruchomego (4).
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2. Zawiesie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze zespoty napedu ramienia ruchomego (4) —
silnik (6), planetarna przektadnia ksztattowa (7) potaczona z przektadnia srubowag (9, 10) przez podat-
ne sprzegto przecigzeniowe (8) — zamocowane sg wspoétosiowo w belce oporowej (1).

3. Zawiesie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze koniec $ruby pociggowej (9) podparty jest
o $cianke ramienia ruchomego (4) przez oprawe fozyska promieniowego (14) dociskang poosiowo
sprezyng (15), ktéra napinana jest nakretkag (16) przez tozysko wzdtuzne (17).

4. Zawiesie wediug zastrz. 1, znamienne tym, ze szczeka stata (3) i szczeka wahliwa (5) s3 ele-
mentami wymiennymi, mocowanymi roztgcznie odpowiednio do ramienia statego (3) i ruchomego (4).

5. Zawiesie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze bieznie (19) mocowane sa roztgcznie do belki
oporowej (1).

6. Zawiesie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze ciegno fancuchowe (26) przewiniete jest
przez koto tancuchowe (32), potaczone przez jednostopniowa przektadnie zebatg (31) z ponizej
wspoétosiowo zamocowanymi silnikiem (29) i przekfadnig planetarng (30).

7. Zawiesie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze obudowa mechanizmu obrotu (B) ma wysta-
jace na boki wsporniki zawiesia (33).



PL 221 201 B1

“
o

il "”L.' | %%

e

!

di!

|

’

r




PL 221 201 B1

Departament Wydawnictw UPRP
Cena 2,46 zt (w tym 23% VAT)



	Bibliografia
	Opis
	Zastrzeżenia
	Rysunki

