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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do eksploatacyjnego monitorowania grubosci tasmy
przenosnika, zwtaszcza w dtugich magistralach transportowych urobku przemystu wydobywczego,
kopalniach podziemnych i odkrywkowych, wegla kamiennego i brunatnego, siarki i surowcéw cera-
micznych jak i w magistralach zatadowczych materiatéw sypkich lub kawatkowatych na masowe
srodki transportowe, statki, pociagi. Urzgdzenie moze by¢ stosowane do pomiaru grubosci tasm
tkaninowo-gumowych oraz tasm gumowych zbrojonych linkami lub siatkami stalowymi.

Tasmy przenosnikowe podczas eksploatacji ulegajg zuzyciu w wyniku obcigzen wzdtuznych,
Sciernego i udarowego oddziatywania materiatu nadawy, wptywu warunkéw atmosferycznych, starze-
nia sie gumy. W przenosnikach o duzej dtlugosci szczegdlnie newralgicznymi sg ztgcza odcinkdw
tasm, potaczonych zaktadkowo na koncach przez wulkanizowanie lub klejenie. Wystepujace podczas
eksploatacji drobne uszkodzenia - ktére na etapie poczatkowym moga by¢ szybko i tatwo naprawione
przez miejscowg wulkanizacje lub klejenie - w warunkach dynamiki ruchu pod obcigzeniem gwattow-
nie rozprzestrzeniajg sie, a eskalacja uszkodzen prowadzi¢ moze do nienaprawialnego juz zniszcze-
nia, koniecznosci wymiany catego odcinka tasmy, znacznych strat produkcyjnych. Uszkodzenia tasmy,
a zwlaszcza jej Scierne zuzycie wyrazajg sie zmiang wymiaru grubosci, ktérej ciagty pomiar podczas
eksploatacji pozwala na wykonywanie biezacych napraw eliminujgcych gwattowne narastanie szkody.

Znane urzadzenia do ciggtego pomiaru grubosci tasmy przenosnikowej, przyktadowo z polskie-
go opisu wzoru uzytkowego nr Ru 50363, lub europejskiego opisu wynalazku EP 1811266, posiadajg
czujnik odlegtosci wspotpracujacy z rolkg pomiarowg toczaca sie bezposrednio po powierzchni tasmy
dolnej, podpartej z drugiej strony o powierzchnie bazowa rolki lub oporu slizgowego. Rolka pomiarowa
tozyskowana jest w ramie urzadzenia na wahaczu, ktérego ramie wychylane prostopadle do po-
wierzchni tasmy oddziatywuje na przyrzad pomiarowy potgczony z elektronicznym analizatorem gru-
bosci i rejestratorem wynikow. W warunkach zabrudzonej tasmy pomiar stykowy, oparty o wychylenia
przetaczajgcej sie rolki obarczony jest duzymi btedami, ponadto koniecznos¢ podparcia tasmy o baze
pomiarowg stwarza niebezpieczenstwo zaczepiania i rozdarcia tasmy na zlaczach, gdzie wystepuje
technologicznie zwiekszona grubosc¢ tasmy.

Urzadzenie wedtug wynalazku ma podobnie jak w powyzZej opisanych rozwigzaniach rame, na
ktérej prostopadle do powierzchni tadmy dolnej przenosnika zamocowane sa czujniki odlegtosci,
z ktérych sygnaty przekazywane sg w sposob ciggty do elektronicznego analizatora grubosci a wyniki
zapisywane w rejestratorze. Istota rozwigzania polega na tym, Ze rama urzadzenia ma ksztatt litery
,C”, z réwnolegtymi ramionami poziomymi o dtugosci nie mniejszej od potowy szerokosci tadmy prze-
nosnikowej. Na ramionach zamocowane sg wspétosiowo i skierowane do siebie w odstepie bazowym
dwa bezdotykowe czujniki odlegtosci. Rozwigzanie takie umozliwia bezdotykowe prowadzenie pomia-
ru grubosci metoda réznicowa, co eliminuje problemy techniczne zwigzane ze zgrubieniami tadmy na
zakfadkowych ztgczach oraz uniezaleznia wynik od poprzecznych drganh tasmy.

Korzystnym jest rozwigzanie z zamocowanym do ramy enkoderem, ktérego sygnat przekazy-
wany jest do rejestratora, co pozwala na doktadng lokalizacje wzdtuzng wynikéw pomiaru.

Rozwiniecie wynalazku polega na przesuwnym zamocowaniu czujnikébw na prowadnicach
wzdtuz ramion ramy oraz potgczeniu ich z zespotem napedu utrzymujacym przy przemieszczaniu
wspoétosiowos¢ ich potozenia. Z zasady najwieksze zuzycie tasmy wystepuje w srodku szerokosci
tasmy, jednak dla dtugich przenosnikéw, ktérych trasa w rzucie pionowym nie jest prostoliniowa wta-
Sciwym moze by¢ inne poprzeczne ustawienie miejsca pomiaru. Sprzezenie kinematyczne czujnikow
najtatwiej uzyska¢ mozna gdy zesp6t napedu ma naped ciegnowy.

Réwniez zalecanym jest wykorzystanie do pomiaru czujnikéw laserowych, ktére w tak trudnych
warunkach sg korzystniejsze od innych, pneumatycznych lub indukcyjnych, pojemnosciowych.

Wynalazek przedstawiony jest opisem przyktadowego wykonania urzadzenia pokazanego na
rysunku, ktérego fig. 1 przedstawia w ujeciu schematycznym urzadzenie w przekroju poprzecznym,
a fig. 2 schemat blokowy jego uktadu pomiarowego.

Urzadzenie sktada sie z czesci mechanicznej i uktadu pomiarowego. Cze$¢ mechaniczna ma
rame 1 w ksztatcie prostokatnej litery ,C”, z rownolegtymi ramionami poziomymi o dtugosci nie mniej-
szej od potowy szerokosci b tasmy przenosnikowej 2. Rama 1 mocowana jest do ramy przenosnika
w potozeniu, przy ktérym ramiona poziome obejmujg z obu stron tasme dolng przenosnika. Na ramio-
nach zamocowane sg w potozeniu wspotosiowym, obsady dla dwéch czujnikéw laserowych odlegto-
Sci, goérnego 3a i dolnego 3b, usytuowanych w odstepie bazowym L i skierowanych do siebie. Obsady
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czujnikéw 3a i 3b zamocowane sg przesuwnie na prowadnicach wzdtuz ramion ramy 1 oraz potaczo-
ne sg z ciegnowym zespotem nastawczym 4. Ukfad linkowy z rolkami nawrotnymi sprzega przemiesz-
czanie czujnikéw 3a i 3b, zapewniajac zgodnos¢ kierunku i wspotosiowe potozenie. Naped zespotu
nastawczego jest reczny, zewnetrznym pokrettem obracajacym najwieksze koto linowe. Uktad pomia-
rowy tworzg wymienione powyzej dwa czujniki laserowe 3a i 3b, elektroniczny analizator grubosci A,
rejestrator R oraz enkoder E, ktérego sygnat wprowadza do rejestratora R wspotrzedng miejsca po-
miaru na dtugosci tasmy. Sygnaty odlegtosci h; i h, z czujnikéw 3a i 3b przetwarzane sg w analizato-
rze A na wynik grubosci g tasmy 2, jako réznica g = L - (h; + h,). Sygnat enkodera pozwala wyznaczy¢
wykres g = f(x), fatwy do analizy stanu technicznego tasmy przenosnikowe;j 2.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do eksploatacyjnego monitorowania grubosci tasmy przenosnika, zwtaszcza
w dtugich magistralach transportowych przemystu wydobywczego, posiadajagce rame, na ktorej pro-
stopadle do powierzchni tasmy dolnej przenosnika zamocowane sg czujniki odlegtosci, z ktérych
sygnaty przekazywane sg w sposob ciagglty do elektronicznego analizatora grubosci, a wyniki zapi-
sywane w rejestratorze, znamienne tym, ze rama (1) urzadzenia ma ksztait prostokatnej litery ,C”,
z rownolegtymi ramionami poziomymi o dtugosci nie mniejszej od potowy szerokosci (b) tasmy
przenosnikowej (2), na ktérych zamocowane sg wspotosiowo i skierowane do siebie w odstepie
bazowym (L) dwa bezdotykowe czujniki odlegtosci (3a, 3b).

2. Urzadzenie wediug zastrz. 1, znamienne tym, ze do ramy (1) zamocowany jest enkoder (E),
ktérego sygnat przekazywany jest do rejestratora (R).

3. Urzadzenie wedtug zastrz.1, znamienne tym, ze czujniki (3a, 3b) zamocowane sg przesuw-
nie na prowadnicach wzdtuz ramion ramy (1) oraz potagczone sg z zespotem nastawczym (4), utrzymu-
jacym przy przemieszczaniu wspoétosiowe potozenie.

4. Urzadzenie wedtug zastrz. 3, znamienne tym, ze zespét nastawczy (4) ma naped ciegnowy.

5. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, Ze czujniki odlegtosci (3a, 3b) sa czujnikami
laserowymi.
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Rysunki

FIGA
3a -
A - R
3b R— {
E
FI1G.2

Departament Wydawnictw UP RP
Cena 2,46 zt (w tym 23% VAT)



	Bibliografia
	Opis
	Zastrzeżenia
	Rysunki

