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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do przenoszenia elementéw cylindrycznych, zwtaszcza
kregéw betonowych, znajdujgce zastosowanie podczas prac budowlanych, szczegdlnie przy budowie
ciggéw kanalizacyjnych, przepustéw drogowych, studni.

Masa kregow - do 3000 kg, jak réowniez ich gabaryty stanowig problem przy transporcie
i umieszczaniu ich na miejscu przeznaczenia. Zwykle odbywa sie to przy udziale kilku oséb za pomo-
cg recznych uchwytow.

Znane sg urzadzenia umozliwiajgce mechaniczne przenoszenie kregéw betonowych, wykorzy-
stujgce przegubowo zamocowane elementy zaciskajgce sie ha wewnetrznej powierzchni kregéw.

W rozwigzaniu SchachtFIX wg katalogu Schmoélz, Schachtfix & Baugerate GmbH
(http://www.schacht-fix.de/schachtfix.htm) tapy zaciskowe sg potaczone z ramionami, ktére w gornej
czesci zostaly przegubowo zamocowane do ramy. Wewnatrz ramy podczas podnoszenia przemiesz-
cza sie czion rurowy zakonczony u dotu skosnymi tozami slizgowymi, na ktérych oparte sg ramiona
w dolnej czesci. Podczas podnoszenia urzadzenia, ramiona sg wychylane $lizgajac sie po rozchylaja-
cych sie tozach i tapy zaciskane sg na pionowych powierzchniach bocznych kregu.

Z polskiego opisu patentowego nr 187983 znany jest chwytak do przenoszenia i obracania ele-
mentéw z cylindrycznym otworem, zwlaszcza tasm zwinietych w kregi, ktéry wyposazony jest w ramie
state potagczone w goérnej czesci z korpusem mechanizmu wywazajgcego podnoszony ciezar, zas
w dolnej czesci w ramie ruchome. Do ramienia ruchomego zamocowany jest za pomocg kolumn nosnych
mechanizm zaciskowy, zawierajacy szczeki zaciskowe. Do ramienia statego zamocowany jest korpus me-
chanizmu wywazajgcego, wyposazony w prowadnice Slizgowe. Ramie ruchome potgczone jest obrotowo
z ramieniem statym i moze wychyla¢ sie w stosunku do ptaszczyzny pionowej o kat od 0 do 90°.

Istote wynalazku stanowi urzadzenie do przenoszenia elementéw cylindrycznych, zwtaszcza
kregbéw betonowych, ktére posiada zespdt centralny zakonczony u gory zawiesiem, z ktérym wspot-
pracuje manipulator. W dolnej czesci zespotu centralnego zamocowane sg przegubowo ramiona
gtéwne rozstawione rownomiernie po 120° na obwodzie zespotu centralnego. Ramiona posiadajg
wysuwane na zgdang dtugos¢ profile nosne, z zamontowanymi przegubowo na koncach szczekami
oporowymi, przy czym ustawienie ramion w stosunku do ptaszczyzny poziomej urzadzenia w trakcie
pracy zawiera sie w przedziale 10° do 13°, co uzyskuje sie przez odpowiednie dobranie dtugosci ra-
mion do s$rednicy podnoszonego kregu. Ramiona potgczone sg ciegnami z suwakiem mogacym
przemieszczac sie osiowo po zespole centralnym. Uniesienie suwaka przez manipulator umozliwia
zwolnienie zacisku i wyjecie urzgdzenia z kregu.

Urzadzenie moze posiada¢ dodatkowy zestaw krétszych ramion nosnych, zamocowany ponizej
i zintegrowanych ruchowo z ramionami gtbwnymi powyzej, co rozszerza mozliwos¢ stosowania urza-
dzenia o kregéw o mniejszych $rednicach.

Urzadzenie wedtug wynalazku pozwala na przenoszenie kregéw betonowych réznych rozmiaréw.

Urzadzenie wedtug wynalazku jest uwidocznione w przyktadzie wykonania na rysunku, przed-
stawiajacym jego schemat.

Urzadzenie do przenoszenia elementéw cylindrycznych, zwtaszcza kregéw betonowych sktada
sie z rurowego zespotu centralnego (1) z zamocowanym od dotu tréjnikiem (1a) z otworami mocuja-
cymi ramiona. Zespot centralny u goéry zakonczony jest zawiesiem (2), z ktérym wspétpracuje manipu-
lator (3). W dolnej czesci zespotu centralnego (1), do otworéw tréjnika (1a) zamocowane sg przegu-
bowo ramiona gtéwne goérne (4), a ponizej ramiona dolne (5). Ramiona urzgdzenia ztozone sg z wsu-
wanych na zadang dtugos¢ profili nosnych (6), ustalanych za pomocg sworzni (7). Na koncu profili
nosnych przegubowo zamontowane sg szczeki oporowe (8). Ramiona gérne (4) i dolne (5) potagczone
sg za pomoca ciegien (9), dzieki czemu utrzymywana jest ich réwnolegtos¢ w kazdym potozeniu. Ra-
miona gorne dodatkowo potaczone sg ciegnami (10) z suwakiem (11), umozliwiajagcym zwolnienie
zacisku i wyjecie przyrzadu z kregu. Przenoszenie kregu betonowego odbywa sie poprzez przemiesz-
czenie manipulatora (3) w szczelinie zawiesia (2) i uniesienie przyrzadu za pomocg podnosnika. Unie-
sienie urzadzenia powoduje rozsuniecie ramion (4) lub (5), w zaleznosci od $rednicy transportowane-
go kregu i zablokowanie ich wewnatrz przenoszonego kregu. Podniesienie kregu realizowane jest po-
przez sprzezenie cierne pomiedzy unoszonym kregiem i zaciskanymi szczekami oporowymi (8). W cza-
sie pracy ramiona usytuowane sg pod katem a = 10° + 13° od poziomu, co zapewnia odpowiednig site
nacisku na Scianki kregu i nie pozwala na przekroczenie naprezen dopuszczalnych materiatu kregu.
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Zwolnienie kregu nastepuje w ten sam sposob, przy czym manipulator (3) nalezy zaczepic
0 zaczep suwaka (11) i wraz z nim przemiesci¢ w szczelinie zawiesia (2), unoszac przyrzad. Przesu-
niecie suwaka ku gorze powoduje uniesienie ramion, potgczonych z nim ciegnami (10) i zwolnienie
zacisku na kregu. Na koncu ramion gtéwnych gérnych zamocowane sg zaczepy (12) zabezpieczajace
przed zbyt gtebokim wsunieciem szczek ramion gérnych do kregu. Dla szczek ramion dolnych (5) tg
sama role spetniajg ramiona gorne (4).

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do przenoszenia elementow cylindrycznych, zwtaszcza kregéw betonowych, wy-
posazone w ruchome ramiona, znamienne tym, ze posiada zespot centralny (1) zakonczony od dotu
trojnikiem (1a) a u gory zawiesiem (2), z ktérym wspotpracuje manipulator (3), w dolnej czesci zespotu
centralnego (1) zamocowane sg przegubowo ramiona (4 i 5) z wysuwanymi na zgdang dtugosc¢ profilami
nosnymi (6), z zamontowanymi przegubowo na koncach szczekami oporowymi (8), przy czym ramiona
moga sie odchyla¢ pod katem od 10° do 13° od poziomu, a ramiona potaczone sg ciegnami (10) z su-
wakiem (11).

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze wyposazone jest dodatkowo w zestaw
krétszych ramion nosnych (5), zamocowany ponizej i zintegrowanych ruchowo z ramionami gtéwnymi
powyzej.
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