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(57) 1. Sposdb zdalnego przekazywania sygnatow pomia-
rowych polegajacy na pomiarze co najmniej dwéch wielko-
Sci fizycznych, przetwarzaniu uzyskanych sygnatéw na
analogowe sygnaty pomiarowe i przekazaniu ich do cen-
tralnego zespotu decyzyjnego za pomoca przesytowej linii
wieloprzewodowej oraz zasilaniu zespotéw pomiarowych
energig elektryczng, znamienny tym, ze zaréwno przesy-
tanie informacji pomiarowej zawartej w analogowych sygna-
tach pomiarowych z n zespotéw pomiarowych (Z1, Z,,.., Z»)
do centralnego zespotu decyzyjnego (CD) jak i zasilanie
energig elektryczng tych zespotéw (Z4, Z»,.., Z,) ze wspol-
nego zrodta zasilania bedacego integralng czescig central-
nego zespotu decyzyjnego (CD) realizuje si€ ...................

2. Uktad do zdalnego przekazywania sygnatéw pomia-
rowych zawierajacy centralny zespét decyzyjny, co najmniej
dwa zespoty pomiarowe, z ktorych kazdy zawiera prze-
twornik pomiarowy, za$ kazdy zespot pomiarowy potgczony
jest z jednym koricem oddzielnego odcinka wieloprzewo-
dowej linii przesylowej, a drugi koniec jednego z odcinkow
linii przesytlowej z dotgczonym zespotem pomiarowym
potaczony jest z centralnym zespotem decyzyjnym, zna-
mienny tym, ze drugi koniec kolejnego odcinka linii (Lo,
Ls,...., Ln) z dotaczonym odpowiednim zespotem pomiaro-
WYM (Z2, Z3,yeety Zn) e eeeeeeee e e ee e
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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest sposéb i uktad do zdalnego przekazywania sygnatéw pomiaro-
wych, znajdujacy zastosowanie w przemystowych systemach pomiarowych sygnatéw, zwtaszcza roz-
legtych obiektow przemystowych, gdzie informacje pomiarowe generowane przez wiele zrodet, prze-
kazywane sg do centralnego zespotu dyspozycyjnego za pomoca wieloprzewodowej linii przesytowe;j.

Znany sposéb zdalnego przekazywania sygnatéw pomiarowych polega na dokonywaniu pomia-
row wielkosci fizycznych w wielu punktach obiektu i przetwarzaniu uzyskiwanych wielko$ci za pomocg
elektronicznych uktadéw pomiarowych na analogowy sygnat pragdowy, a nastepnie przesytaniu tych
sygnatow w standardzie 4-20 mA za pomocg oddzielnych przewodowych linii przesytowych do cen-
tralnego zespotu dyspozycyjnego, gdzie po przetworzeniu na sygnat cyfrowy wprowadzane sg do
systemu komputerowego.

Znane uktady do zdalnego przekazywania sygnatéw pomiarowych zawierajg centralny zespét
dyspozycyjny, do ktérego informacja pomiarowa uzyskiwana z poszczegodlnych elektronicznych ukia-
doéw pomiarowych przekazywana jest oddzielnymi przewodowymi liniami przesytlowymi poprzez uktady
izolacji galwanicznej, przy czym zasilanie energig elektryczng elektronicznych uktadéw pomiarowych
odbywa sie z niezaleznych lokalnych Zzrédet zasilania albo ze zrddta zasilania stanowigcego integralng
czes¢ centralnego zespotu decyzyjnego, przy czym uktady pomiarowe wyposazone sg w elementy
magazynujace energie elektryczng w postaci baterii akumulatoréw dla zapewnienia poprawnej pracy
czujnikéw pomiarowych.

Niedogodnoscig znanych rozwigzan jest konieczno$¢ prowadzenia rozlegtej wielokilometrowe;j
sieci wielotorowych linii przesytowych, a takze koniecznos¢ stosowania w kazdej z nich analogowych
ukfadéw izolacji galwanicznej.

Sposéb wedtug wynalazku, polegajacy na pomiarze co najmniej dwéch wielkoéci fizycznych,
przetwarzaniu uzyskanych sygnatdéw na analogowe sygnaty pomiarowe i przekazaniu ich do central-
nego zespotu decyzyjnego za pomocg przesytowej linii wieloprzewodowej oraz zasilaniu zespotow
pomiarowych energig elektryczng charakteryzuje sie tym, ze zaréwno przesytanie informacji pomiaro-
wej zawartej w analogowych sygnatach pomiarowych z n zespotéw pomiarowych do centralnego ze-
spotu decyzyjnego jak i zasilanie energig elektryczng tych zespotdw ze wspdlnego Zrédta zasilania
bedacego integralng czescig centralnego zespotu decyzyjnego realizuje sie za pomocg tréjprzewodo-
wej linii przesylowej poprzez sekwencyjne dotgczanie tych zespotdéw do linii w taki sposdb, ze zasilaja-
cy staty sygnat napieciowy kluczuje sie za pomocg tacznika centralnego zespotu decyzyjnego, na-
stepnie wykrywa sie pierwsze zbocze narastajgce kluczowanego sygnatu zasilajgcego za pomocag
bloku podtrzymania i stabilizacji napiecia i zapamietuje sie za pomoca bloku pamieci sterownika pierw-
szego zespotu pomiarowego, a po wysterowaniu bloku wykonawczego sterownika pierwszego zespo-
tu pomiarowego przesyta sie za pomocg drugiego przewodu pierwszego odcinka linii przesytlowej ana-
logowy sygnat pomiarowy z przetwornika pomiarowego pierwszego zespotu pomiarowego do central-
nego zespotu decyzyjnego, gromadzac réwnoczesnie dostarczang energie elektryczng w elemencie
pojemnosciowym bloku podtrzymania i stabilizacji napiecia sterownika pierwszego zespotu pomiaro-
wego, zas po wykryciu i zapamietaniu za pomocg bloku pamieci sterownika pierwszego zespotu po-
miarowego pierwszego zbocza opadajgcego sygnatu zasilajgcego inicjuje sie przerwanie doptywu
energii elektrycznej do przetwornika pomiarowego pierwszego zespotu pomiarowego z centralnego
zespotu decyzyjnego i zakoriczenie przekazywania sygnatu pomiarowego z przetwornika pierwszego
zespotu pomiarowego do centralnego zespotu decyzyjnego oraz kaskadowe dotgczenie za pomocag
bloku wykonawczego sterownika pierwszego zespotu pomiarowego kolejnego odcinka linii przesyto-
wej z dotgczonym kolejnym zespotem pomiarowym do centralnego zespotu decyzyjnego poprzez po-
przedni zespdt pomiarowy, po czym powtarza sie dla drugiego zespotu pomiarowego wykrywanie
pierwszego narastajgcego zbocza zasilania, przekazywanie analogowego sygnatu pomiarowego do
centralnego zespotu decyzyjnego oraz kaskadowe dotgczanie nastepnego i dalej kolejnych zespotow
pomiarowych, az do zakonczenia sekwencji pomiarowej, gdzie n jest liczbg naturalna.

Ukftad wedlug wynalazku, zawierajacy centralny zespdt decyzyjny, co najmniej dwa zespoty
pomiarowe, z ktoérych kazdy zawiera przetwornik pomiarowy, zas kazdy zespét pomiarowy potgczony
jest z jednym koncem oddzielnego odcinka wieloprzewodowej linii przesytowej, a drugi koniec jednego
z odcinkdw linii przesytowej z dotgczonym zespotem pomiarowym potgczony jest z centralnym zespo-
tem decyzyjnym charakteryzuje sie tym, ze drugi koniec kazdego kolejnego (1+n) odcinka linii z dotg-
czonym odpowiednim zespotem pomiarowym, gdzie n jest liczbg naturalng podtaczony jest do wyjscia
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poprzedniego zespotu pomiarowego, a odcinki linii przesytowej sg odcinkami linii trojprzewodowe;,
gdzie jeden przewdd tej linii jest torem zasilania, drugi torem transmisji analogowego sygnatu pomia-
rowego, a trzeci stanowi mase catego uktadu. Ponadto kazdy zespdt pomiarowy zawiera sterownik,
ktéry zawiera blok podtrzymania i stabilizacji zasilania potaczony poprzez blok pamieci z jednym wej-
Sciem bloku wykonawczego sterownika. Drugie wejscie bloku wykonawczego sterownika jest potaczo-
ne z pierwszym zaciskiem wejsciowym sterownika potaczonym z torem zasilania odcinka linii przesy-
towej, do ktérego jest podtgczone réwniez wejscie bloku podtrzymania i stabilizacji zasilania i drugie
wejscie bloku pamieci, a trzecie wejscie bloku wykonawczego sterownika jest potgczone z drugim
zaciskiem wejsciowym sterownika podtgczonym do toru transmisji analogowego sygnatu pomiarowego
odcinka linii przesytowej. Natomiast dwa wyjscia bloku wykonawczego potagczone sg z odpowiednimi
wyjéciami sterownika, do ktérych podtgczone sg odpowiednio tor zasilania i tor transmisji kolejnego
odcinka linii przesytowej. Natomiast do nastepnych trzech zaciskéw bloku wykonawczego dotaczony
jest odpowiednio znany przetwornik pomiarowy, ponadto trzeci zacisk wejsciowy sterownika potaczo-
ny z masg catego ukfadu jest potgczony z trzecim zaciskiem wyjsciowym sterownika.

Rozwigzanie wedtug wynalazku, charakteryzuje sie prostotg, a poprzez modutowg budowe
umozliwia tatwa rozbudowe systemu pomiarowego jak rowniez kontrole jego dziatania. Ponadto umoz-
liwia szybka identyfikacje miejsca awarii.

Rozwigzanie wedtug wynalazku, uwidocznione jest w przykladowym wykonaniu na rysunku, na
ktorym fig. 1 przedstawia schemat blokowy uktadu, a fig. 2 - schemat blokowy sterownika lokalnego
zespotu pomiarowego.

Sposoéb wedtug wynalazku, polega na zasilaniu zespotéw pomiarowych Z, Z,,.. Z, energig elek-
tryczng ze Zrddta napiecia statego bedacego integralng czescig zespotu decyzyjnego CD, pomiarze co
najmniej dwoch wielkosci fizycznych, przetwarzaniu uzyskanych sygnatéw na analogowe sygnaty
pradowe i przekazywaniu ich do centralnego zespotu decyzyjnego CD za pomocg przesytowej linii
wieloprzewodowej L. Zaréwno przesytanie informacji pomiarowej z n zespotéw pomiarowych Z;,
Z,,.. Z, do centralnego zespotu decyzyjnego CD jak i zasilanie energig elektryczng tych zespotéow
Z,y, Z,,.. Z, realizuje sie za pomocy tréjprzewodowej linii przesytowej L poprzez sekwencyjne dota-
czanie tych zespotow Z4, Z,,.. Z, do linii L w taki sposéb, ze zasilajacy staty sygnat napieciowy klu-
czuje sie za pomoca tacznika centralnego zespotu decyzyjnego CD i przesyta sie za pomoca prze-
wodu a odcinka linii Ly do pierwszego zespotu, pomiarowego Z,, w ktérym nastepnie wykrywa sie
pierwsze zbocze narastajace kluczowanego sygnatu zasilajgcego za pomoca bloku podtrzymania
i stabilizacji napiecia 1 i zapamietuje sie za pomocg bloku pamieci 2 sterownika S; pierwszego zespo-
tu pomiarowego Z, i rbwnoczesnie za pomocg bloku wykonawczego 3 dotgcza sie odpowiednio prze-
twornik pomiarowy P, do przewoddw a, b, ¢ odcinka linii Ly poprzez sterownik S, po czym przesyta
sie za pomocg przewodu b linii przesytowej L analogowy sygnat pomiarowy z przetwornika pomia-
rowego P, do centralnego zespotu decyzyjnego CD gromadzac rownoczesnie dostarczang za po-
mocg przewodu a odcinka linii L1 energie elektryczng w elemencie pojemnosciowym bloku 1 sterowni-
ka S;. Natomiast po wykryciu i zapamietaniu za pomocg bloku pamieci 2 sterownika S; pierwszego
zbocza opadajgcego sygnatu zasilajacego inicjuje sie przerwanie doptywu energii elektrycznej do
przetwornika pomiarowego P4 zespotu pomiarowego Z; z centralnego zespotu decyzyjnego CD i za-
konczenie przekazywania sygnatu pomiarowego z przetwornika P4 do centralnego zespotu decyzyjne-
go CD oraz rownocze$nie kaskadowe dotgczenie kolejnego drugiego odcinka linii przesytowej L,
z dotgczonym zespotem pomiarowym Z, do centralnego zespotu decyzyjnego CD za pomoca bloku
wykonawczego 3 sterownika S; zespotu pomiarowego Z,. Po kaskadowym dotgczeniu drugiego
zespotu pomiarowego Z, do centralnego zespotu decyzyjnego CD, zasilanie tego zespotu Z, realizu-
je sie poprzez zespdt pomiarowy Z4. Nastepnie za pomocg sterownika S, drugiego zespotu pomia-
rowego Z, wykrywa sie rowniez pierwsze narastajgce zbocze sygnatu zasilajgcego docierajgcego
do tego sterownika S,, wprowadza sie do pamieci bloku pamieci 2 i dotacza sie odpowiednio drugi
przetwornik pomiarowy P,, po czym przekazuje sie analogowy sygnat pomiarowy z tego przetworni-
ka P, do centralnego zespotu decyzyjnego CD. Po wykryciu zbocza opadajgcego przez zespot Z,
powtarza sie zespot czynnosci jak dla pierwszego zespotu Z4, a nastepnie dalej dla kolejnych zespo-
tow pomiarowych Z,,, az do zakonczenia sekwencji pomiarowej, gdzie n jest liczbg naturalna.

Uktad wedtug wynalazku, zawiera n zespotdw pomiarowych Zy, Z,,.. Z,, z ktérych kazdy potg-
czony jest z jednym kohcem oddzielnego odcinka trojprzewodowej linii przesytowej Ly, Ly,.., Ly, gdzie
jeden przewdd tej linii jest torem zasilania a, drugi torem transmisji analogowego sygnatu pomiarowe-
go b, a trzeci stanowi mase c catego uktadu. Drugi koniec pierwszego odcinka L4 linii przesytowej L
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z dotgczonym zespotem pomiarowym Z4 potaczony jest z centralnym zespotem decyzyjnym CD. Drugi
koniec kazdego kolejnego odcinka linii L,, Ls...., L, z dotgczonym odpowiednim zespotem pomiaro-
wym Z,, Z,,.. Z,, gdzie n jest liczbg naturalng, podtgczony jest do wyjscia poprzedniego zespotu
pomiarowedgo Z.+.

Ponadto, kazdy zespét pomiarowy Z,, Z,,.., Z, ukladu zawiera sterownik Sy, S,,.., Sy, ktéry za-
wiera blok podtrzymania i stabilizacji zasilania 1 potgczony poprzez blok pamieci 2 z jednym wejsciem
A, bloku wykonawczego 3, ktérego drugie wejscie A, jest potaczone z zaciskiem wejsciowym WE;,
sterownika S4, S,,.., S, potaczonego z torem zasilania a odcinka linii przesytowej L4, L,..., L,, do kté-
rego jest podigczone réwniez wejscie bloku podtrzymania i stabilizacji zasilania 1 i drugie wejscie blo-
ku pamieci 2, a trzecie wejscie Az bloku wykonawczego 3 jest potagczone z drugim zaciskiem wejscio-
wym WE; sterownika S4, S,,.., S, podtagczonym do toru transmisji b analogowego sygnatu pomiarowe-
go odcinka linii przesytowej L4, L,,..., L,, natomiast wyjscia B4, B, bloku wykonawczego 3 potagczone sg
z odpowiednimi wyjsciami WY, WY, sterownika S4, S,,.., S,, do ktérych podtgczone sg odpowiednio
tor zasilania a i tor transmisji b kolejnego odcinka linii przesytowej L,.1, za$ do nastepnych trzech zaci-
skow C4, C,, Cs bloku wykonawczego 3 dotgczony jest odpowiednio znany przetwornik pomiarowy Py,
P,,...., Pn, ponadto zacisk wejsciowy WE; sterownika S+, S,,.., S, potaczony z masg ¢ catego ukfadu
jest potaczony z zaciskiem wyjsciowym WY sterownika S, S,,.., Sp. Do masy ¢ catego uktadu podta-
czane sg odpowiednio wszystkie elementy elektroniczne ukfadu.

Dziatanie uktadu wedtug wynalazku, jest nastepujgce. Zadaniem centralnego zespotu decyzyj-
nego CD jest zasilanie lokalnych zespotéw pomiarowych Z, Z,,.. Z, ze Zzrddta napiecia statego, beda-
cego jego integralng czescig, nastepnie zebranie wynikow pomiaréw i przygotowanie ich do udostep-
nienia operatorowi lub przestanie do uktadéw sterowania pracujacych maszyn. Ponadto centralny
zespot decyzyjny CD steruje pracg catego systemu pomiarowego poprzez kluczowanie napiecia zasi-
lajacego. Przyjeto dwa sygnaly sterujace w postaci chwilowej przerwy w zasilaniu lokalnych zespotéw
pomiarowych Z4, Z,,.. Z, roznigce sie czasem trwania tej przerwy. W przypadku przerwy w zasilaniu
o dluzszym czasie trwania nastepuje wprowadzenie sterownikow S, S,,..., Sy zespotdw pomiarowych
Zy, Z,,.., Z, w stan bierny i roztagczenie modutowego toru pomiarowego utworzonego z odcinkow linii
L4, Ly, Ls,..., Ly z podtagczonymi lokalnymi zespotami pomiarowymi Z4, Z,,.., Z, oraz odtgczenie prze-
twornikéw P4, Ps,.., P, tych zespotéw pomiarowych Z4, Z,,.. Z, od ich sterownikéw S, S,,..., S, co za-
pewnia izolacje galwaniczng pomiedzy nimi.

Moment pojawienia sie pierwszego zbocza narastajgcego kluczowanego sygnatu zasilajgcego
przestanego odcinkiem linii L; na wejscie WE, lokalnego sterownika S4, bedacego réwnoczesnie wej-
Sciem zespotu pomiarowego Z4, a wykrywanego przez blok 1 sterownika S;, oznacza rozpoczecie
sekwencji pomiarowej i powoduje podigczenie przetwornika pomiarowego P, za pomocg bloku 3 ste-
rownika S; do odpowiednich toréw a, b, i ¢ odcinka linii L, i przekazywanie analogowego sygnatu po-
miarowego do centralnego zespotu dyspozycyjnego CD. Ponadto pojawienie sie pierwszego zbocza
narastajacego kluczowanego sygnatu zasilajgcego na wejsciu WE, lokalnego sterownika S, powodu-
je fadowanie elementu magazynujacego energie w postaci kondensatora bloku podtrzymania i stabili-
zacji napiecia 1 i ustawienie /SET/ komérki pamieci bloku pamieci 2 sterownika S;.

Natomiast pojawienie sie zbocza opadajgcego sygnatu zasilania wykrywanego przez blok pa-
mieci 2 sterownika S4, powoduje skasowanie /RESET/ zawartosci komarki pamieci bloku 2 i w konse-
kwencji odtgczenie skojarzonego z nim przetwornika P, od odcinka linii L i dotgczenie kaskadowe
kolejnego segmentu utworzonego z odcinka linii L, z dotaczonym do niego zespotem pomiarowym Z,.
W tym czasie poprzedni sterownik Sy zespotu pomiarowego Z, czerpie zasilanie z elementu magazy-
nujacego energie bloku podtrzymania i stabilizacji napiecia 1 dla podtrzymania /RESET/ zawartosci
komérki pamieci w bloku pamieci 2 tego sterownika S.

Pojawienie sie pierwszego narastajgcego zbocza na wejsciu WE, zespotu pomiarowego Z,
i kazdego nastepnego zespotu Zs, Z,,.., Z, po dotgczeniu kaskadowym do poprzedniego zespotu Z,, ,,
Z,.1 powoduje analogiczne dziatanie jak w przypadku zespotu Z,. W czasie przekazywania analogo-
wego sygnatu pomiarowego do zespotu CD z kolejnego zespotu Z, kluczowany sygnat zasilajacy po-
woduje dotadowywanie elementéw pojemnosciowych blokéw 1 poprzednich zespotéw pomiarowych
Zy, Z,,.., Zn4, @ kolejne zbocza narastajgce i opadajace wykrywane w sygnale zasilajagcym nie powo-
dujg zmiany zawarto$ci komaorki pamieci bloku 2 sterownikéw S, S,,..., Sn.q, z ktérych sygnat pomia-
rowy zostat juz przekazany do centralnego zespotu decyzyjnego CD.

Wylgczenie zasilania przez centralny zespot decyzyjny CD przez diugi czas powoduje powrot
wszystkich lokalnych zespotéw pomiarowych do stanu biernego po wyczerpaniu sie energii zmagazy-
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nowanej w sterownikach Sq, S,,..., Sy, czyli powstanie bariery galwanicznej pomiedzy zespotem po-
miarowym Z,_4 i kolejnym odcinkiem linii L, oraz przetwornikiem pomiarowym P, i sterownikiem S,,.
Rozwigzanie wedtug wynalazku, moze byé wykorzystane do przekazywania analogowych sy-
gnatéw pomiarowych w postaci sygnatéw zaréwno prgdowych w standardzie 4-20 mA jak i sygnatow
napieciowych, czestotliwosciowych, modulowanych fazowo, a takze pomiarowych sygnatéw cyfrowych.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb zdalnego przekazywania sygnatéw pomiarowych polegajacy na pomiarze co naj-
mniej dwoch wielkosci fizycznych, przetwarzaniu uzyskanych sygnatéw na analogowe sygnaty pomia-
rowe i przekazaniu ich do centralnego zespotu decyzyjnego za pomocg przesytowej linii wieloprzewo-
dowej oraz zasilaniu zespotdw pomiarowych energig elektryczng, znamienny tym, e zaréwno prze-
syfanie informacji pomiarowej zawartej w analogowych sygnatach pomiarowych z n zespotéw pomia-
rowych (Z4, Z,,.., Z,) do centralnego zespotu decyzyjnego (CD) jak i zasilanie energig elektryczng tych
zespotow (Z4, Z,,.., Z,) ze wspdlnego Zrodta zasilania bedacego integralng czescig centralnego zespo-
tu decyzyjnego (CD) realizuje sie za pomocg trojprzewodowe;j linii przesytowej (L) poprzez sekwencyj-
ne dotgczanie tych zespotéw (Z4, Z,,.., Z,) do linii (L) w taki sposéb, ze zasilajgcy staty sygnat napie-
ciowy kluczuje sie za pomoca tacznika centralnego zespotu decyzyjnego (CD), nastepnie wykrywa sie
pierwsze zbocze narastajgce kluczowanego sygnatu zasilajgcego za pomoca bloku podtrzymania
i stabilizacji napiecia (1) i zapamietuje sie za pomocg bloku pamieci (2) sterownika (S;) pierwszego
zespotu pomiarowego (Z,), a po wysterowaniu bloku wykonawczego (3) sterownika (S1) zespotu po-
miarowego (Z,) przesyta sie za pomocg przewodu (b) linii przesytowej (L) analogowy sygnat pomiaro-
wy z przetwornika pomiarowego (P,) do centralnego zespotu decyzyjnego (CD) gromadzgc réownocze-
$nie dostarczang energie elektryczng w elemencie pojemnosciowym bloku (1) sterownika (S+) zespotu
pomiarowego (Z,), zas po wykryciu i zapamietaniu za pomocg bloku pamieci (2) sterownika (S+)
pierwszego zespotu pomiarowego (Z;) pierwszego opadajgcego zbocza sygnatu zasilajgcego inicju-
je sie przerwanie doptywu energii elektrycznej do przetwornika pomiarowego (P4) zespotu pomiaro-
wego (Z1) z centralnego zespotu decyzyjnego (CD) i zakonczenie przekazywania sygnatu pomiaro-
wego z przetwornika (P4) do centralnego zespotu decyzyjnego (CD) oraz kaskadowe dotaczenie, za
pomocg bloku wykonawczego (3) sterownika (S1) zespotu pomiarowego (Z,), kolejnego odcinka linii
przesytowej (Lp) z dotaczonym kolejnym zespotem pomiarowym (Z,), do centralnego zespotu decyzyj-
nego (CD) poprzez poprzedni zespot pomiarowy (Z4) i odcinek linii (L1), po czym powtarza sie wykry-
wanie pierwszego narastajgcego zbocza sygnatu zasilajgcego, zapamietywanie, przekazywanie ana-
logowego sygnatu pomiarowego oraz kaskadowe dotgczanie nastepnego zespotu pomiarowego (Zs) i
dalej dla kolejnych zespotéw pomiarowych (Z,), az do zakonczenia sekwencji pomiarowej, gdzie n jest
liczbg naturalna.

2. Uktad do zdalnego przekazywania sygnatow pomiarowych zawierajacy centralny zespoét de-
cyzyjny, co najmniej dwa zespoty pomiarowe, z ktorych kazdy zawiera przetwornik pomiarowy, zas
kazdy zespét pomiarowy potgczony jest z jednym koncem oddzielnego odcinka wieloprzewodowej linii
przesytowej, a drugi koniec jednego z odcinkéw linii przesytowej z dotaczonym zespotem pomiarowym
potaczony jest z centralnym zespotem decyzyjnym, znamienny tym, Zze drugi koniec kolejnego odcin-
ka linii (L, Ls,...., L) z dotgczonym odpowiednim zespotem pomiarowym (Z;, Zs,..., Z,), gdzie n jest
liczbg naturalng, podigczony jest do wyjscia poprzedniego zespotu pomiarowego (Z,.1), a odcinki linii
przesytowej (Lo, Ls,...., L) sg odcinkami linii tréjprzewodowej, gdzie jeden przewdd tej linii jest torem
zasilania (a), drugi torem transmisji analogowego sygnatu pomiarowego (b), a trzeci stanowi mase (c)
catego uktadu.

3. Uktad wedtug zastrz. 2, znamienny tym, ze kazdy zespdt pomiarowy (Z4, Zs,..., Z,) zawiera
sterownik (S4, Sa,..., Sy), ktdry zawiera blok podtrzymania i stabilizacji zasilania (1) potaczony poprzez
blok pamieci (2) z jednym wejsciem (A4) bloku wykonawczego (3), ktérego drugie wejscie (A;) jest
potaczone z zaciskiem wejsciowym (WE,) sterownika (S, S,..., S,) potaczonego z torem zasilania (a)
odcinka linii przesytowej (L4, L,,...., L), do ktdrego jest podigczone réwniez wejscie bloku podtrzyma-
nia i stabilizacji zasilania (1) i drugie wejscie bloku pamieci (2), a trzecie wejscie (As) bloku wyko-
nawczego (3) jest potaczone z drugim zaciskiem wejsciowym (WE;) sterownika (S4, S,,..., S,) pod-
taczonym do toru transmisji (b) analogowego sygnatu pomiarowego odcinka linii przesytowej (L;,
Lo,...., Ln), natomiast wyjscia (B4, B;) bloku wykonawczego (3) potaczone sg z odpowiednimi wyj-
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Sciami (WY, WY3) sterownika (S4, S,,..., S,), do ktérych podtaczone sg odpowiednio tor zasilania
(a) i tor transmisji (b) kolejnego odcinka linii przesytowej (Ln+1), zas do nastepnych trzech zaciskow
(C4, C,, C3) bloku wykonawczego (3) dotgczony jest odpowiednio znany przetwornik pomiarowy (P4,
P,,...., Pn), ponadto zacisk wejsciowy (WEj3) sterownika (S4, S,,..., S,) potaczony z masg (c) catego
uktadu jest potgczony z zaciskiem wyjsciowym (WY3) sterownika (S4, Sa,..., Sp).
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