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1. Segment obudowy gérniczego wyro-
biska $cianowego, ktorego spagnica pola- &
czona jest w strefie odzawalowej ze strop-
nica przez symetryczny uklad korbowo-
dowy zawierajacy: trdjkatny tacznik $rod-
kowy oraz goérny i dolny zesp6t korbowo-
dow, kazdy o ukladzie czworoboku prze- 2
gubowego, w ktorym mi¢dzy przegubami
krotszej przekatnej wbudowany jest si-
townik hydrauliczny, znamienny tym, ze o
posiada co najmniej jeden stojak hydrau-
liczny (2), zamocowany przegubowo mie-
dzy spagnica (1) a stropnica (3) po stronie
ociosu, bezposrednio przed uktadem kor-
bowodowym (k, 4, 5).
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Segment obudowy gorniczego wyrobiska §cianowego 1 sposob sterowania
pracg segmentu obudowy gérniczego wyrobiska $cianowego

Zastrzezenia patentowe

1. Segment obudowy gorniczego wyrobiska $cianowego, ktdrego spagnica polaczona
jest w strefie odzawalowej ze stropnica przez symetryczny uklad korbowodowy zawierajacy:
trojkatny tacznik srodkowy oraz gérny i dolny zespdt korbowodow, kazdy o ukladzie czworo-
boku przegubowego, w ktérym miedzy przegubami krétszej przekatnej wbudowany jest si-
townik hydrauliczny, znamienny tym, Ze posiada co najmniej jeden stojak hydrauliczny (2),
zamocowany przegubowo miedzy spagnicg (1) a stropnicg (3) po stronie ociosu, bezposrednio
przed uktadem korbowodowym (k, 4, 5).

2. Sposdb sterowania praca segmentu obudowy gdrniczego wyrobiska §cianowego, po-
siadajacego spagnice polaczong w strefie odzawalowej ze stropnicg przez symetryczny uklad
korbowodowy zawierajacy: trdjkatny tacznik $rodkowy oraz gérny i dolny zespét korbowo-
dow, kazdy o ukladzie czworoboku przegubowego oraz w ktdrych migdzy przegubami krét-
szej przekatnej wbudowany jest sitownik hydrauliczny, taczony w fazie rozpierania segmentu
z ukiadem hydraulicznym, zawierajacym zespot synchronicznego przemieszczania sitowni-
kow hydraulicznych, a ponadto segment wyposazony jest w co najmniej jeden stojak hydrau-
liczny, zamocowany przegubowo miedzy spagnica a stropnica po stronie ociosu i bezposred-
nio przed uktadem korbowym, znamienny tym, ze w fazie rozpierania segmentu zasilanie
sitownikéw hydraulicznych (5, 5') oraz stojaka hydraulicznego (2) prowadzi si¢ z wielko-
$ciami doptywu odpowiadajacymi réwnoleglemu przemieszczaniu stropnicy (3) wzgledem
spagnicy (1), natomiast w fazie oddzialywania stropu wyrobiska na stropnic¢ (3) sitowniki
hydrauliczne (5, §') laczy si¢ ze splywem.

* k¥

Przedmiotem wynalazku jest segment obudowy gérniczego wyrobiska $cianowego
1 sposdb sterowania praca takiego segmentu.

Znane sg segmenty obudowy, ktére posiadajg spagnic¢ oraz ustawione na niej w jednym
lub dwoch rzgdach stojaki hydrauliczne, ktére podpieraja od przodu stropnicg. Z tyhu, na stro-
nie odzawatowej, spagnica potaczona jest ze stropnicg przez symetryczny uktad korbowodo-
wy, zawierajacy trojkatny lacznik srodkowy oraz dwa zespoty korbowoddw: zespdt gorny
i dolny. Korbowody potaczone z tacznikiem $rodkowym przez wodzik lub korby tworza me-
chanizm prowadzacy segmentu, ktorego zadaniem jest zapewnienie rdwnoczesnego i jedna-
kowego ruchu korborwodéw zespotu dolnego i gornego. W wyniku uzyskiwany ma by¢ wy-
facznie pionowy ruch stropnicy, bez przesuwania si¢ wzdhuz stropu - 1 to zaréwno podczas
fazy rozpierania do géry segmentu jak i fazy oddziatywania stropu, czyli opuszczania stropni-
cy w dot. Tak wiec, warunkiem technologicznie prawidiowe] pracy stropnicy jest oddzialywa-
nie podporowe na strop wylacznie w kierunku normalnym, bez sktadowych stycznych - po-
wodujacych dodatkowe pekanie skaty.

Warunek ten skutecznie spelnia mechanizm prowadzacy, ktérego elementy nie uczestni-
czg W przejmowaniu obciazenia ze stropnicy. W opisanym powyzej segmencie - zwlaszcza dla
rozwiazania, w ktdrym ciggna polaczone sa z tacznikiem $rodkowym za pomoca wodzika
rozdzielonego, osadzonego w dwdch prowadnicach - w niektérych warunkach eksploatacyj-
nych elementy przejmujq cze$é obcigzenia w fazie oddziatywania stropu na stropnicg.

Znany jest rowniez z polskiego opisu zgloszenia wynalazku nr P-297 115 segment
obudowy, w ktorym spagnica polaczona jest w strefie odzawalowej ze stropnica przez sy-
metryczny ukiad korbowodowy. Uklad korbowodowy zawiera tréjkatny tacznik srodkowy,
do ktorego potaczone sg gorny i dolny zespdt korbowodéw, w ukladzie czworobokéw prze-
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gubowych. Migdzy przeguby krotszej przekatnej obu czworobokéw przegubowych wbudo-
wane sa sitowniki hydrauliczne.

Uktad korbowodowy stanowi mechanizm wykonujacy jednoczesnie funkcje podporno-
Sciowe i prowadzace. Praca segmentu o takim rozwiazaniu wymaga synchronicznego prze-
mieszczania sitownikow hydraulicznych, zaréwno w fazie rozpierania, jak i w fazie dziatania
stropu na stropnicg. W fazie oddziatywania stropu obciazenie na stropnice powinno byé
przejmowane przez oba zespoly korbowoddw pracujacych jednoczes$nie, jednak moga wysta-
pi¢ sytuacje przejmowania obcigzenia tylko przez gérny albo dolny zespét korbowodéw. Za-
chowanie segmentu jest wigc wtedy niejednoznaczne, moga wystapié styczne oddziatywania
na skaty stropu.

Istota rozwiazania segmentu obudowy wedlug wynalazku, zawierajacego powyzej opi-
sany uklad korbowodowy z wbudowanymi w czworoboki przegubowe sitownikami hydrau-
licznymi polega na tym, ze segment wyposazony zostal w co najmniej jeden stojak hydrau-
liczny, zamocowany przegubowo migdzy spagnica a stropnica po stronie ociosu, bezposrednio
przed ukladem korbowodowym.

Sterowanie pracy takiego segmentu, ktdrego sitowniki hydrauliczne laczone sg w fazie
rozpierania segmentu z ukladem hydraulicznym zawierajacym zesp6t synchronicznego prze-
mieszczania dokonywane jest w ten sposob, ze w fazie rozpierania zasilanie sitownikéw hy-
draulicznych oraz stojaka hydraulicznego prowadzi si¢ z wiclkosciami doptywu odpowiadaja-
cymi réwnoleglemu przemieszczaniu stropnicy wzgledem spagnicy, natomiast w fazie oddzia-
tywania stropu wyrobiska na stropnice sitowniki hydrauliczne taczy sie ze sptywem.

W rozwiazaniu takim stojak hydrauliczny i ukiad korbowodowy wykonuja w fazie roz-
pierania funkcje podporno$ciowo-prowadzace, natomiast w fazie oddzialywania stropu funk-
cje zostaja rozdzielone: stojak hydrauliczny wraz z ukladem korbowodowym przenosi petne
obciazenie gorotworu jezeli sitowniki hydrauliczne przetaczone na sptyw umozliwiaja samo-
sterowanie. Odliaczenie silownik6w hydraulicznych od galezi cisnienia i polaczenie ich ze
sptywem uktadu hydraulicznego zapewnia, ze w kazdych warunkach obciazenia stropnicy jej
ruch wywolany dziataniem stropu nie ma sktadowych stycznych.

Wynalazek przyblizony jest opisem przykladowego wykonania segmentu obudowy oraz
sposobu sterowania jego praca. Segment przedstawiony jest na rysunku strukturalnym sche-
matem jego budowy, w obrazie plaskim rzutu poziomego.

Segment posiada spagnice polaczona ze stropnica 3 przez symetryczny uklad korbowo-
dowy, zamocowany z tytu po stronie odzawatowej oraz przez stojaki hydrauliczne 2 osadzone
bezposrednio przed ukladem korbowodowym, po stronie ociosu. Uktad korbowodowy zawie-
ra trojkatny tacznik $rodkowy 4 oraz géry i dolny zespot korbowodéw k, kazdy o ukladzie
czworoboku przegubowego. Migdzy przegubami lezacymi na krétszej przekatnej obu czwo-
robokéw wbudowane sg sitowniki hydrauliczne 5, 5'. Stojaki hydrauliczne 2 oraz sitowniki
hydrauliczne 5, 5' zasilane s z nie uwidocznionego na rysunku ukladu hydraulicznego, posia-
dajacego zespot synchronicznego rozpierania sitownik6w hydraulicznych 5, 5'.

W fazie rozpierania segmentu zasilanie sitownikéw hydraulicznych 5, 5' oraz stojaka
hydraulicznego 2 prowadzone jest z wielkosciami doptywu odpowiadajacymi réwnoleglemu
przemieszczaniu stropnicy 3 wzglgdem spagnicy 1, natomiast w fazie oddzialywania stropu
wyrobiska na stropnicg 3 sitowniki hydrauliczne 5, 5' taczone sa ze splywem.
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