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@ 1. Sposéb sterowania przemiennika czgstotliwosci z falownikiem pradu zasilajacego si-
Inik indukcyjny realizujacy zmiany pradu przemiennika i czgstotliwosci falownika, znamien-
ny tym, ze czgstotliwo$¢ przemiennika ksztaltuje si¢ w torze sterowania falownika w
zaleznosci od réznicy sygnatu mocy czynnej mierzonej na wyjsciu przemiennika i sygnatu za-
dawanej mocy czynnej, a prad przcmiennika ksztaltuje si¢ w torze sterowania prostownika
przemlenmka w zalezno$ci od réznicy sygnatu mocy bleme] mierzone;j na wyjsciu przemien-
nika i sygnatu zadawanej mocy blerneJ

2. Sposéb wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze sygnat zadawanej mocy czynnej wypra-
cowuje si¢ w zaleznosci od Zadanego momentu elektromagnetycznego silnika, w funkc;ji cze-
stotliwosci, a sygnal zadawanej mocy biernej wypracowuje si¢ w zaleznosci od zadanego
strumienia magnetycznego silnika, w funkcji czgstotliwosci.



Sposob sterowania przemiennika czestotliwosci
z falownikiem pradu zasilajacego silnik indukcyjny

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6b sterowania przemiennika czgstotliwosci z falownikiem pradu zasilajacego silnik
indukcyjny realizujacy zmiany pradu przemiennika i czestotliwosci falownika, znamienny tym,
ze czgstotliwos¢ przemiennika ksztaltuje sig w torze sterowania falownika w zaleznosci od rézni-
cy sygnalu mocy czynnej mierzonej na wyjéciu przemiennika i sygnatu zadawanej mocy czyn-
nej, a prad przemiennika ksztaltuje si¢ w torze sterowania prostownika przemiennika w
zaleznosci od réznicy sygnatu mocy biernej mierzonej na wyjéciu przemiennika i sygnatu zada-
wanej mocy biernej. -

2. Spos6b wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze sygnat zadawanej mocy czynnej wypraco-
wuje si¢ w zaleznosci od zadanego momentu elektromagnetycznego silnika, w funkgcji czgstotli-
wosci, a sygnat zadawanej mocy bieriiej wypracowuje si¢ w zaleznogci od Zadanego strumienia
magnetycznego silnika, w funkcji czestotliwoéci.

* ok %

Przedmiotem wynalazku jest sposéb sterowania przemiennika czgstotliwoéci z falowni-
kiem pradu zasilajacego silnik indukcyijny.

Znany z polskiego opisu patentowego nr 144 010 spos6b sterowania czestotliwosciowego
napedu elektrycznego asynchronicznego realizujacy zmiany napigcia lub pradu wyjéciowego
oraz czgstotliwosci przemiennika polega na tym, ze czestotliwos$¢é przemiennika ksztaltuje si¢ w
proporcjonalno-calkujacym regulatorze w zaleznosci od réznicy sygnahu napiecia zadanego z re-
gulatora czgstotliwosci i sygnatu proporcjonalnego do sktadowe;j czynnej strumienia magnetycz-
nego maszyny, badz sygnatu proporcjonalnego do wartosci kata fazowego miedzy strumieniem
maszyny a pradem przemiennika, przy czym sygnat wyjéciowy z regulatora czestotliwosci o gra-
nicza si¢ sygnatem warunkujacym powstanie momentu elektromagnetycznego maszyny, ktérym
jest sygnat strumienia rzeczywistego maszyny lub sygnat bedacy suma sygnaléw strumienia rze-
czywistego i bledu strumienia albo sygnat bedacy suma sygnatéw pradu rzeczywistego i bledu
strumienia badZ sygnat bedacy suma sygnatu stalego i sygnahu biedu strumienia, a takze sygnat
bedacy suma sygnatu pradu rzeczywistego i sygnatu strumienia rzeczywistego. -

~ Sposéb wedtug wynalazku, realizujacy zmiany pradu przemiennika i czestotliwosci falow-
nika charakteryzuje si¢ tym, ze czgstotliwos¢ przemiennika ksztaltuje si¢ w torze sterowania fa-
lownika w zalezno$ci od réznicy sygnalu mocy czynnej mierzonej na wyjsciu przemiennika i
sygnahi zadawanej mocy czynnej, a prad przemiennika ksztattuje si¢ w torze sterowania prosto-
wnika przemiennika w zaleznosci od réznicy sygnatu mocy biernej mierzonej na wyjsciu prze-
miennika i sygnatu zadawanej mocy bierne;. .

~ Sygnal zadawanej mocy czynnej wypracowuje si¢ w zaleznosci od Zadanego momentu ele-
ktromagnetycznego silnika, w funkcji czgstotliwosci, a sygnat zadawanej mocy biernej wypraco-
wuje si¢ w zaleznosci od 2adanego strumienia magnetycznego silnika w funkcji czestotliwosci.

Sposob wedtug wynalazku, poprzez stabilizacje mocy czynnej i biernej na wyjéciu prze-
miennika czgstotliwo$ci odpowiednio przy danej czgstotliwosci i danym obciazeniu zasilanego
silnika indukcyjnego umozliwia eliminacjg uciazliwych procedur catkowania stosowanych pod-
czas posredniego pomiaru strumienia rzeczywistego w znanych uktadach sterowania napedow z
falownikiem pradu jak réwniez umozliwia poprawe parametréw sterowania takich napedow w
zakresie niskich czestotliwosci.
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Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest w przyktadzie wykonania. Na wyjsciu przemien-
nika czgstotliwoéci z falownikiem pradu zasilajacego silnik indukcyjny dokonuje si¢ posrednie-
go pomiaru mocy czynnej i mocy biernej, ktory realizuje si¢ poprzez pomiar sygnatéw pradow i na-
pieé wyjéciowych przemiennika, transformacjg tych sygnatéw do nieruchomego ukiadu wspoirzed-
nych prostokatnych a i b, wyznaczanie ich rzutéw na a i b oraz obliczanie sumy iloczynu rzutu
wektora napigciu na oé a (U,) i rzutu wektora pradu na of a (I,) oraz iloczynu rzutu wektora napi¢ciana
0§ b (U,) i rzutu wektora pradu na o§ b (1), a takze obliczanie réznicy iloczynu rzutu wektora napigcia
na 0§ b (Uy) i rzutu wektora pradu na o§ a (I,) i iloczynu rzutu wektora napigcia na o a (Uy) i rzutu we-
ktora pradu na of b (I,.), a nastgpnie generowanie sygnatéw proporcjonalnych do obliczonych warto-
éci 1 zdefiniowanych odpowiednio jako mierzona moc czynna i mierzona moc bierna.

Sygnat zadawanej mocy czynnej wypracowuje si¢ w zaleznosci od zadanego momentu ele-
ktromagnetycznego zasilanego silnika poprzez zmiang jego warto$ci proporcjonalnie do zmian
czestotliwosci, a sygnal zadawanej mocy biernej wypracowuje si¢ w zaleznosci od zadanego
strumienia magnetycznego silnika poprzez zmiang jego wartosci proporcjonalnie do zmian cz¢-
stotliwosci. Nastepnie, sygnaty mierzonej mocy czynnej i biernej poréwnuje si¢ odpowiednio z
wypracowanymi sygnalami zadawanej mocy czynnej i biernej, a otrzymanym sygnatem réznicy
mocy czynnej steruje si¢ praca zaworéw falownika pradu, realizujac zmiany czgstotliwosci
pradu przemiennika czgstotliwosci, za$ sygnalem réznicy mocy biernej steruje si¢ praca zawo-
réw prostownika tego przemiennika, realizujac zmiany jego pradu.
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