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@ Sposob wyznaczania chwilowych wartodci indukcyjnos$ci uzwojen w silniku reluktan-

cyjnym polegajacy na pomiarze chwilowych wartosci napieé wystepujacych na uzwojeniach
silnika zasilanego z falownika pradu, znamienny tym, ze pomiar chwilowych warto$ci na-
pig¢ dokonuje sig za pomoca uktadu pomiarowego w konicowe; fazie komutacji pradu na obu
komutujacych uzwojeniach silnika réwnoczesnie, przy czym uzyskana warto$¢ napiecia na
uzwojeniu wylaczanym jest proporcjonalna do chwilowej wartoéci indukcyjnoéci tego uzwo-
jenia, zas warto$¢ napigcia wystepujaca na zalaczanym uzwojeniu zapamigtuje si¢ w uktadzie
pomiarowym, a nastepnie ponownie mierzy si¢ napiecie na tym uzwojeniu bezposrednio po
zakonczeniu komutacji pradu, po czym tworzy sie réznice wartosci napi¢¢ na zalaczanym uz-
wojeniu silnika, otrzymanych odpowiednio w koficowej fazie komutacji pradu i bezposrednio
po jej zakoriczeniu, a uzyskany sygnat jest proporcjonalny do chwilowej wartosci indukcyjno-
$ci tego uzwojenia.
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Sposdb wyznaczania chwilowych warto$ci indukcyjno$ci uzwojen
w silniku reluktancyjnym

Zastrzezenie patentowe

Sposéb wyznaczania chwilowych wartosci indukcyjnosci uzwojen w silniku reluktancyj-
nym polegajacy na pomiarze chw1lowych wartosci naplqc wystquchych nauzwojeniach silnika
zasxlanego z falownika prqdu znamienny tym, ze pomiar ‘chwilowych wartosci napieé dokonuje
sie za pomocg uktadu pomiarowego w koncowej fazie komutacji pradu na obu komutujacych
uzwojeniach silnika réwnoczesnie, przy czym uzyskana warto§¢ napigcia na uzwojeniu wylacza-
nym jest proporcjonalna do chwilowej wartosci indukcyjnosci tego uzwojenia, zas wartos¢ na-
pigcia wystgpujaca na zalaczanym uzwojeniu zapamigtuje si¢ w ukladzie pomiarowym, a
nastepnie ponownie mierzy si¢ napigcie na tym uzwojeniu bezposrednio po zakonfczeniu komu-
tacji pradu, po czym tworzy si¢ roznicg wartosci napigé na zalaczanym uzwojeniu silnika, otrzy-
manych odpowiednio w koficowej fazie komutacji pradu i bezposrednio po jej zakonczeniu, a
uzyskany sygnat jest proporcjonalny do chwilowej warto$ci indukcyjnosci tego uzwojenia.

* k%

Przedmiotem wynalazku jest sposob wyznaczania chwilowych wartosdci indukcyjnosci
uzwojen w silniku reluktancyjnym znajdujacy zastosowanie w ukladach automatyki napedow z
silnikami reluktancyjnymi zasilanymi z falownika pradu.

Znany z publikacji /P. Laurent, N. Gabsi, B. Multon - ,,A new indirect rotor position sensing
with resonant method for switched reluctance motor”, PCIM'93, wyd. INTELLIGENT MOT-
TON - June 1993 PROCEEDING, str. 324-331/ sposéb pomiaru indukcyjnosci uzwojen silnika
reluktancyjnego zasilanego z falownika napigcia, a wykorzystywany do okreslania pozycji wir-
nika wzgledem biegundw stojana silnika polega na zestawieniu obwodu rezonansu szeregowego
RLC, w ktérym R jest rezystancja zastgpcza danej fazy silnika, L - indukcyjnoscig uzwojenia tej
fazy, zalezna od kata polozenia wirnika silnika wzglgdem biegunéw jego stojana, a C - pojemno-
$cia kondensatora dofaczonego dodatkowo do danej fazy silnika, a nastgpnie wymuszeniu
przeptywu pradu sinusoidalnego o wysokiej czgstotliwosci w obwodzie rezonansowym fazy sil-
nika bedacej w stanie bezpradowym, za pomoca generatora pradu wysokiej czgstotliwosci 1 wy-
znaczeniu napiecia z obwodu rezonansowego. Uzyskane napigcie po demodulacji za pomocg
demodulatora synchronicznego poréwnuje si¢ z napigciem odniesienia odpowiadajacym pozycji
wirnika, dla ktérej indukcyjno$¢ uzwojenia tej fazy ma warto$¢ minimalna.

Sposéb wedhug wynalazku, polegajacy na pomiarze chwilowych wartosci napigc wyste-
pujacych na uzwojeniach silnika zasilanego z falownika pradu charakteryzuje si¢ tym, Ze pomiar
chwilowych warto$ci napigé dokonuje si¢ za pomoca ukiadu pomiarowego w koncowe;j fazie ko-
mutacji pradu na obu komutujacych uzwojeniach silnika réwnoczesnie, przy czym uzyskana wartos¢
napiecia na uzwojeniu wylaczanym jest proporcjonalna do chwilowej wartosci indukcyjnosci tego
uzwojenia, za$ warto$¢ napigcia wystepujaca na zalaczanym uzwojeniu zapamigtuje si¢ w uktad-
zie pomiarowym. Nastgpnie ponownie mierzy si¢ napigcie na zalaczanym uzwojeniu bezposred-
nio po zakonczeniu komutacji pradu, po czym tworzy si¢ réznic¢ wartosci napigc¢ na zataczanym
uzwojeniu silnika, otrzymanych odpowiednio w koficowe;j fazie komutacji pradu i bezposrednio
po jej zakoniczeniu, a uzyskany sygnat jest proporcjonalny do chwilowej wartosci indukcyjnosci
tego uzwojenia.

Rozwiazanie wedtug wynalazku, umozliwia w prosty sposéb wyznaczy¢ chwilowe wartosci
indukcyjno$ci uzwojen silnika reluktancyjnego, nie obarczajac wyniku pomiaru blgdem po-
chodzacym od SEM rotacji indukowanej w uzwojeniach silnika pod wptywem ptynacego w nich
pradu.
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Sposob wedhug wynalazku, polega na tym, ze mierzy si¢ chwilowe wartosci napigé wyste-
pujacych na uzwojeniach silnika reluktancyjnego zasilanego z falownika pradu i proporcjonal-
nych do indukeyjnoéci tych uzwojen. Pomiaru dokonuje si¢ w koricowej fazie komutacji
rownoczesnie na obu komutujacych uzwojeniach silnika, gdy warto$é pradu w wylaczanym
uzwojeniu jest bliska zero. Uzyskana wowczas warto$é napiecia na tym uzwojeniu jest propo-
rcjonalna do jego indukcyjnosci, natomiast wartos¢ napigcia uzyskanego na uzwojeniu zalacza-
nym zapamigtuje si¢ w ukladzie pomiarowym. Nastgpnie, bezposrednio po zakoficzeniu
komutacji pradu w tych uzwojeniach, gdy pochodna pradu w zataczanym uzwojeniu przyjmuje
warto$¢ zero, ponownie mierzy si¢ napigcie na zalaczanym uzwojeniu, ktérego wartosé jestréw-
na SEM rotacji, po czym w uktadzie pomiarowym tworzy sie roznice napieé na zalaczanym uz-
wojeniu silnika, a uzyskanych odpowiednio w konicowej fazie komutacji pradu i bezposrednio po
jej zakonczeniu. Otrzymany sygnat jest proporcjonalny do chwilowej wartoci indukcyjnosci
zalaczanego uzwojenia silnika.
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